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3.7.3 センサー!� (dCF02) 3-12. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.4 	��� (dCF03) 3-12. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.5 サーミスター・フォーマット (dCF04) 3-12. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.6 サンプル・タイプ (dCF05 および dCF06) 3-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.7 アラーム!� (dCF07 - dCF10) 3-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.8 DataCORDER の�Q 3-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.9 プレ・トリップ・データ	� 3-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.10 DataCORDER 
8 3-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.11 USDA コールド・トリートメント 3-15. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.12 USDA コールド トリートメントの
� 3-15. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.13 DataCORDER アラーム 3-16. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7.14 ISO トリップ・ヘッダー 3-16. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

�り�い 4-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1 �� (&'H) 4-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2 (") 4-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.1 AC 380/460V (へ")する 4-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.2 AC 190/230V (へ")する 4-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3. フレッシュエアー��Eを��する 4-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.1 ��フレッシュ エアー��E 4-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.2 F�フレッシュエアー��E 4-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.3 #�E��センサー 4-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4 eAutoFresh �� 4-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.1 eAutoFresh プレ・トリップ�� 4-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.2 eAutoFresh �Q
� 4-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.3 eAutoFresh �� 4-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.4 eAutoFresh ��モード 4-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5 �
(�)を")する 4-4. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5.1 ����)bき�
(�) 4-4. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5.2 (�)ファン スイッチbき�
(�) 4-4. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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4.6 リモート・モニタリング・レセプタクル") 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7 �Q・d$%の��e� 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7.1 ユニットの�Q 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7.2 ユニットのd$ 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.8 �Q%��をする 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.8.1 �)*の��をする 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.8.2 コントローラーの�
コードを��する 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.8.3 ��レコーダーを�Qする 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.8.4 ��を+fする 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.9 プレ・トリップ%! 4-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.10 ユニットの��を,-する 4-6. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.10.1 プローブ%!ロジック 4-6. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.11 �	バイパス�� 4-7. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

トラブルシューティング 5-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1 ユニットが�Qしない、または�Qしてもすぐにd$する 5-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2 ユニットが
�を+fしない、または�%�
�している 5-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3 ユニットは�Qしているが、ijに
�できない 5-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.4 ユニットがk�を.わない、またはijにk�できない 5-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.5 ユニットがk�をd$しない 5-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.6 ユニットが &にデフロストを.わない 5-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.7 ユニットが &にデフロストを.わない  ()き) 5-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8 �'が/' 5-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.9 /'な!または(Qが�#する 5-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.10 マイクロプロセッサーが&'にQ�しない 5-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11 ��)を��が�くまたはijに
"しない 5-4. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.12 eAUTOFRESH が��しない 5-4. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.13 �� ��が&しく�Qしない 5-4. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.14 オートトランスが&しく�Qしない 5-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.15 �
(�)または����) 5-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.16 ���が#�� 5-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.17 /'�� 5-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.18 /'0 5-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

�・"� 6-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1 )1について 6-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2 マニホールド・ ゲージ・ セット 6-1. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3 
�システム����（��$2のユニット）(�����bき) 6-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.1 ��")* 6-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.2 ユニットのポンプダウン 6-2. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.3 
+3れ4% 6-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.4 #oおよび5� 6-3. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3.5 
+のp, 6-4. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.4 ��� 6-4. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.4.1 ���の�り-しとr� 6-5. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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6.5 ���'��) 6-6. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.5.1 ���'��)を�.する 6-6. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.5.2 ���'��)をr�する 6-6. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.6 (�)コイル 6-6. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7 ��)ファンとモーター・アッセンブリ 6-6. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.8 �
(�)� 6-7. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.9 フィルター・ドライヤー 6-9. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.10 ��)コイルとヒーター・  アッセンブリ 6-9. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.10.1 ��)コイルをr�する 6-9. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.10.2 ��)ヒーターの�り-しとr� 6-9. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.11 ��)ファンとモーター アッセンブリ 6-10. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.11.1 ��)ファン アッセンブリをr�する 6-10. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.11.2 ��)ファン アッセンブリをj6する 6-10. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.11.3 ��)ファン アッセンブリを7み8てる 6-10. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.12 ��)�9: 6-11. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.13 eAutoFresh ���� 6-11. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.13.1  eAutoFresh エア・フィルターの���� 6-11. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.13.2  eAutoFresh &Qシステムの;< 6-11. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.13.3 コントローラを��する 6-12. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.13.4  eAutoFresh&Qシステムの���� 6-12. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.14 � �� 6-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.14.1 � ��とストレーナーのr� 6-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.15 エコノマイザー �� 6-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.15.1 �のr� 6-14. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.16 エコノマイザー・ソレノイド� 6-15. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.17 デジタル・アンローダ� 6-15. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.18 バルブ[\コントロール 6-16. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.19 オートトランス. 6-18. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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らず、=ずKかがbきLうようにし、Mちに�
	
�か�N��を
$してください。

12+の�,

=ず��ゴーグルをO�してください。

��)および(�)ファンには、
・P�・
>�を.づけないでください。

すべてのサーキットブレーカ、�Qd$スイッチを
�り、(を�!してから�?してください。

/'な!や(Qが�#した<Xは、ユニットをd$
し��を.ってください。

34+の�,

eHのQらせなくR@�Qする��)や(�)ファ
ンにij��してください。(�)ファン
グリルまたは��)アクセス パネルを�ける<
Xは、eHに=ず(をオフにし、(プラグを�
り-して(の�Sをd$します。

モーター、コントローラー、ソレノイド�、�コ
ントロールスイッチの��?を.う<Xは、=ず
eHに(をオフにしてください。TってSする
ことがないように��ブレーカーと(プラグにタ
グ (�) をつけておきます。

��な����はU に/�しないでください
(�："-'のブリッジ、ジャンパー$=の��)。
システムに/'が�#した<Xは、=ず��を.
い、=�に�じて1@をAつB�Iが��します。

��またはコンテナをアークV"する2は、コント
ロールボックスのモジュールからすべてのワイヤハ
ーネスを-してください。ワイヤハーネスをモジュ
ールから-す2は、=ず34$リストグリップを
5にbけて��のフレームに"Cしてください。

3によるWeが�#した<Xは、��スイッチを
�Dし、CO2 でXWしてください (XWにはU に�
を��しないでください)。

56�な�7、�,の��

ユニットに6する�7ラベルをよくご�6いただけ
るよう、�7�の�い�に��を	*します。

�7 - これは、Mちに8EなケガやF�につながる
�7があることをDしています。

�� - これは、8EなケガやF�につながる「�
G
がある」�7があることをDしています。

�� - 9�を-うかYzや1ZのH�をIくおそれ
のある[J�な�7や��でない.\に する��
です。

:の�	�は
�ユニットに �されるもので、
)���の��に	*されています。これらの��
をよくGみ�6してから、)���の ,となって
いる�)の��または�を.ってください。

8�

�れ��に �を9!するのは":にや
めてください。�;と �の<=#>$は、
%&'に?(すると%&・)*すること
があります。

8�

@Aの+らせなく,-2Bする.%CやD/
CファンにFG�,してください。ユニット
はファンまたは=/Cをコントロール01に
-じて2Bさせるため、HIとは2なるB2
をすることがあります。

8�

�'プラグ3の�りJしは、Kず��/L4
スイッチ、Nユニット#�ブレーカー、J5
�'を オフ にしてから6ってください。

8�

コンセントへの?�は、プラグ3に7れがR
8しておらず、S9していることを:;して
から6ってください。

8�

�'に?�するAに、Kずユニットの#�ブ
レーカー (CB-1、CB-2) および��/L4ス
イッチ (ST) が“O” (オフ) のT<になっている
ことを:;してください。

8�

=/=をUVするAに、ユニットへの�'が
オフになっていること、および�'プラグが
Wかれていることを:;してください

8�

=/=をG>するAに、Kずよく�,してカ
ップリングをYし?めてZ[を>き、\5の
=]を^げて^さい。
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8�

=]@_Cがない`>は、ABシリンダーを
9!しないでください。C%をbきDこすc
Edがありますので、��システムのfま
たはFくで、GBを9!するのはやめてく
ださい。

8�

D/Cファン ・グリルをHける`>は、@A
にKず�'をオフにし、�'プラグをWいて
ください。

8�

Oakite No. 32 はGの&Iですので、かならず
ゆっくりとJに<えていってください。
「JをGにgれるのは":にやめてくださ
い！」これを6うと、LびhりやMNが
%Oします。

8�

2Piはゴム/Qを8!し、kが&Rlに
(れた`>は、すぐにSいTしてください。
また、Rlをコンクリート+にこぼさないで
ください。

8�

=U�なB2をする=CVで2Pする`
>は、@AにユニットのN#�ブレーカー
(CB-1 および CB-2) をKずオフにしてくだ
さい。

8�

W<にはmユニット・サーキット・ブレーカ
ーCB1にXYするK
があります。ユニット
の�'がオフで、�'プラグが�りJさ
れている@を:;してからW<をHoし
て^さい。

�,

ユニットをpZなdEでB2させるには、
J�D/Cまたはq[Cは\rのs]にtっ
てu^して^さい。

�,

_��!リスト・ストラップでユニットvに
アースしていない`>は、ワイヤー・ハーネ
スをコントローラー・モジュールから�Jさ
ないでください。

�,

コンテナの&5をアークR?する`>は、
コントローラーのモジュール・ワイヤー・
ハーネスを@Aに*て�Jしてください。

�,

ML3 が�りRけられているユニットでは、
ML2i PC カードは9!しないでください。
PC カードの}0が2なるため、コントロー
ラーを`~します。

�,

プレ・トリップa�はb�にcめてdeなf
$のgったコンテナーには��しないこと。

�,

[Pre-Trip] (プレ・トリップ) キーを�すと、
エコノミー、ghおよびバルブモードはL4
しますので、プレ・トリップ���にエコノ
ミー、ghおよびバルブモードを�DBしく
ださい。

�,

D/CのJTが 11 lpm (3 gpm)を^#る
`>、またはJ���が9!されていない`
>は、CFS スイッチは“1”になっているK

があり、そうでない`>はiしい��ができ
ません。

�,

テストjB��fに2�が%Oすると、ユニ
ットがユーザーによる�k�ちのため��を
&iL4します。
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�,

プレ・トリップ テスト「Auto 2」が、L4
することなく��した`>は、ユニットはプ
レ・トリップをl�し、ディスプレーには
“「Auto 2」”と“「end」”が�kされます。
ユーザーが [ENTER] キーを�すまで、ユニ
ットはL40�をm�します！

�,
ユニットは、EBスイッチが〔オン〕のT<
なっており、モード・スイッチがフル・
クールT<にあるnは�にフル・クーリ
ング・モードをm�します。f$の�bでの
~�をoぐため、ユーザーはコンテナ\b�
をpqし、b�をr�s�\にm�するため
にK
な12を/Bで6ってください。

�,

スクロール=/=を�G�+tに��す
ると、=/=の\5~�となります。uちに
oB‐L4スイッチをオフにして^さい。

�,

[��;がマニホールド ゲージ セットにv
るのをoぐため、�りJすAにセットがサク
ションの=]になっていることを:;してく
ださい。

�,

スクロール=/=は、w�にxyに�サクシ
ョン=]となります。0 psig�^では、
=/=を9ってシステムからの��をしない
で^さい。":に、サクション あるいはサ
ービス がzじたまま（A¡に|B）=/=
を��しないで^さい。~� で=/=を�
�すると\5に~�がDきます。

�,

モーターがD/Cコイルのfに�ちるのをo
ぐため、K
な£< (>rを¤くか、モータ
ーにスリングを9!する)を�じてくだ
さい。

�,

ワイヤー ハーネスをモジュールから�Jす
ときはKず_��!リストストラップで、
ユニットのフレームにアースしてください。

�,

コンテナの&5をアークR?する`>は、
コントローラーのコネクタを@AにKず*て
�Jしてください。

�,

プログラミング カードをコントローラーのプ
ログラミング ポートに¦gまたは�り�すと
きは、ユニットをKずオフにするK
が
あります。

�,

ワイヤ・タイを§る�は、ワイヤに§り�が
gったり、§�してしまわないように�,し
て^さい。

�,

ワイヤー�ぎ�5GにJGが��すると、
センサーの¨©にª«�を¬えるれがあり
ますので、JGが�gしないように�,して
ください。
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1.1 はじめに

キャリア・トランジコールド  69NT40-561-001～199
モデル・シリーズの�ユニットは、9�アルミ
フレーム3:で、コンテナH�への!�に したデ
ザインとなっているため、コンテナHKとしての�

を5たします。

シリーズは��L、�]Lの�Qユニットで、
&;な��2�を�
にする、
�およびヒーター
システムが�まれます。

ユニットは、
+ (R-134)と����^_オイルがM
�p,された`NでおOけしますので、!�;すぐ
にご��いただけます。�りbけ/�-し�のフォー
クリフトポケットも��されています。

P)ユニットは、�a� 380V/460V、3 "、
50/60 ヘルツ(Hz)の'で�Qします。オプションの
オートトランスを��すれば、�a� 190/230、
3 "、50または 60 ヘルツ(Hz)の'で�Qさせるこ
とも�
です。コントロール・ システムへは、トラ
ンスが18V および 24V、�"へ��し(を�Sし
ます。

コントローラーには、キャリア・トランジコールド
b Micro-Link 3 マイクロプロセッサが��されて
います。コントローラは、
�、�A、kcを=�
に�じて?Qで;Qし、!���い<'に.いdR
に��をeAします。また、ユニットは�Sの�
�レコーダーを�えている<Xもあります。

コントローラーはキーパッドおよびモニターを�え
ており、モニターではQ�パラメーターのADおよ
び�Tができます。また、モニターにはQ�モード
のADfも�りbけられています。

1.2 コンフィギュレーションの�¯

ユニットの�!UVはレシーバ・タンク(�g))のW
のプレート、もしくは�
���(�)�の��に
	*されています。プレートで、ユニットのLSh
�、ユニットのシリアルh�、ユニット�z�!h
� (PID) を;<できます。LSh�ではユニット�
�のコンフィギュレーションが、PID は、�オプシ
ョン�)、オプション�)のi<�りbけに=�な
><!�、jkな�zのX/に6するUVを;<で
きる�にY�されています。

1.3 =E	


1.3.1 コントロール・ボックス

ユニットはアルミニウムYあるいはlXZYのボッ
クスを�えており、このボックスには[=が�
な
ドアを�りbけることもできます。

1.3.2 b���

サクションおよび~o��センサーがユニットに�
りbけるられています。センサーの��はコントロ
ーラーのディスプレイで;<できます。

1.3.3 =]��

エバポレーターおよび~o�'��)がユニットに
�りbけられています。��)の��はコントロー
ラーのディスプレイで;<できます。

1.3.4 =/=

ユニットには、サクションおよび~oにサービスコ
ネクションの��されたスクロール���が�りb
けられています。

1.3.5 D/Cコイル

ユニットには 7 mm 2を��した\����コイル
が�りbけられています。

1.3.6 エバポレーター

エバポレーター�は� ��(EEV)が��されてい
ます。

1.3.7 エバポレータ・ファンの��

ユニットには�"エバポレーター・ファン・モータ
ーが��されています。エバポレータ・ファンの�
���)を�Dしてユニットをd$させます。

1.3.8 プレート セット

�ユニットには、b]の$=��*と$=*のプレ
ートが!�されています。プレート セットは �^の
�_によるP)の�zh�と �^の`h�で�a8
てされています。

1.4 オプション	


P)ユニットには、�々なオプションを><または
i<で�りbけることが�
です。�りbけ�
な
オプションは、:の��をごBください。

1.4.1 バッテリー


�コントローラには���なr��mあるい
はp�
なバッテリー・パックが�りbけられま
す。p�
なバッテリー・パックは���なR�
あるいは��なR�に�bけられます。

1.4.2 gh

ユニットに��センサーを�りbけることができま
す。このセンサーにより、コントローラに��!�
�をセットすることができます。��モードにする
と、コントローラーがコンテナ��の��をnbさ
せます。

1.4.3 USDA (�±�²�)

ユニットに>kの��プローブを�りbけておOけ
することもできます。このプローブを��すると、
Micro-Link 
�コントローラーに7み'まれた
DataCORDER �
で、USDA (��	4�) コールド
トリートメント データーの	�が�
になります。

1.4.4 インタロゲータ

DataCORDER �
を��するユニットには、	�デ
ーターをダウンロードするインタロゲータ")�の
レセプタクル (X'E) がbいています。レセプタク
ルは、コンテナH�に�ヶcとコンテナ��に�ヶ
cのX�ヶc!��
です (USDA レセプタクル
と¡�)。

1.4.5 リモート モニタリング

リモート モニタリング�のレセプタクルをユニット
に�りbけることができます。これにより、｢

�｣、「デフロスト」、「dR�」をDすリモートA
D)を")できます。oに	*がないAり、このレ
セプタクルはコントロール・ボックスに�りbけら
れています。
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1.4.6 �³インターフェース モジュール

インターフェース モジュールをユニットに�りbけ
ることができます。
8インターフェース モジュー
ルは、マスターのセンター モニタリング ステーショ
ンとの
8を�
にするスレーブ モジュールです。
このモジュールは¢(=を
じ、
8に して
�p・B8します。jkについては、『ship master 
system technical manual (qrマスターシステムd
s���)』をご£tください。

1.4.7 オートトランス

190または230ボルト、3 "、50 または 60 ヘルツでの
��が�
な、オートトランスをご��いただけ
ます。オートトランスは、(�をP)ユニット
に Xする�@ 380 または 460 ボルトまでeき�げ
ることができます。オートトランスに230 V u8ブレ
ーカーを�りbけることも�
です。

ユニットがオートトランスと
8モジュールを�え
ている<X、オートトランスは��)ブリッジ  ユニ
ット (TBU) に")され、
8をサポートします。

1.4.8 b�レコーダー

ユニットには���レコーダーを�りbけること
ができます。

1.4.9 ハンドル

ユニットには&み8ねられたコンテナへのアクセス
をv�にするハンドルを��できます。これ*のf
�ハンドルはユニットのどちらかの¤�に$�され
ています。

1.4.10 b��ポート

}'み����および|oし�������の��
をX'むポートを、ユニットのフレームH�に�
りbけることができます。�りbける<Xは、カバ
ーとチェーンが=�です。

1.4.11 J�D/C


�システムへ�
(�)を�りbけることがで
きます。(�)はw�xGのあるyCY2でY:さ
れています。�
(�)は�
(�)にM�でD
Cし、��の�g)の�
に¥わります。�
S(
�)で��する<X、(�)ファンは、����)
またはファン スイッチによりオフになります。

1.4.12 ��パネル

アルミニウムY��パネルは��Sドアを�え
るか、またはパネル?�が��するように�りb
けるか、もしくはその¦�にすることが�
です。

1.4.13 460 ボルト・ケーブル

460V ¢(�に、�zデザインの(ケーブルや
プラグがご��いただけます。�々なプラグにより
おg�のご�hにXったケーブルに�iできます。

1.4.14 230 ケーブル

オートトランスが!�されたユニットには、230V
(")�の(ケーブルが!E=�になります。
�zデザインの(ケーブルやプラグからお;びく
ださい。�々なプラグによりおg�のご�hにXっ
たケーブルに�iすることもできます。

1.4.15 ケーブル¶�

�zデザインの(ケーブルC�がご��いただけ
ます。����ケーブル・ガードのz�によって、
ご��いただくオプションが/なります。

1.4.16 +5エアー (フレッシュ エアーV�·)

ユニットには����E� (フレッシュ エアー�
�E) を�りbけることができます。フレッシュ エア
ー��E�には、��ER�センサー  (VPS) やスク
リーンを�りbけることも�
です。

1.4.17 ^5エアー (フレッシュ エアーV�·)

ユニットにはF���E  (フレッシュ エアー��E)
を�りbけることができます。フレッシュ  エアー�
�E�には、��ER�センサー (VPS) やスクリー
ンを�りbけることも�
です。

1.4.18 ラベル

!�されたオプションにより、��の
eきおよび
�
コードのリスト・ラベルが/なります。>k{
|のあるラベルについては、�zリストにj*され
ています。

1.4.19 コントローラー

�§のr��コントローラーのご��があります。

1. vYz - コントローラーはkしいOEMコントロ
ーラーと¡*で、12かlの�FがY�されます。

2. ��}み - コントローラーは"¨におけるmFが
が��され、nkのソフトウェアにアップグレー
ドされています。

��: ��}みコントローラーは�F��には �o
oません。M�なOEMvYzコントローラーのみが
��されます。

コントローラーは、o'%にnkの��ソフトウェ
アを��されますが、o�のLh�（コンフィグレ
ーション）に!�されてはおりません。!�あるい
はGp%に!�してFさい。

1.4.20 D/Cグリル

(�)グリルにはM"ボルトされたf�グリルと、
ヒンジグリルの�タイプがあります。

1.4.21 �.バイパス

オプションの�	バイパススウィッチ(EB)�
はコ
ントローラーのmFの<Xに、コントローラーをバ
イパスする�
です。

1.4.22 eAutoFresh

オプションのeAutoFresh ベンチレーションシステ
ムは、H~のª}に �してコンテナ・ユニット�
のE�レベルを��します。
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ユニット	

2.1 &�	


2.1.1 ��ユニット (A¡5)
)ユニットは、34する�)のE�jがH�からア
クセスできるように!されています (* 2-1 を
£t)。ユニットLh�、Y:h�、�z�!h�は
(����の�g)または(�)�の�Kの�
(
�)のW¤にあるIqに	*されています。

2.1.2 フレッシュエアーV�·
��あるいはF�フレッシュエアー��Eの�

は、k�な��を=�とする«zに��をY�する
ものです。
Qで��する��システムは、W��
のアクセスパネルに$�されたています。
オプションのeAutoFresh ��システムは、H~のª
}に�じてコンテナ��のE���を��します。
フローズンH~をJK¬には��Eを�じます。
W��のアクセスパネルには、��Eのスライドと
モーターアセンブりがあります。�	はCO 2センサ
と&Qパックがある��)�にる\に、�り-せ
ます。

1

2

9

3

14

5

15

17

10

19

13

16

11

12

67

18

8

4

1. アクセスパネル (��)ファン #1)
2. フォーク リフト ポケット
3. コントロール ボックス
4. ���
5. -���センサー (AMBS)
6. エコノマイザー
7. フィルター ドライヤー
8. �g)または�
(�)
9. ユニットY:h�、Lh�、 �z�!h�

(PID) プレート
10. (ケーブルおよびプラグ（R�）
11. (�)ファン
12. オートトランス (R�)

13. TransFRESH 
8コネクター
14. インタロゲータ （WH��）
15. ��レコーダー
16. F�フレッシュ エアー��EのR� 

(*ではカバーのみAD)
17. TIR (Transports Internationaux Routiers 

「�2L��K
rによるB�のFで.うH~
の�2�K」)  のシール$�による 
(¢な�てのパネル)。

18. ��フレッシュエアー��Eあるいは
eAutoFresh (?Q��)パネル

19. アクセスパネル (#2��)ファン)

$ 2-1 ��ユニット (A¡5)
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2.1.3 .%C5

��)� (* 2-2) には、}'み����センサー、�
�センサー、� ��、�MS��)ファン(EM1  
および EM2)、��)コイルとヒーター、デフロスト
��センサー、ヒーターd$サーモスタット、��
��センサー(ETS1およびETS2)。

��)ファンはコンテナ�の��をユニット��に
eきsせ、��を
�またはtめる��)コイルを

"させ、その;ユニットF�から#oして��を
2>させます。

ユニットにeAutoFreshが��されている<Xは、
��の
�ユニット34�zにkえて、システム
34�zがu*されます。ステップモーター34�
zは、��Eに!�され、��フィルター、 CO2
センサー、ステップモーター CO2vQ$= 
は��グリルのwに!�されています。

ほとんどの��)�34�zには、��;�パネル
(*を£t)または、��)ファンのアクセスパネル
をはずしてアクセスooます。(* 2-1,1®び19�H
を£t)。

21

1
2

3
4

5

6

7

8

9

10

17

18

19

20

11

13

15

16

14

12

1. #1��)ファンモータ(EM1)
2. }'み��	�センサー/}'み���
�センサー (RRS/RTS)

3. ��センサ(HS)

4. #2��)ファンモータ (EM2)

5. ��)コイル

6. ��)コイル・ヒーター(コイルのF�)
7. ヒータd$サーモスタット (HTT)
8. デフロスト��センサー(DTS)
9. � �バルブ(EEV)

10. ��)��センサー(R�) (ETS1®びETS2)

11. エアー・フィルター

12. CO2センサーvQ$=

13. CO2センサー(COS)
14. CO2センサーoE¤ライン

15. ステップ・モーター・ドライブ (SD)
16. ステップモータ(AF)

17. インタロゲータ ・コネクター (;�)(ICR)
18. USDA プローブ�レセプタクル PR2

19. USDA プローブ�レセプタクル PR1
20. USDA プローブ�レセプタクル PR3

21. カーゴプローブ�レセプタクル PR4

$ 2-2.%C5
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2.1.4 =/=5

����は、���、デジタル・アンローダ�
(DUV)、 ��'スイッチ、~o�'��)(DPT)、
��)�'��)(EPT)、}e�'��)

(SPT)を�みます。

|oし��センサ (STS)、|oし��レコーダセンサ
(SRS)、-���センサ (AMBS) は���のW¤にあ
ります。

1

15

8

13

9

5

6

11

3

7

4

10

14

12

2

1. ���

2. ���~o��センサー (CPDS)(R�)

3. ~o")

4. }e") (R�)

5. ����xボックス

6. オイル・ドレン（R�）

7. エコノマイザー")

8. ~o�'��) (DPT)

9. サクション�'��)(SPT)

10. デジタル・アンローダ�(DUV)

11. ��)�'��)(EPT)

12. ~oサービス�

13. ���'��) (HPS)

14. サクション サービス�

15. |oし��センサ／|oし��	�センサ

アッセンブリ（STS/SRS）

$ 2-3 =/=5
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2.1.5  �D/C5

�
(�)�(* 2-4)は、(�)ファン、(�)コイ
ル、レシーバタンク（�g)）、g�ラインサービ
ス�、フィルタードライヤー、 �Vy、エコノマ
イザー、エコノマイザー ��、エコノマイザー・

ソレノイド(ESV)と, サイトグラス／モイスチャー・
インジケーターを�みます。

(�)ファンは��をコイルFからeきsせ、
(�)ファン グリルから�zに#oします。

5

6

1

2
43

7

8 9 10

11

12

13

14

15

1. グリルおよびベンチュリ アセンブリ

2. (�)ファン

3. キー

4. (�)ファン・モーター

5. (�)コイル

6. (�)コイル カバー

7. �g)

8. サイト グラス

9. フィルター ドライヤー

10. エコノマイザー

11. エコノマイザー・ソレノイド� (ESV)

12. エコノマイザー ��

13. サービス・アクセス�

14. g�レベル／モイスチャー・インジケーター

15. �Vy

$ 2-4  �D/C5
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2.1.6. J�D/C5

�
(�)�(* 2-5)は、�
(�)、サイトグラ
ス、��q、フィルタードライヤー、S#��
、
����)、エコノマイザー、エコノマイザー �
�、エコノマイザー・ソレノイド�

(ESV)、®びモイスチャー／g�インジケーターより
34される。

�
(�)�は��ユニット・レシーバーに¥わる
ものです。

1

2 3 4

6

7

5

10 9 81112

1. �
(�)

2. ��q

3. モイスチャー リキッド・インジケーター

4. フィルター・ドライヤー

5. エコノマイザー

6. エコノマイザー・ソレノイド� (ESV)

7. エコノマイザー ��

8. �
 (S�)

9. g�ライン サービス�")

10. ?Qドレン�
 (#�)

11. ��スイッチ (WP)

12. サイト グラス

$ 2-5 J�D/C5
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2.1.7 コントロール・ボックス5

コントロール ボックス (* 2-6) には
Q��スイ
ッチ、サーキットブレーカー (CB-1)、���/ファン
/ヒーター"�)、コントロール(トランス、ヒュ
ーズ、キーパッド、ディスプレイ モジュール、
0センサーモジュール、コントローラー モジュー
ル、
8インターフェース モジュールが�まれて
います。

2.1.8 �³インターフェース モジュール

オプションのインターフェース・モジュールは、
マスターのセンター・モニタリング・ステーション
との
8を�
にするスレーブ モジュールです。
このモジュールは¢(=を�って、
8に�
pし、UVをB8します。さらにjしくは、「マス
ター・セントラル・モニタリング・ステーションd
s���」をご£tください。

1617 12

32

14 13

1 5 6 7

911

8

10

4

15

1. ���コンタクタ(CH)

2. ���"Aコンタクタ（PA）

3. ���"Bコンタクタ（PB）

4. ヒータ・コンタクタHR

5. ディスプレイ モジュール

6. 
8インターフェース・モジュール

7. コントローラー/データコーダ・モジュール 
(コントローラー)

8. キーパッド

9. リモート・モニタリング・レセプタクル

10. コントローラ・バッテリー・パック(��R�)

11. インテロゲータ・コネクター (ボックスR�)

12. コントロール�トランス

13. �Mエバポレータ・ファンコンタクター(EF)

14. YMエバポレーター・ファンコンタクタES

15. コンデンサファン コンタクタ(CF)

16. サーキットブレーカー - 460V

17. 0センサー モジュール

$ 2-6 コントロール ボックス5
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2.2 ��システムs]

a. =/=/モーター アセンブリ

Lh� ZMD26KVE-TFD-272

8�(オイルを�む) 42.9 kg（95ポンド）

{�オイル Uniqema Emkarate RL-32-3MAF

オイルp,� 1774 ml (60 オンス)

b. �¹�º MN(.%C) -18�Cにてご;<Fさい
(0�F)コンテナ�� 4.4～6.7�C（8～12�F）

c. エコノマイザー�º MN -18�Cにてご;<Fさい
(0�F)コンテナ�� 4.4～11.1�C (8～20�F)

d. ヒーターL4サーモスタット
�く 54�(+/- 3) C = 130� (+/- 5) F

�じる 38� (+/- 4) C = 100� (+/- 7) F

e. ~==]HzC
カットアウト 25 (+/- 1.0) kg/cm2 = 350 (+/- 10) psig

カットイン 18 (+/- 0.7) kg/cm2 = 250 (+/- 10) psig

�,
ユニットのpZなB2を:3するには、\rの%e¼にtってJ�D/C5もしくは、レシーバーをu
½して^さい。

f. �;u½ - R-134a

ユニットの�¾ u½¿À

�
(�) 5.44 kg (12ポンド)

�g) 4.99 kg(11ポンド)

g. cRÁ
V6� 99�C = (210�F)

トルク 6.2～6.9 mkg

h. `�r
��� 35 +/- 5% kg/cm2 = (500 +/-  5% psig)

トルク  6.2～6.9 mkg (45～50フィート-ポンド)

i. ユニット�� ユニットLhプレートを£tしてください。

j. J=HzC
カットイン 0.5 +/- 0.2 kg/cm2 (7 +/- 3 psig)

カットアウト 1.6 +/- 0.4 kg/cm2 (22 +/- 5 psig)
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2.3 ��s]

a. サーキット
ブレーカー

CB-1 (25 A) 29Aで�!

CB-2 (50A) 62.5Aで�!

CB-2 (70A) 87.5Aで�!

b. =/=モーター �-'0 (FLA) AC 460Vで13A

c. D/Cファ
ンモーター

AC 380V、Â�、 50 Hz AC 460V、Â�、 60 Hz

�-'0 1.3A 1.6A

N' 0.43Hp 0.75hp

|j�� 1425rpm 1725rpm

�および¯��
AC360～460V 
+/- 2.5 ヘルツ

AC 400～500V 
+/- 2.5 ヘルツ

ベアリング^_ ><o'%に/b}み、>kグリースはW�です。

�� シャフト エンドから�て°%�り。

d. .%Cコイ
ルヒーター

ヒーター� 6

�@ AC 230V で� 750W +5/-10%

67 (Y�%) 20�C で 66.8～77.2 オーム (68�F)

z� シース タイプ

e. .%Cファン

モーター

AC 380V/3�/50 Hz AC 460V/3�/60 Hz

�-'0
�M 1.0 1.2

�-'0
YM 0.6 0.6

�aN'
�M 0.49 0.84

�aN'
YM 0.06 0.11

|j��
�M 2850 rpm 3450 rpm

|j��
YM 1425 rpm 1725 rpm

�および¯��
AC 360～460V 
+/- 1.25 ヘルツ

AC 400～500V 
+/- 1.5 ヘルツ

ベアリング^_ ><o'%に/b}み、>kグリースはW�です

�� シャフトエンドから�て%�り

f. ヒューズ

コントロール�� 7.5A (F3A、F3B)

コントローラー/
DataCORDER 5A (F1、F2)

�	バイパス 10A (FEB)

g. V�·H�セ
ンサー

�o' 90�のdRでDC 0.5 V～DC 4.5 V

(� DC 5V +/- 10%

(0 5 mA (���)

h. ソレノイド コ
イル (ESV) 24 VDC

�@67 @ 77�F (25�C) 7.7オーム+/- 5%

nE0� 0.7アンペア

i. DUV コイル 
12 VDC

�a67 @ 77�F (20�C) 14.8オーム+/- 5%

nE0� 929 mA

j. EEVÅ�¨©

アースへのコイル�S
(��$=) 47 オーム

コイル�Sへのコイ
ル�S

95 オーム
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Section 2.3 - ��s] (�き)

k. h�センサー

オレンジ= (

O�= o'

��= "C

'� DC 5V

o'� DC 0～3.3V

�:h� (RH) に:する�]�=Æ

30% 0.99 V

50% 1.65 V

70% 2.31 V

90% 2.97 V

2.4 )*および3��<3
A 2-1に	*した����や����が�zをH�か
らります。これらの��はユニットQ�}²を,
-し、��でない`Nを�oすると��"�を�
Dします。

IP-CP³はHPS~いはその¦�の��スイッチの�D
により���がd$します。

IP- CM �)���スイッチ"�の�Dにより(�
)ファン モーターがd$します。

´Fの����のどれかが�くと、
Vユニット�
�がd$します。(a)サーキットブレーカ、(b)ヒュー
ズ(F3A/F3B, 7.5A)、(c)エバポレータ・ファンモー
タの������(IP)。

� 2-1 )*および3��<3

8�な01 �< �<WÇ

サーキットブレーカー 
(CB-1、25A) - 
Qリセット 29A で�! (AC 460V)

"0 サーキットブレーカー 
(CB-2、50A) - 
Qリセット 62.5A で�! (AC 230V)

サーキットブレーカー 
(CB-2、70A) - 
Qリセット 87.5A で�! (AC 230V)

コントロール���の"0 ヒューズ (F3A & F3B) 7.5A �@

コントローラーによる"0 ヒューズ (F1 および F2) 5A �@

�	バイパスモジュー
ルによる"0 フューズ (FEB) 10A �@

(�)ファン
モーター�き="c ������ (IP-CM) - ?Qリセット N/A

���モーター�き="c ������ (IP-CP) - ?Qリセット N/A

��)ファン
モーター�き="c ������ (IP-EM) - ?Qリセット N/A

��
+¤の�'/'または
��/'

�Vy - �g)で��

��q - �
(�)で��

99�C = (210�F)

35 kg/cm2 = (500 psig)

/'�~o� ���'��) (HPS) 25 kg/cm2で�D
(350 psig)
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2.5 ��#�

2.5.1 ��12

まず���でサクションガスを��し、�'および
��を�げます（* 2-7 の����*を£t）。


+ガスは~oラインを
り、�
(�)へと0れ
ます。�
(�)で��¬には、コイルフィンやパ
イプ¯りを0れるの��によりガスをPµ��に

やします。[cを��くことでガスは��・��の
g�に(�され、Y���%に=�なFpjをQめ
る�g)に0れ'みます。

�
(�)で��している%は（* 2-7のFの��*
を£t）、
+ガスは�
(�)を��して�
(
�)シェルにります。�
(�)�を
"する�
�と¡�に、パイプ�の�0によりガスはPµ��
に
やされます。
+はパイプの-¤でg¶し、
��のg�として#oされます。また、�
(�)
にはY����の
+をQ]する�g)としての�

もあります。

g�
+は、リキッドライン、フィルタドライヤ
(
+を�:かつ·�した`Nに�つ)、エコノマイザ
ー（����では�Qしない）を
って、� �
�に0れ'みます。g�
+が ��の��オリフ
ィスを
るときに、��のg�
+はガス（フラッ
シュガス）となって��します。�りのg�
+に
よって}'み��からcを}Cし、
+はエバポレ
ータコイル�で��します。��
+はサクション
パイプを
ってコンプレッサに�ります。

����)をu*したシステムでは、��)を�く
\にpjな�'がある<Xには、(�)ファンは$
まっています。�Rが��)のカットアウト�まで
Fがると、コンデンサー・ファンは?Q�に�Qし
ます。

��モードの��では、
'は�まっているデジタ
ル・アンローダ・バルブ(DUV)がR�な§!の��で
���に-'をかけたり、-'を�いたりしてシス

テム�の
+の0れと
V
'をZ�します。DUV
によりシステムの��がnYAの����にnbさ
れた<Xは、ユニットはトリム・ヒート・モードに
り、コントローラが"¸��の}Cの\に、
エバポレーター・ヒーターをパルス��します。

2.5.2 � ��

��モード(* 2-8£t)では、ユニットのフローズン
および プルダウン
'は� ��にるg�

+のF¹
�により�kします。エコノマイザーを
oたガスはより�い�'で��)にるので、=�
な(�}²に��するエネルギーがnり���なº
�が�まります。

エコノマイザー��で��するg�
+は¢g�ラ
インのドライヤーoEから�ります。コントローラ
がエコノマイザー・ソレノイド�(ESV)に
させる
と、エコノマイザーへの0れが;8されます。

g�
+（の��）はESV を
りエコノマイザ
ー ��F0の��0�に0れ、� ��に0れ
るg�
+からcを}Cします。C5として�られ
た“¬”��/�'のガスは、エコノマイザー・ポート
�
から���に�ります。

����が!��より 2.0�C (3.6�F) �い��まで
Fがったら、DUVは���のスクロールをアンロー
ドし、ユニットの��のnbさせます。ユニットの
��（％）はコード・セレクト01 (Cd01)より;<o
oます。�えば、Cd01に70がADされた<Xには、
���はDUVにより30％の-'9nされているeを
Dします。

2.5.3 �¹�º 

マイクロ・プロセッサーは��)�'トランスヂュ
ーサー(EPT)からの'により、� ��(EEV)
��でエバポレーターをoる
+の"c�をZ�し
ます。マイクロ・プロセッサーは"c�を!��に
�つ\にバルブのオーフィスを��するEEVステッ
プ・モーターへの�パルスを�8します。
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J�D/Cの����

(�)

È� [6 サクション

コンボ
ETS1および2��)

~oサービス�

サクション
サービス�

フィルター
ドライヤー

g�ライン
サービス�

エコノマイザーソ
レノイド�

エコノマイ
ザー TXV

� ��

デジタルアン
ローダー�

エコノマイザー

�g)

���

サイト
グラス

g�レベル/モ
イスチャー・イ
ンジケーター

レシーバによる����

(�)

ETS1および2��)

~oサービス�

サクション サービス�

フィルター
ドライヤー

g�ライン
サービス�

エコノマイザー・
ソレノイド�

エコノマイ
ザーTXV

� ��

デジタル・ア
ンローダー�

エコノマイザー

�
(�)

���

サイト
グラス

モイスチャ
ー・インジ
ケーター

��)���)

サクション�'
��)

~o�'��)

~o�'��)

~o��センサ

~o��センサ

エバポレーター
�'��)

サクション�'��)

ECON.
TXV

v�バルブ

$ 2-7��#�$ー����
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[6

g�ライン
サービス�

エコノマイザー・
ソレノイド�

エコノマイ
ザーTXV

� ��

エコノマイザー

�g)

���

エコノマイ
ザー�'

ECON.
TXV

v�バルブ

$ 2-8��#�$ - エコノマイザー��
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� 3 �

マイクロプロセッサー

3.1 b�コントロール・マイクロプロセッサー・
システム

��コントロール Micro-Link3マイクロプロセッ
サー・システム(* 3-1£t)は、キーパッド、
ディスプレイ・モジュール、コントロール・モジュ
ール (コントローラー)、")ケーブルで34されて
います。コントローラーには、��コントロール・
ソフトウェアおよび DataCORDERソフトウェアがイ
ンストールされてます。��コントロール・ソフト
ウェアは、=�に�じてユニット34�)を��し
、H~の��や��を�iします。DataCORDER
ソフトウェアは、�o�なデータ���に、ユニッ

トの��パラメーターおよびH~��のパラメータ
ーを	�します。��コントロール・ソフトウ
ェアの�
は3.2を£tしてください。DataCORDER
ソフトウェアについては「��3.7に��があり
ます。

キーパッドとディスプレイ モジュールで、コント
ローラーの¦�
 (��コントロールおよび 
DataCORDER) の��や、データのADができ
ます。キーパッドで�
を;Qし、ディスプレイ
モジュールでADします。34�)は、�りb
けおよび�り-しがv�にできるように!されて
います。

�k

コントロール モジュール
ディスプレイ モジュール

キーパッド

WÇソフトウェア

WÇÉÊ (CnFXX)

��コントロール ソフトウェア

ALARMS
(～AL70)

プレ・
トリップ インタロゲーター

コネクター

DATAREADER

DataLineソフトウ
ェアをインストー
ルしたPC

DataCORDER・ソフトウェア

��ソフト
ウェア

=E
コード (Cd)

�k

WÇソフトウェア

WÇÉÊ
(dCFXXは�kのみ)

ALARMS
(～AL68)

データ�Ë
メモリー��ソフト

ウェア

=E
コード (dC)

�k
(MÍÊÆ) PCMCIAカード

$ 3-1 b�コントロール・システム
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3.1.1 キーパッド

キーパッド（* 3-2を£t）はコントロールボックス
の¼¤にあります。キーパッドには、コントローラ
ーとのユーザインタフェースとしてQ�するi�§
の�しキーがあります。スイッチ�
については、
A 3-1を£tしてください。

ENTER
（'）

BATTERY
POWER

（バッテリー
(）

MANUAL 
DEFROST/ 
INTERVAL

(
Qデフロス
ト/��)

CODE 
SELECT

(コード;Q)

PRE
TRIP（プレ・
トリップ）

ALARM 
LIST

(アラー
ム�B)

ALT. MODE
(ALTモード)

RETURN

SUPPLY
�C

�F

$ 3-2 キーパッド

3.1.2 ディスプレイ モジュール

ディスプレイ・モジュール(* 3-3£t) は、�つの5 
^のディスプレイと、�§のADfで34されてい
ます。ADfがDすUVは:のとおりです:

1. 
� - y�あるいはT�LED: 
����の��%
に�fします。

2. ヒーティング - オレンジ� LED: ヒーターの�
�%、またはデフロスト モード%に�fします。

3. デフロスト - オレンジ� LED: ユニットがデフロス
ト モードになっているときに�fします。

4. インレンジ- ��LED: コントロール��プロー
ブが、!�した��インレンジにあるとき�fし
ます。

� 3-1 キーパッドの=E

キー =E
Code Select
(コード;Q)

�
コードを;Qします。

Pre-Trip
(プレ・トリ
ップ)

プレ・トリップ (4��) メニュー
のADおよび、��¬のプレ・
トリップをd$します。

Alarm List
(アラー
ム�B)

アラーム�BをADし、アラーム
キューをX¨します。

Manual 
Defrost/ 
Interval

(
Qデフロ
スト/��)

;Qしたデフロスト モードをADし
ます。[Defrost interval] キーを 5 �
��し)けると、
Qでデフロスト
スイッチをれたのと¡じ½�でデフ
ロストを��できます。

Enter (;�) ;Qを��し、;Qした��をコント
ローラーへ��します。

�� (�)
AD�Hの�T、��¾スクロール、
プレ・トリップ
�のU.または、
テストのd$をします。

�� (F)
AD�Hの�T、F�¾スクロ
ール、プレ・トリップのリピート
をします。

}'み��/
|oし��

<コントロール�プローブ��
(��AD)。

��/

��

メートル�と���RのADを�り�
えます。(��AD)。「F」に!�する
と、�'は psig (ポンド/z�インチゲ
ージ)で、��は“/hg でADされます。
��の;に)く.” “「P」”は psig を
Aし、“「i」” は�V�インチをD
します。

「C」に!�すると�'はバールでA
Dされます。��に)く“「b」”
はバールをAします。

バッテリー
(

AC (が")されていない<
Xに、!��や�
コードの;Qがで
きるように、バッテリー バックア
ップモードを��します。

ALT. Mode
(ALT.
モード)

このキーを�すと、��ソフトウェア
と DataCORDER ソフトウェア�

を�り�えます。この�
が、
そのÀのキー�
を�Tするこ
とはありませんが、��ADや�Tが
DataCORDER プログラムに し
て�.されます。

�
#���のコントロールには「|oし��」
プローブを、またVC��のコントロールに
は「}'み��」プローブを��します。

5. |oし�� - W� LED: |oし��プローブがコン
トロールに��されているときに�fします。こ
の LED �f%は、「����」のディスプレイは
|oし��プローブの��をADします。またこ
の LEDは、��またはk�が�
になった<Xに
� します。

6. }'み�� - W� LED: }'み��プローブがコン
トロールに��されているときに�fします。
この LED �f%は、「����」ディスプレイに
ADされる��は、}'み��プローブのD�で
す。またこのLEDは、��またはk�が�
にな
った<Xに� します。

7. アラーム - O� LED: アラーム キュー (�#アラー
ム�B) の¬に、シャットダウン アラームがある
<X、アラームがiJ�#¬かÁかに6わらず�
fします。
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COOL HEAT DEFROST IN RANGE ALARM SUPPLY RETURN

SETPOINT/Code AIR TEMPERATURE/Data

$ 3-3 ディスプレイ モジュール

3.1.3 コントローラー

�,

_��!リスト・ストラップでユニットvに
アースしていない`>は、ワイヤー・ハーネ
スをコントローラー・モジュールから�Jさ
ないでください。

�,

コンテナの&5をアークR?する`>は、
コントローラーのモジュール・ワイヤー・
ハーネスを@Aに*て�Jしてください。

�,

ML3 が�りRけられているユニットでは、
ML2i PC カードは9!しないでください。
PC カードの}0が2なるため、コントロ
ーラーを`~します。

�

コントローラー・モジュールの��・��は
しないでください。�¡シールを��した<
X、�¡は �されません。

Micro-Link 3 コントローラーは、* 3-4にDすと
おりデュアル・モジュールのマイクロプロセッサー
で、テスト･ポイント、�ハーネス�コネクタ、ソフ

トウェアカード プログラム ポートがついて
います。
3.2 コントローラー・ソフトウェア
コントローラー ソフトウェアは��に!されたプ
ログラムで、!�ソフトウェアと��ソフトウェア
で34されています。コントローラー ソフトウェア
の�
は:のとおりです。
a.|oし��または}'み����を��の��に
eAし、
���、エコノマイズド��、アンロ
ード��、�ヒート・コントロール、デフロス
トを.います。デフロストは、bOしたXや¢を
��き、コイル��に&'な�0を;8する�

です。

b.デフォルトの!��、|oし��または}'み�
���をそれぞれGみoします。

c. !�ソフトウェア��や、��ソフトウェア�

コード、アラーム・コードのAD、 �する<X
にはその�Tもできます。

d.
�ユニットのG
を;<するために、�)の 
&な��、�および
�コントロール��、
ヒーター��、プローブY&、�'ZA、0Z
A!�などの�
に6するステップ バイ ステップ
のプレ・トリップ��を.います。

e. AC (が")されていなくても、;Qしたコー
ドや!��の;Qや�Tができるようにバッテリ
ー(の��を�
にします。

f. メモリーカードを��して、ソフトウェアのvプ
ログラムを�
にします。

3.2.1 WÇソフトウェア(ÉÊ)

!�ソフトウェアとは、��ソフトウェアが��す
る�)の��リストを�Âします。このソフトウェ
アは、�りbけ�)と�Ã���のオプション��
に�い、><でインストールされます。!�ソフト
ウェアの�Tが=�になるのは、kしいコントロー
ラーが!�された<Xと、ユニットに~��な�T
が�#した<X(オプションの>kや�り-しなど)の
みです。!���の�BはA 3-4ごBください。><
でインストールした!�は!�カードあるいは
8
によって�Tできます。

3.2.2 ��ソフトウェア (=Eコード)

��ソフトウェアは、ユーザーが!�した��モー
ドや`£に�じた�)の�Q・d$など、�2に
コントローラーが��を�.するためのプログラム
です。

81 2 3 3 3 3 34 5 6 7

1. �りbけネジ
2. MICRO-LINK 3 コントロール／

DataCORDERモジュール
3. コネクター

4. テスト ポイント

5. ヒューズ

6. コントロール��(")

7. ソフトウェア プログラミング ポート

8. バッテリー・パック(��R�)
$ 3-4コントロール・モジュール
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プログラムは��
コードで34されています。
コードにはADのみのものと、ユーザー!�が�

なものがあります。ユーザー!�が�
なコードの
��は、;Qする��モードに�じて{�すること
ができます。�
コード�Bは、A 3-5をごBくださ
い。

�
コードの;Qは:の
�で.います。

a. [CODE SELECT] (コード;Q) キーを�し、:に、
W¤のディスプレイに¤�のコードh�がADさ
れるまで��キーを�します。

b.¼¤のスクリーンには¤��Hの��が  5 ��A
Dされ、その;
'のディプレイ¥�に�り
ます。

c. �くADする<Xは、[ENTER]キーを�すと、
Äj���できます。

3.3 コントローラー・シークエンスおよび�
�モード


�、ヒーティング、デフロストの���な��の
シークエンスは:の��をご£tください。コント
ローラーQ�をAした*Sは* 3-5をごBください。

��ソフトウェアは�z'に して�pします。
この'とは、��センサー、�'センサー、��
!��、!���、�
コード�り�てなどの��
です。これらの'が�Tされた<X、��ソフト
ウェアが�.する����も�Tされます。この
'による"Å��を¦aして「�� “モード”」とª
びます。��モードには、「#�モード」(チルド)と
「
Vモード」が�まれます。コントローラーの"
Å��および��モードについては、:の��を£
tしてください。

3.3.1 DB - =/=T�シークエンス

コントローラー・ロジックは&'なR"シークエン
シングおよび���の��を��します。シークエ
ンシングが���と�R"��)ファン・モーター
がTった�¾の��をさせている<Xには、コント
ローラーは=�に�じてリレーTCPに
するか、

をd$します（*7－2£t）。リレー TCPは、
"�を�り�え、リレーPAとPBに
したり、

をd$します。リレーPAはL1、L2、L3の��を

するように$=されています。リレーPBはL3,L2,L1
のサーキットに
するように$=されており、
#��をさせます。

3.3.2 oB - =/=バンプ・スタート

コントローラー・ロジックは、���から
+を�
¨する\に、���のバンプ・スタート
�を�Q
させます。サクション®び~o�'が*しくなった
<Xには、���は�����パンプ・スタートを
.います。���のバンプ・スタートはデフロスト
Mf;に�こる�
Gがあります。


�¬はEEVは�じます。リレーTS、TQ、TN、TE
、TVへの
はd$（�）になります。このQ�に
より、ESVは�じてファンも�てd$します。��
�は1���Qした;にÄ���%d$します。この
シークエンスはTに��§りBされます。n;のバ
ンプ・スタート;に、ユニットはeHにEEVを&し
い�Q��、�%d$、�Qの��に$�します。

3.3.3 O¡WÇb�（O¡プルダウン）

!��より2.5�C(4.5�F)´��い��から
�する<
X、システムはエコノマイズド��では#�プルダ
ウン・モードとなります。ただし、どちらかがeH

の!��を��る<Xには、�'および0$Z�

が�をZAする<Xがあります。

3.3.4 O¡WÇb�（��b�コントロール・
モード）

ユニットは、|oし����を!��の +/-0.2�C 
(+/-0.36�F) ´�にeAすることができます。|oし
����は、� ��（EEV）の��、ディジ
タル・アンローダー�（DUV）の��、���およ
びヒーターの��によりコントロールします。

!��に[すると、ユニットは#���`Nモード
に¨.します。これにより、DUVをA©
'まで�
�たアンロード��となり、��した��コントロ
ールがeAされます。

コントローラーが
�がW�とÆ!した<X、ある
いはコントローラー・ロジックがサクション�'が
Y�'のA©にあるとÆ!した<Xには、ユニット
は#�アイドル・モードに¨.します。���はd
$し、��)ファンはコンテナ¬に��を2>させ
る\に��を)けます。��が!��+0.2�C´�に
��した<Xは、ユニットは#���`Nモードに
�ります。

��が!��より0.5�C (0.9�F)´FにFがった<X
には、ユニットは#�ヒーティング・モードに¨.
して、ヒーターが
されます。ユニットは��が
!��の0.2�C (0.4�F)´Fに�がった<Xに、#�
アイドル・モードに�り、ヒーターの
がd$さ
れます。

3.3.5 O¡WÇ�b�（エコノミー・ファン
��モード）

エコノミー・モードは��モードの��モード
です。このモードは�
コードCd34 の!�が
“「オン」”になっている<Xに��します。エコノミ
ー モードは�エネをH�としています。エコノミー 
モードは、��xGのあるH~や、ª}cを��く
ためのE$�な��2>を=�としないªª}H~
のJKで��できます。エコノミー モードの��を
Dすディスプレイはありません。エコノミー モード
で;<を.うには、コード  Cd34 の
Qディスプレイ
を��します。

エコノミー モードを�Qするには、eHに#�モー
ド!��を;Qする=�があります。エコノミー モ
ードが��すると、��)ファンが:のようにコン
トロールされます。

�
�またはヒーティングのオン／オフの��%
に、��)ファンが�j��M��します。その;
|oし����が!��の+/- 0.2�C (0.36�F)´�、
}'み����が|oし����の+3�C (5.4�F)´F
になると、YM��に�り�わります。ファンはそ
の;�%�YMで��します。�%��";、��
)・ファンは�M��をv�し、このオン／オフを
§りBします。バルブモードが«Ç¬は、エコノミ
ー・ファン��に[\されます。

3.3.6 O¡WÇ�b�のコントロール

!��� CnF26 (ヒート・ロックアウト��) を-10�C
に!�すると、!���が-10�C (+14�F)��の��
���モードで��します。��を-5�Cに!�する
と、-5�C (+23�F)´�の!���の%#�モードで
��します (A 3-4.を£t)。

#�モードでコントローラーが|oし����を!
��にeAしているときは、ディスプレイ モジュ
ールの「SUPPLY」ADfが�fし、ディプレイ¥
�のデフォルト��は|oし����センサーの�
�をADします。
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� 1: b�の�kはWÇ�の+^です。
� 2: Îい¢みb�がWÇ�より1.9�C~く、また��@_が70％�+の`>は、エコノマイズ

ドアンロード��が6われます。Ï¡の¿Àが^たされない`>は、��¤¥¦し��が
6われます。

ÇÇÇÇÇÇÇÇ
ÇÇÇÇÇÇÇÇ
ÇÇÇÇÇÇÇÇ
ÇÇÇÇÇÇÇÇ

b�+Ði

ヒーティング

V�WÇÆ

+0.20�C

ヒーティング

+2.5�C
(4.5�F)

b�^§i

モジュレート・ア
ンロード��

-0.5�C
(0.9�F)

ÇÇÇÇÇÇÇÇ
ÇÇÇÇÇÇÇÇ

V�
-0.20�C

モジュレート・ア
ンロード��

$ 3-5 コントローラーによる�� (O¡モード)

|oし����が����インレンジ (�
コード 
Cd30 で!�) になると、インレンジfが�f
します。

3.3.7 O¡モード��（��のシークエンス）

�

��#�モード��では、��)モーターは
�Mで��し、エコノミー#�モードでは、
ファンM�が�¶します。

a. |oし����が!��より�く、F\¬の<
X、ユニットは(�)ファン・モーター（CF）、
���モーター（CH）、��)ファン・モータ
ー（EF）に
して
�し、COOLfが�fしま
す。(* 3-6£t)³、0もしくは�'ZAが«Ç
していない<Xには、コントローラーは"�TSを
�じて、エコノマイザー・ソレノイド�
（ESV）を�きユニットをエコノマイズド��に
します。

b.����が、!��より�いあらかじめ!�され
た��インレンジまでF\すると、インレンジf
が�fします。

24V'


�j
<
�j

TN

ST
F

HPS CH

IP-CM

TC

CF

TEIP-EM1 EFIP-EM2

HTT TH HR

ESVTS

TV EF ES

$ 3-6 O¡モード（��）

�
EEVおよびDUVはマイクロプロセッサーによ
りu8して��されます。jkな*と��に
ついては、71£t。
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c. ����がTにFがると、アンロード��が!�
�より2.5�C (4.5�F)より�で��します。
(* 3-5£t)。アンロード
�が�まると、
EEVコントロールはフル
�"c!��からより
Yいモジュレート
�"c!��へと¨.しま
す。アンロード��が��すると、EEVコントロ
ールは��)の"c�を、��"cが�Qするシ
ステム・デュティー・サイクルにPづいてコント
ロールします。}い'み��が!����の1.9 �C
(3.4�F)´�にFがり、またシステムのz�
'が
70％´FにFがった<Xにユニットは"�TSを�
き、ESVを�じます。

d.コントローラーは|きoし��を,-します。
|きoし��が!��よりFがった<Xには、コ
ントローラーは���に|きoし����、!�
�、%�を	�します。:に%�の�"にÈう!
��からのずれを��する¬を.います。¬
により、もう
�が=�ではないとÆ!される
と、"�TGおよびTNを�き、���モーターと
(�)モーターの
をd$します。Tに、コン
トローラーはEEVを�めます。#�ヒート・モー
ドはÄj�ロックされ$まります。COOLfも¡
�に
をd$されます。

e.��)ファン・モーターは��を)け、コンテナ
�の��を2>させます。|oし����が!�
�の��dRをeAしている�は、インレンジf
が�fしています。

f. }'み����が��し、!��を1.0�C (1.8�F)
´�になり�j�の�"すると、"�TC および 
TN が�じ、���と(�)ファン モーターが�
�モード（<エコノマイズド）��をv�し
ます。また、COOLfも�fします。

g.アンロード
�¬にz�システムが
'��100％
まで��し、�j�たった<XにはリレーTSは

され、ESVを�きユニットをエコノミー・
モードにします。

h.|きoし��が!����より2.5�C (4.5�F)´� 
��した<Xには、マイクロプロセッサーが��
)"cコントロールを�iからフル
�コントロ
ールに�します。

3.3.8 O¡モード（ヒーティング）
（��のシークエンス）

a.����が!��よりも0.5�C (0.9�F)´FにYF
すると、システムがヒーティング・モードに¨.
します(* 3-5 £t)。コントローラーは TH の
"�を�じ (* 3-7 £t)、ヒーターd$サーモ
スタット (HTT) ��でヒーター (HR) に0を0し
ます。また、HEATfも�fします。��)・
ファンは��を)け、コンテナ�の��を2>さ
せます。

b.��が!��より0.2�C (0.4�F)´Fまで��す
るとTHの"�が�き、ヒーターがd$します。
また、HEATfもXえます。��)ファン は��
を)け、コンテナ�の��を2>させます。

c. ��のためのヒーターd$サーモ (HTT)が�
�)・コイル��に�りbけてあり、��が"�
に��するとヒーター��を]!するようになっ
ています。

24V'


�j
<
�j

TN

ST
F

HPS CH

IP-CM

TC

CF

TEIP-EM1 EFIP-EM2

HTT TH HR

ESVTS

TV EF ES

$ 3-7 O¡モードのヒーティング

�
EEVおよびDUVはマイクロプロセッサーによ
りu8して��されます。jkな*と��に
ついては、71£t。

3.3.9 ��のシークエンス（O¡モード）
（��トリム・ヒート）

システムの��がnYの����までnbされてお
り、n���の��Gを�Fする}²がそろえば、
コントローラーはHRリレーをパルスして���デジ
タル・シグナルとシークエンスして��)ヒーター
が
されます。トリム・ヒートは(12.77�C <!��
< 15.55�C [54.99�F < !��< 59.99�F])および
(-6.67�C <-���< 1.66�C [19.99�F <-���
< 34.99�F])の<Xのみ��します。
3.3.10 O¡モード (gh)
��はコンテナ�の��をFげるために.います。
�
コード Cd33 で���を!�すると、このモード
が��します。ディスプレイ・  モジュールの
「SUPPLY」LEDが ����で� し、��モー
ドが��していることをDします。モードがいった
ん��し、:の}²がたされると、コントロー
ラーはヒーターのリレーを«Çし、��を��
します。
1. ��センサーの��が!��を��った。
2. ユニットは#���`Nモードで、|きoし
����は!���プラス0.2�C
(0.36�F)´Fである。

3. ヒーター デバウンス タイマー(3 j)がタイムアッ
プになった。

4. ヒーターd$サーモスタット (HTT) が�じて
いる。

�	の}²が�てはまる<Xに、��)ファンは�
MからYMに�り�わります。すべての}²がた
されているAり、��)・ファンのM�はその;
�%�ごとに�り�わります (��)ファンのそ
のÀのM�オプションについては「バルブモード」
の1を£tしてください)。�H  (1)´-のいずれかの
}²がたされない<X、あるいは" ��が��
!��を2%F�っている<Xは、�M��)ファン
が��します。
��モードでは、デフロストヒータがONになりま
す。このためc-'が�えるので、コントローラー
は�kされた-'�に�XうようESV を�き、|き
oし��についてはそのまま!���に<'に.い
レベルにeAします。
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ESV を�Dして、��)コイルA�の��をYF
させ、
"する��から(�させる�j�を�kさ
せます。��から�jを��くと、" ��がFが
ります。" ��が!��を  2% F�ると、コントロ
ーラーはcリレーをd$します。" ��が!��
´FにeAされるように、コントローラーがヒータ
ーのオン/オフZ�を�)します。��センサー´-
の}²によりモードが+fした<X  (�えば、アウト
オブレンジ��や���d$などの}²) は、Mちに
ヒーティングリレーがオフ (Sがd$) になり
ます。

��モードでは:の2つのタイマーが��し、オン・
オフが	Mに§りBされることやそれによる"�)
の®¯を4ぎます。

1. ヒーター・デバウンス・タイマー (�j)。

2. アウト・オブ・レンジ・タイマー (Äj)。

ヒーター デバウンス タイマーは、ヒーター"�)
の`£が�¶した<Xに��します。!��に X
している<Xでも、ヒーター"�)はbなくとも3j
�オン (またはオフ) の`NをeAします。

アウトオブレンジタイマーは�%�にアウトオブレ
ンジ��になった<Xに��して、ヒーターの��
をeAします。S���が!��のdRを 5 j�´
�^えた<X、ヒーターはd$し、システムを��
させます。アウトオブレンジタイマーは、��が�

コード Cd30 で!�された��dRを^えた<
Xに、Mちに��します。

3.3.11 O¡gh (バルブ・モード)

バルブモードは��の��モードで、��)ファン
のM�やデフロストd$!��の�Tができます。

バルブ・モードは!�コード Cd35 が “「Bulb」
(バルブ)” に!�されている<Xに��します。
バルブモードがいったん��すると、��モードの
��)・ファンをデフォルトM� (�%�ごとに�Y
Mを�り�え��) から、YMeAまたは�MeA�
�に�Tすることができます。このモードは、�

コード Cd36 でデフォルトの“「alt」”を=�に�じて 
“「Lo」 ”(YM) または “「Hi」 ”(�M) に�り�えて�
.します。��)・ファンをYM��にすると、
��!��を 60 から 95% のdRまで�Eで
きます (
'は 65 から 95% のdR)。

また、バルブモードを��させると、�
コード 
Cd37 の!�を、eHのデフロストd$サーモスタ
ットの��の!�に[\させることができます 
(「3.3.19」を£t)。デフロストd$サーモスタット
が “「�く」”��を、〔0.1�C（0.2�F）Êみで〕で
25.6 ��C （78�F）と４��C（39.2�F）�で�T
できます。デフロストd$サーモスタットが、��
タイマー・スタートまたはデフロスト・デマンド�
に�じている<Xの��は、25.6�C（78�F）から
10�C!�までの!�の“�く” �について10�Cです。
10�CよりYい“「�く」”�については、“「�じる」”
�は、“「�く」” !�と¡じ�にnbします。
バルブ・モードは、:の<Xにd$されます。

1. バルブモードのコード Cd35 が “「Nor」 
(�TW�)に!�されている。”

2. デフロストコード Cd33 が “「off」 (オフ)にな
っている。”

3. !��を
V（フローズン）dRに�Tした。

バルブモードが�	のいずれかにより��W�`N
になると、��のための��)ファン��は

“「Alt」”に�り、DTS のd$!�はコントローラ
ーの!��� CnF41で;Qされた��にリセット
されます。

3.3.12 �Ñモード(プルダウン)

コントローラーQ�の*6による��は* 3-8をごB
Fさい。!���より2.5�C (4.5�F)´��い��か
ら
�する<Xには、システムは
Vプルダウン・
モードになります。システムはエコノマイズド��
に¨.します。しかし、�'と0のいずれかがe
Hに!�された�を^える<Xには、�'および
0ZA�
が�をZAする�
Gがあります。

3.3.13  �Ñモード（b�コントロール）


Vモードでコントローラーが}'み��を!��
にeAしているときは、ディスプレイ モジュールの
「}い'み��」ADfが�fし、ディプレイ¥�
のデフォルト��は}'み���プローブのD�を
ADします。

}'み����が������ (�
コード Cd30 
で!�) になると、インレンジfが�fします。

3.3.14 �Ñモード (��)


V��dRのH~では、�bの���¶は��さ
れます。
V��%の��Z���は、これをË�
して、ユニットのエネルギーº�をE�に�めてい
ます。
V��dRでの��Z�は、-'の�°に
�じてコンプレッサの��・d$を�り�えること
によって.われます。

!��に[した<Xは、ユニットは
V��`Nモ
ードに¨.します（エコノマイズド��）。

��が!���より0.2�C Fがり、���がbなくと
もÄj���した<X、ユニットは
Vアイドル・
モードに¨.します。���はd$して、��)フ
ァンはコンテナ―¬の��を2>させる\に��を)
けます。��が!��より+0.2�C�がった<X
には、ユニットは
V��`Nモードに�ります。

3.3.15 �Ñモード（ヒート・ロック・アウトb�）

!��� CnF26 (ヒート ロックアウト��) を 
-10�Cに!�すると、��の
Vモードは
-10�C�もしくはそれ´Fの!��で«Çします。
（+14�F）。��を-5�Cに!�すると、
Vモード
が-5�C (+23�F)あるいはそれ´Fで«Çされます。

��が!���より10�CFがった<X、ユニットは

V“ヒーティング”モードに¨.し、��)ファンは
�Mにされます。ユニットは、��が¨.�まで�
�して�った2に、
V��モードに�ります。

3.3.16 �Ñモード (エコノミー)

エコノミー
Vモードを��させるには、
V!�
�を;Qする=�があります。�
コード Cd34 が
“「ON」”の!�になっている<Xに、エコノミー・
モードが��します。
Vエコノミー モードの�
�¬は、システムは
'の
Vモード��を.いま
すが、コントロール��が!��（-2�C）´Fある
いは¡*である<Xには、
]システム��がコン
トローラーを�いてd$されます。60 j�のオフ�
�;は、��)・ファンが�j��M��し、その
;コントロール��をチェックします。コントロー
ル��が!���より+0.2�C´�であった<Xは、

�システムがv���し、��のオフ}²がそろ
うまで
�を�)します。コントロール��が!�
� +0.2�C´Fの<Xは、��)ファンがd$し、
60 jのd$��をv�します。
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エコノマイズド��

WÇÆ

+Ðb�

$ 3-8 コントローラーによる�� (�Ñモード)

3.3.17 �Ñモード��（��のシークエンス）

a.|oし����が!���を��り、F\してい
る<X、ユニットは(�) ファン・モーター
(CF)、���モーター (CH)、��)ソレノイド�
(ESV)、YM��)ファン・モーター(ES)に

し、COOLfが�fするエコノマイズド
�に¨
.します。（* 3-9£t）

b.����が、!��より�いあらかじめ!�され
た��インレンジまでF\すると、インレンジf
が�fします。

c. }い'み����が!��より 0.2�C (0.4�F)Fが
ると、"�TC、TS 、TN が�き���、エコノマ
イザー・ソレノイド�、(�)ファン・モーター
をd$します。COOLfの
もd$します。
EEVは�じます。

d.��)ファン・モータはYMで��を)け、��
を����に2>させます。��インレンジラン
プは、}い'み��が!��の��インレンジで
あ%に、�fし)けます。

e.}い'み����が!��より10�C (18�F)´F
にFがった<Xには、��)ファンは�MにkM
します。

f. }い'み����が!��より0.2�C (0.4�F)�
�し、�j�が�"した<Xは、EEVが�き"
�TC、TS、TN は�じて���をv�Qし、ESV
を�いて���ファン・モーターをv�Q
します。COOLfは�fしす。

24V'


�j
<
�j

TN

ST
F

HPS CH

IP-CM

TC

CF

TEIP-EM1 EFIP-EM2

HTT TH HR

ESVTS

TV EF ES

$ 3-9 �Ñモード

�
EEVおよびDUVはマイクロプロセッサーによ
りu8して��されます。jkな*と��に
ついては、71£t。
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3.3.18 デフロストn©

コントローラー�
コード  Cd27 では、デフロスト�
�モードを、ユーザーがデフロスト��を!�する
タイプか、?Qコントール・タイプの�つのモード
から;Qできます。ユーザーが!�する<Xに、
!�できる��%�は、3、6、9、12、24 %�ある
いはAUTOのいずれかです。ユニットによっては、
デフロストを���にd$できるよう!�されてい
るものもあり、その<Xはデフロストを OFF にする
ユーザー!��がY�されます。><o'%はデフ
ロストのデフォルトはAUTOです。A 3-5 をごB
ください。
#�モード、#�プルダウン・モードまたは
Vプ
ルダウン・モードになっている<X、?Qデフロス
トは、±� �Hの��が� %�;にセットされ、
その;は��)・コイルにbOしたXの`£に�じ
て、:のデフロストまでの��を�iします。この
モードでは、=�とÆ!された<Xにのみデフロス
トが.われます。

V��の<X、いったん!��に[し、}'み�
�プローブが
V!��´FをDすと、?Qモード
はそれから��のデフロストまで��を 12 %�に
!�し、その;は 24 %���に�iします。
デフロスト��はすべて、H�のデフロストX�¨
サイクルオン／オフ´\の、���の��%�に�
じて!�されます。デフロスト��は、?Q!�の
<Xn²で�%�、n�で 24 %�です。ただし
V
モードでは、デフロストを��するまでに=�な%
� (デフロスト��%�) が、���の��オン／
オフに�じて、�Ìから�ÌJ��くなります。
どのモードでも、デフロストd$センサーが10 ��C
（50�F）´Fの��をDしている�は、デフロスト
��%�としてカウントされません。
デフロストが&しく+fせず、��がヒーティング
d$サーモスタット(HTT)の!��にÍ[した<X、
サーモスタットが�きヒーターをd$します。�%
��"しても+fしない<Xは、コントローラーが
デフロストを+fさせ、DTS/'の�
GをQらせ
るアラームが«Çします。
プローブ・チェック (コントローラー�
コード 
CnF31) が「SPECIAL」に!�されている<X、ユニ
ットは:のQ�にUみます (スナップ・フリーズま
たはデフロスト+f)。!�が「STANDARD」に!�
されている<Xは、ユニットはプローブ・チェック
を�.します。プローブ・チェックは、vQされた
��のW�Xを�Qします。プローブ・チェックが
W³だった<Xにはシステムは�¡の\にÎj�Q
�します。Îj�";、`£に�じてプローブ
アラームが�#または6Xされます。
}'み��が7�C (45�F)にFがると、コントローラ
ーはデフロスト��センサ(DTS)の��が10�C´F
にFがっているかを;<します。Fがっていないと
きは、DTSmFアラームがoされ、}'み��セン
サ(RTS)によってデフロストモードの��を.な
います。
コントローラー�
コードCnF33がスナップ
Vに
!�されている<X、コントローラーはこの��に
ります。スナップ
Vは、���を��)・ファ
ンを��せずに4j�100％の
'でQ�させます。
スナップ
VがMfすると、デフロストは&Sに+
fします。
3.3.19 デフロスト・モード（��のシークエンス）
デフロストサイクルは、�つのuoなオペレーショ
ンにjけられます。±�はコイルの�X、±�は、
プローブ・チェック、±�はスナップ
Vです。
デフロストは:のどの��でも�Qできます。

1.
Qデフロスト�
（��されている<Xは
Q
デフロスト・スイッチ�
）はユーザーがキーパ

ッドまたは
Qデフロスト・スイッチを��して
�Qします。
Qデフロスト�
はDTSの��に
より+fします。

�
[The Manual Defrost / Interval]（
Qデフロス
ト/��）キーを��して
Qデフロストを
��します。

[Manual Defrost / Interval] キーの12:
[Manual Defrost / Interval] (
Qデフロスト/
��) キーを Ä���し)けると、デフロ
ストが��されます。[Manual Defrost / 
Interval] キーから Ä��"Hに
を`すと、
デフロスト�� (コード 27) がADされ
ます。

2.ユーザーが
8によってデフロスト・コマンドを
K8する。

3.デフロスト��タイマー (コントローラー�
コー
ド Cd27) がユーザーの!�したデフロストインタ
ーバルに[した。

4.|oし��、}い'み��プローブが�した�
��にPづいて、コントローラーのプローブ%!
ロジックが、プローブ チェックが=�とÆ
!した。

5.コントローラーがデフロスト・デマンド・オプシ
ョンをプログラムされている<Xは、オプション
を“IN”に!�すると、ユニットは、2.5%�´�!
��に´らずに��¬であった<Xにデフロスト
にります。

6.システムは、���サクション�'あるいは��
'µ��モードで��¬であり、z��なシステ
ム
'を、あらかじめ�められたa�´Fにnb
させている。

デフロストはデフロスト��センサーの��がコン
トローラーのデフロストd$サーモスタット!��
´FにFがった%に、いつでも�Qできます。デフ
ロスト��センサーの��がデフロスト+fサーモ
スタット!��´�に�がった<Xに、デフロスト
は+fします。デフロスト+fサーモスタットは�
2の�)ではありません。デフロスト+fサーモス
タットはコントローラーの!�であり、サーモスタ
ットとしてÇき、デフロスト��センサーの��が
!��をFまわると、“�じ” （デフロスト�
める）、センサーの��が!��より�い<Xに“
�きます” （デフロストを+fまたは4$する）。
ユニットがバルブ・モード（3.3.11£t）で��して
いる<Xには、o!の!�が��ooます。
コントローラーがDTTY!�オプションにプログラ
ムされている<Xには、デフロスト+fサーモスタ
ット!��はデフォルトで25.6�C (78�F)あるいは
18�C (64�F)にFげて!�ooます。
Qデフロ
スト・スイッチ、
8、プローブ・チェックにより
でデフロストの�°がされた<Xは、ユニットはデ
フロスト��サーモスタット!�の��がデフロ
スト+f��´Fである<Xにデフロストを�め
ます。デフロスト��センサーの��がデフロスト
+fサーモスタット!�´�に�がった<Xには、
デフロストは+fします。デフロスト��タイマー
あるいはデフロスト・デマンドによりデフロストの
�°がされた<Xには、デフロスト��!�は10 �C
(50�F)´Fとなります。
デフロスト・モードが�Qされた2に、コントロ
ーラーはEEVを�め、TC、TN、TE（あるいはTV）
を�き、���、(�)ファン、��)・ファン
への
をd$します。COOLfへの
もd$し
ます。:にコントローラーは"�THを�じて、ヒー
ターに'を�Sします。デフロストfが�fされ
ます。デフロスト��センサーの��がデフロスト
+fサーモスタット!�まで��した<Xには、
X�り��は+fします。
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24V'
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��: EEVおよびDUVはマイクロプロセッサーによ
りu8�に��されます。jkな*�および��に
ついては71をごBください。

$ 3-10デフロスト

3.4 ��の3�モード

3.4.1 .%Cファンの��

��)ファンの����)はユニットをd$さ
せます。

3.4.2 Ò5>:-

�
コードCd29は、ユーザーの!�で、システムの
/'の2にコントローラーが.うQ�を;Qできま
す。><o'%のデフォルト!�は、システムのM
�d$です。A 3-5£t。

3.4.3 %�=3�

�
コード Cd31（%�Xスタート） および Cd32
（0ZA）でl��)の�QシークエンスとQ�
0の�Qをコントロールするようにユーザー!�
ができます。><o'%!�では、ユニットはユー
ザーの{Dで�Q（b�なし）と
'の0に!�
されていますA 3-5を£t。

3.4.4 =/=~b、�=]3�

コントローラーは���の~o�、��、サクショ
ン�を,-します。~o�'あるいは��が��A
�´�に�がるか、サクション�'が��A�´F
にFがると、���は3j��でオン／オフする��
となります。(�)と��)ファンは���のオフ
%にも��を)けます。

���のドーム��が�#した<Xは、コントロー
ラーは��)コイルおよび���ドームを
�する
\に>kの
+をシステムに�します。-���
が43.3�C´�、}い'み����が -17.5�C ´F、
���#o��が117.7�Cの<Xに、コントローラー
はCPDS��で���ドームの��のアラームを�け
ます。

}い'み����と-���が、��dR�に�っ
た2、あるいは���がd$された<Xに、ドーム
��コントロール・ロジックはd$します。

サクション�'のYAが¶�された<Xには、
DUVは
されてサクション�'を��させます。

3.4.5 O¡モード（システム=]ªÓ）

#�モードでは、-���が20�C (68�F)´Fの
<Xにシステム�'を$Zする=�があります。
この-����では、(�)ファンは、~o�'
に·せられたA©にPづいてオン／オフ��になり
ます。<'にYい-���－18�C (0�F)につい
ては、~o�'ZAにPづいて、
'システム��
�でヒーティングのオン／オフが.われます。

3.4.6 D/CファンÔÕ

!���CnF17 （~o��センサー）が、“In”に!�
され、 CnF48 （��)ファン・スイッチ[\）が
“On”に!�されている<Xには、(�)ファン・
スイッチ[\ロジックが«Çされます。�0もしく
は��の}²が~o��をeAしていない<Xに、
(�)
���が��スイッチを�く\にpjであ
れば（(�)ファンのd$）ロジックは:の�に(
�)ファンに
します。

1. DUVが、コントローラーの100％の�き�°に 
して、80％´Fの�きの<Xは、(�)ファンが

されます。DUVが100％�くと、ファンはd
$されます。

2. DPTの��がªºであったり、アウトオブレンジ
であった<X(AL 65)は、(�)ファンは
され
てシステム'がオン／オフされるまで
が)
きます。

3. システムが(�)ファン[\で«Ç¬で、��ス
イッチが�になった<Xは、(�)ファンが

されてシステム'がオン／オフされるまで

は)きます。

3.5 コントローラー・アラーム

アラームのADは、u8したコントローラー・ソフ
トウェアの�
です。��パラメーターが��のd
Rを^えるか、34�)が コントローラーに し8
�を&しくB8しない<X、アラームが�#し
ます。アラームの�Bは、A 3-6をごBFさい。

アラームは、
�ユニットとH~の��をz.して
�.するためのものです。なんらかのエラーが�o
されると、H~の����を¸�し、アラームが�
#します。�2にエラーが�#しているかがv�チ
ェックされます。

���のシャットダウンを°めるアラームによって
は、���をQかし)けるために���のd$まで
%�Xが#じる<Xがあります。�えば、アラー
ム・コード “「Lo」” (¢(�YF) は 25% を^え
る�\Fが�#した<XにディスプレイにADさ
れますが、ユニットはそのまま��を�)します。
アラームが�#した<Xの
�は:のとおりです:
a.Oいアラームランプは15、17、20、21、22、23、

24、25、26、27のアラーム・コードh�について
�fします。

b.�o�
なÏcが�Jする<Xは、W¤のディス
プレイにアラーム・コードと!��がrÅにAD
されます。

c. アラームリストをスクロールして、どのアラー
ムが�Jするかと、"¨に�Jしたかを�べる=
�があります。アラーム・リストをクリアする
Hに、アラームを%!し、�&しなければなり
ません。

アラーム コードのAD��は:のとおりです:
a.デフォルトのディスプレイ・モードで、[ALARM

LIST] (アラーム�B) キーを�します。これによ
り、アラーム キューに¹&しているすべてのアラ
ームが�B¥�にADされます。
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b.アラーム キューにはアラームが 16 §まで�#�
に¹&され、��キーを�すと、この�Bをスク
ロールすることができます。

c. Wのディスプレイには “「AL＃＃」”とADされ
ます。＃＃は�の¬にあるアラームh�をAして
います。

d.¼¤のディスプレイには、�2のアラーム・コー
ドがADされます。 “「AA＃＃」 ”はiJアラーム
が�#していることをDし、 “「##」 ”はア
ラーム・コードをAします。また、 “「IA＃＃」 ”
は�#がÐ$したアラームをDします。A 3-6を£
tしてください。

e.��しているアラームが�Jする<X、アラーム
リストのx に“「END」”がADされます。

f. すべてのアラームがÐ$`Nになると、 
“「CLEAr」”がADされます。その; [ENTER] キ
ーを�すとアラーム キューをX¨できます。アラ
ーム�BがX¨されると “「-----」 ”がADされ
ます。

�:
すべてのセンサーが�pしない<X、AL26 
が�#します。コントローラー��にあるコ
ネクターをチェックし、")W³*がある<
Xはしっかりと")しMしてから、プレ・
トリップ テスト (P5) を.って AL26 をX¨
します。

3.6 ユニットのプレ・トリップa�

プレ・トリップ %!は、
'の
�コントロー
ルをÐ$して、あらかじめプログラムされたテスト
ルーチンを.うu8のコントロール�
をY�し
ます。このテスト ルーチンには、あらかじめ!�さ
れた�Dのテストを?Qで�.する?Qテスト・
モードと、ユーザーが�テストを;Q・�.する

Qテスト・モードがあります。

�,

プレ・トリップa�はb�にcめてdeなf
$のgったコンテナーには��しないこと。

�,

[Pre-Trip](プレ・トリップ)キーを�すと、
エコノミー、ghおよびバルブモードはL4
しますので、プレ・トリップ���に�DB
しください。

テストはキー・パッドを��するか、
8により�
.します。ただし、
8で��した<Xは、コント
ローラーにより�Dのテストがすべて�[されます
(?Qモード)。

プレ・トリップがMfすると、 “「P」、” 
“「rSLts」 ”(プレ・トリップ テストC5) がADされ
ます。[ENTER] キーを�すと、すべてのテストC5
をADでき、MfしたテストC5はすべて 
“「PASS」(X@) ” または “「FAIL」(WX@)”
でADされます。

プレ・トリップ・テストおよびテスト コードにつ
いては A 3-7ページの3-32を、����の��
は「4.9」をごBください。

3.7 DataCORDER

3.7.1 DataCORDER 	


キヤリア・トランジコールドの “「DataCORDER」”
ソフトウェアはコントローラーに�]されており、
��レコーダーやºのチャートを�»してº�¶す
ることができます。DataCORDER �
はキー パッ
ドで;Qし、ディスプレイ・モジュールでADしま
す。ユニットには、インタロゲーター�のコネクタ
ー (* 3-1 £t) も�りbけられており、キヤリア・
トランジコールドの Data Reader を��してデー
タをダウンロードすることも�
です。また、キヤ
リア・トランジコールドのDataLINE ソフトウェア
をインストールした PC を��して、データのダ
ウンロードや!�を.うこともできます。DataCOR
DER の34は:のとおりです:
!�ソフトウェア
��ソフトウェア
データ¹&メモリー
リアル・タイム・クロック
(バックアップ��]バッテリーbき)
サーミスター' × 6
インタロゲーター・コネクター
( (バッテリー・パック)

DataCORDER の�
は:のとおりです:

a. 15、30、60、120 j��でログを�り、2 ¡�j
のデータ (1 %���に!�した<X)を��。

b.�アラームを	�し、ディスプレイにAD。

c. プレ・トリップ・テストのC5を	�。

d. DataCORDER および��コントロール ソフト
ウェアが#4した:のデータとイベントを	�:
コンテナIDの�T
ソフトウェアのアップグレード
アラームの��
バッテリー��のYF (バッテリー・パック)
データ��
デフロスト��および+f
����および+f
'H¢ (バッテリー・パック£り、ªし)
'�� (バッテリー・パック£り、ªし)
コンテナ�のリモート プローブの�� (USDA コ
ールド・トリートメント・プローブおよびH~プ
ローブを	�)
}'み����
!���T
|oし����
リアルタイム・クロック・バッテリー
(�]バッテリー) のr�
リアル・タイム・クロックの�i
トリップ・スタート
ISOトリップ・ヘッダー(インタロゲーター・プロ
グラムから'された<X)
エコノミー モードの��と+f
 “「Auto １」(?Q 1)、「Auto 2」 (?Q 2)、
「Auto 3」(?Q 3) ” プレ・トリップの��と+f
バルブ・モード��
バルブ モード�T
バルブ モード+f
USDAトリップ・コメント
k���および+f
USDAプローブY&
フレッシュ エアー��E��

3.7.2 DataCORDERソフトウェア

DataCORDERソフトウェアは��ソフトウェア、
!�ソフトウェア、データーメモリーから34され
ます。
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a. ��ソフトウェア

��ソフトウェアは、!�ソフトウェアが��する
'をGみ'み6¤します。'は、��
コード
で�.されます。コントローラーの�
（A 3-8ペー
ジの3-36を£t） を��して、iJの'
データや��データを;<することができます。
コードの��
�は:のとおりです。

1. [ALT. MODE](ALTモード)および [CODE SELECT]
キーを�します。

2. W¤のディスプレイに¤�するコードh�がAD
されるまで、��キーを�します。¼¤のスクリ
ーンには¤��Hの��が 5 ��ADされ、
その;
'のディプレイ¥�に�ります。

3.�くADする<Xは、[ENTER]キーを�すと、
AD%�をÄj���できます。

b. WÇソフトウェア

!�ソフトウェアは DataCORDER の	�およびア
ラーム�
のコントロールをします。><o'%の
!�へのプログラムの�Tは、!�カードで�.し
ます。ユニットDataCORDER!�の�Tは
DataLINEインタロゲーション・ソフトウェアをË�
して.えます。!�の��のリストはA 3-2をごBく
ださい。また���!�に6する  DataCORDER
��については:の��をごBください。

3.7.3 センサーWÇ (dCF02)

��とジェネリックの 2 z�のモードが!��

です。

a. ��モード

��モードでは、7 つの��!�のうちの 1 つを��
してデータを	�するようにDataCORDER を !�で
きます。この 7 つの��!���は、A 3-3 に�
Bと��が	*されています。

Ñ§のサーミスター（|きoし、}い'み、USDA 
#1、 #2、 #3、H~プローブ）の'およびセン
サーの'はDataCORDERにより#4されます。
* 3-11£t。

�
DataCORDERソフトウェアは、|きoしお
よび}'み��	�センサー(SRS、 RRS)
を��します。��コントロール・ソフトウ
ェアは、|きoしおよび}'み����セン
サー(STS、 RTS)を��します。

b. ジェネリック モード

ジェネリック 	�モードでは、ネットワーク�で	
�するデータのポイントを;Qすることができま
す。;Qできる	�ポイントは、nEで 8 ポイ
ント、	��
なデータ・ポイント�Bは:の
り
です。ジェネリック モードへの�Tおよび、	�す
るデータ ポイントの;Qは、キャリア・トランジコ
ールドのデータ��プログラムで�.できます。

1. コントロール モード
2. コントロール��
3. ¯��
4. ��
5. A R"0
6. B R"0
7. C R"0
8. ¢�
9. ��) ��パーセント

10. §々�o' (ビットマップS、��%はo!の
��いが=�)

11. §々の'（ビットマップ¶ ��する<Xは
o!の��いが=�)

12. -���センサー
13. ��)��センサー
14. ���~oセンサー
15. }'み����センサー (RTS)
16. |oし��センサー (STS)
17. デフロスト��センサー
18. ~o�'��)
19. サクション�'��)
20. (��'��)
21. ��E��センサー (VPS)

3.7.4. �«n© (dCF03)

データ	�では、\つの/なる	���を;Qでき
ます。データは、リアルタイム クロックに�い
&;な��で	�されます。クロックは><o'%
にÒ©��%�(GMT) に!�されています。

3.7.5 サーミスター・フォーマット (dCF04)

サーミスター	�のフォーマットを!�できます。
Yj��では 1 バイト、�j��では 2 バイトのフ
ォーマットを��します。Yj��では��メモリ
ーがbなく、��dRに�じて�zのj��で��
を	�します。�j��では�dRの��を0.01 �C
(0.02�F)Êみで	�します。

� 3-2 DataCORDER WÇÉÊ

WÇ NO. タイトル デフォルト オプション

dCF01 (Ó�) -- --
dCF02 センサー!� 2 2,5,6,9,54,64,94
dCF03 	��� (j�R) 60 15,30,60,120
dCF04 サーミスター フォーマット Short (Y) Long(�)
dCF05 サーミスターのサンプル¥��� A A,b,C
dCF06 E�コントロール/��サンプル¥��� A A,b
dCF07 アラーム!� (USDA センサー 1) A Auto (?Q)、On (オン)、Off (オフ)
dCF08 アラーム!� (USDA センサー 2) A Auto (?Q)、On (オン)、Off (オフ)
dCF09 アラーム!� (USDA センサー 3) A Auto (?Q)、On (オン)、Off (オフ)
dCF10 アラーム!� (H~センサー) A Auto (?Q)、On (オン)、Off (オフ)
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ABC1234567
�k>データ・レポート

2007¡5l31¦から2007¡6l4¦	�%のシステム!�:

2007¡5l5¦にインタロゲート}み
DataLINE Rev 1.0.0により§o

コントローラー ・ソフトウェア: 5327
コントローラーY: #: 04163552

q'¡Ô #: 1
o�C:                o�¦b：
H�C:                '\¦:
コメント: DataLINE ツール

プローブY&�: USDA1: 0.0 USDA2: 0.0 USDA3: 0.0 H~: 0.0
���R: ��
________________________________________________________________________________________

2007 ¡ 5 l 31 ¦

!��: 1.66、コンテナ : シリアル: 04189552

15 j��で 9 つのセンサーを	�

センサー                         フォーマット                   j��

$ 3-11 ��WÇダウンロード・レポート



3−14T-340

� 3-3 DataCORDER ��WÇ

��WÇ WÇ\�
センサー ×

2 (dCF02=2)
サーミスター' × 2 �(|oし
��および}'み��)

センサー ×
5 (dCF02=5)

サーミスター' × 2� (|oし��お
よび}'み��)
USDA サーミスター' × 3

センサー× 6
(dCF02=6)

サーミスター' × 2�(|oし
��および}'み��)
USDA サーミスター' × 3
��' × 1

センサー ×
9 (dCF02=9) ¤�なし

センサー ×
6

(dCF02=54)

サーミスター' × 2 �(|oし��
および}'み��)
USDA サーミスター' × 3
H~プローブ × 1 (サーミスタ
ー')

センサー ×
7

(dCF02=64)

サーミスター' × 2 �(|oし��
および}'み��)
USDA サーミスター' × 3
��' × 1
H~プローブ × 1 (サーミス
ター')

センサー ×
10

(dCF02=94)

サーミスター' × 2 �(|oし�
�および}'み��)
USDA サーミスター' × 3
��' × 1
H~プローブ × 1 (サーミスタ
ー')
CA ' × 3 (¤�なし)

3.7.6 サンプル・タイプ (dCF05 および dCF06)
�z�のデータ サンプリング��が�
です (z�、
スナップ ショット、USDA)。��に!�すると、
	���の|jz���が	�されます。スナップ
ショットに!�すると、	���ごとのセンサー�
�が	�されます。USDA に!�すると、|oしお
よび}'み����はz��、�つの USDA プロー
ブについてはスナップ ショットで	�されます。
3.7.7 アラームWÇ(dCF07 - dCF10)
USDA およびH~プローブのアラームはオンまたは
オフ、?Qのいずれかに!�できます。
プローブのアラームがオフに!�されている<X、
¤�するプローブのアラームは'に��しません。
プローブがオンに!�されている<Xは、DQする
アラームが'に���
な`Nになっています。
?Qに!�されているプローブは、グループとして
��します。この�
は、DataCORDER を USDA 
	��の!�にeAするものの、プローブを|�!
�するわけではないというユーザー�に!されて
います。プローブがすべてはずされた<Xには、
アラームもすべてオフになります。プローブのう
ち�つが!�されると、すべてのアラームがオンに
なり、�!�の�りのプローブについてアラームが
�#します。
3.7.8 DataCORDER のDB
DataCORDER の�Qは:の 4 つの��で�.
します。
1. ��の AC 	�: ��/d$スイッチによりユニッ
トに(がると DataCORDER もオンになり
ます。

2. コントローラーの DC バッテリー・パック:  バッテ
リー・パックが�りbけられている<Xは、イン
タロゲーターが��レセプタクルに")される

と、
8のため DataCORDER に(がり
ます。

3. -� DC バッテリー・パック	�:  12V バッテ
リー・パックをインタロゲーター ケーブルの;ろ
につなぎ、そのままインタロゲーター ・ポートに
")することができます。この��ではコントロ
ーラーのバッテリー・パックは=�ありません。

4. リアルタイム ・クロック・デマンド: Data
CORDER にp}みバッテリー・パックが�り
bけられて、AC (に")されていない<
Xは、リアルタイム クロックがデータ	�の�
.を�°すると、DataCORDER に(がり
ます。	�が+fすると、DataCORDER はオフ
に�ります。

バッテリー・パック(を��して DataCORDER 
を�Qしている2は、コントローラーはバッテリー
に")するハードウェアの�チェックを�.しま
す。ハードウェアの�チェックでÏcがなければ
、コントローラーが(をれ、ソフトウェアのバ
ッテリー�チェックを�.してからDataCORDER
が	�を��します。いずれかのチェックでÏcが
あった<Xは、リアルタイム クロックによるバッ
テリーでの�Qは、:にAC(が�Sされるま
でd$します。¡�に、DataCORDER による��
	�もそれまで�.できません。
バッテリー�が³¨からW³に¨.するとアラー
ムが�#し、バッテリーのpが=�なことをQら
せます。AC (に")した`Nでも、このアラーム
が 24 %�´��)する<Xはバッテリー・パックを
r�する=�があります。
3.7.9 プレ・トリップ・データ�«
DataCORDER は、プレ・トリップ テスト 
(「3.6」を£t) の��およびプレ・トリップの�テ
ストC5を	�します。データにはタイムスタンプ
が	�されており、Data Retrieval（データ��）
プログラムによる��が�
です。DataCORDER
に��される�プレ・トリップ テスト データのj
kについては A 3-9 をごBください。
3.7.10 DataCORDER �³
DataCORDER のデータ��は、DataReader、
DataLineまたは
8インターフェース・モジュール
のうちの�つを��すれば�.できます。

�
DataReader、DataLine、
8インターフェ
ース モジュールのCommunication Failed
（W�X）のADは、DataCODER とデ
ータ��システム�のW �なデータ¨.が
½©で�#します。よくある½©は:のとお
りです。
1. ケーブルまたは")のW³、

DataCORDER およびデータ����。
2. PC の
8ポートの�
W³または
��てがW �。

3. チャートレコーダーのヒューズ (FCR) が
�!。

)���に	*するコンフィギュレーション�!に
ついては、キャリア・トランジコールドサービスセ
ンター�<の Container Products Group Information
Center (コンテナYzグループインフォメーションセ
ンター) で
できます。
a. DataReader
Carrier Transicold Data Reader (* 3-12を£t) は、
��がv�なハンドへルド・タイプ のデバイスで、
DataCORDER からデータを�りoし、PC に�
Kできるように!されています。Data  Reader はl
�のデータ・ ファイルを��することができます。
DataReader のjkについてはData Retrieval
『データ����� 62-10629 』をごBください。
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DataReader

1 2

3

4

56

7

8

1. OFF
2. ON
3. ���
4. ¼��
5. ENTER (;�)

6. Escape
（エスケープ）

7. F��
8. W��

$ 3-12 Data Reader

b. DataBANK� カード

DataBANK™ カードは、コントローラーとインター
フェースを�るための PCMCIA Lカードで、プログ
ラミングªEにXし'むと、PC や DataReader に
µべ<'に�Mでデータをダウンロードできます。
DataBANK カードにダウンロードされたファイルへ
のアクセスは Omni PC Card Driveで.い、DataLine
ソフトウェアを��してADします。

c. DataLINE

PC �の DataLINE ソフトウェアは、フロッピーディ
スクと CD ¼のどちらもご��しています。このソ
フトウェアを��すると、インタロゲーターの�
�、!�����て、データの¥�AD、�Õ、
コールド トリートメント プローブY&、ファイル2
�ができます。インタロゲーター  DataLINE ソフトウ
ェアのjkについては『データ�����  62-10629
』をごBください。また DataLine の�����は
www.container.carrier.com からダウンロード
できます。

d. �³インターフェース モジュール


8インターフェース・モジュールは、マスターの
¬«モニタリング・ステーションとの
8を�
に
するスレーブ・モジュールです。このモジュールは
¢(=を
じて、
8への�p・B8をします。


8インターフェース・モジュールを�りbけるこ
とにより、ユニットの�z�
がマスター・ステー
ションで�.できます。�  DataCORDER レポートの
��も�
です。jkについては、『master  system 
technical manual (P)システムds���)』を£t
してください。

3.7.11 USDA コールド・トリートメント

A)�にY�をeAする��は、C¬wZまたはそ
のÀo�のトロピカル フルーツにs#するハエを
º5�にコントロールするC½;の
�として¥�
されています。¬¾のついた5~を�� 2.2�C(36�F)
�´Fの��に��%�さらすことにより、#¿�
fに6わらずこのzの¬¾を&�することができ
ます。

À�Xからこの>®��Lの
�への�り�えを
�
にするため、キヤリアのマイクロプロセッサー
システムにはCold Treatment「コールド トリートメ
ント」が�りれられています。USDA P�に X
するよう、�ユニットが|oし��を!��の0.25
�H;�にeAし、H~��をj�Rで Data
CORDER に	�します。USDA に6する��は
:の��をごBください。

a. USDA の�«

USDA のコールド トリートメント�には、o¯な	
�
�が��されています。コールド トリートメン
トの	�には、H~のc�のR�に�つのリモート
プローブを!�する=�があります。これらのプロ
ーブを DataCORDER に")できるように、ユニット
の��W¤にレセプタクルが!�されています。レ
セプタクル�は\またはÄ§、プローブ�  3 ピン
レセプタクルが \つ、5 ピンコネクターは、インタ
ロゲータの;�")です。これはトライカム ロッ
クつきのプラグをXし'めるサイズのレセプタクル
になっています。��パネルのラベルで、�プロー
ブに �するレセプタクルを;<してください。

���な DataCORDER レポートでは、|oし��
および}'み����がADされ、コールド トリ
ートメントのレポートでは、USDA No.1・No.2・
No.3、}'み��、|oし����がADされま
す。コールド トリートメントについては、AC (か
らのSがd$した<Xも、	�が�)できるよう
にバッテリーが(を�Sをします。

b. USDA メッセージ/トリップ・コメント

DataLINEはデータ・レポートヘッダーに、USDA
(またはそのÀの) メッセージをユーザーが'でき
るo¯な�
が7み'まれています。メッセージは
n� 78 �_で、� ¦ ��にAり	�が�
です。

3.7.12 USDA コールド トリートメントの/¬

USDA コールド トリートメントの�[に=�な
�
��は:のとおりです。

a.プローブを¢Áさせ、DataReaderまたはDataLINE
でY&�
を�.することによって、�つの
USDAプローブをY&します。このY&
�で
は、プローブオフセットを��し、
���レポ
ートを#4するためその�をコントローラーに@
�します。jkについては、Data Retrieval 
62-10629を£tしてください。

b.コールド・トリートメント´Fの��にコンテナ
をÓ�
�します。

c. DataCORDER モジュールのバッテリー・パック
が�りbけられていない<Xは、�りbけます。

d.�つのプローブを!�します。H~が&*された
ら、5~の5ÂにX'みます (R�は:のA
に	*)。
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センサー
No.1

}'み|oしE.くの5~の5ÂにX'
みます。

センサー
No.2

40 フィート コンテナの<Xは、
&'の�から 5 フィート、また20 フィ
ートのコンテナの<Xは、&'の�から
3 フィートのところにある5~の5Âに
Xし'みます。このプローブは、&'の
¬�の�さにあり、かつ¬«にR�する
Ãに!�してください。

センサー
No.3

40 フィート コンテナの<Xは、&'の
�から 5 フィート、また20 フィート
のコンテナの<Xは、&'の�から3
フィートのところにある5~の5ÂにX
し'みます。このプローブは&'の¬�
の�さの、¤KそばにR�するÃに!�
してください。

e. PCを")しDataLINEソフトウェアをË�して、
:の!�を�.して USDA の	�を��します。

1. ISO のヘッダーUVを'します。

2. =�に�じて、トリップ コメントを'します。

3. Äつのプローブ(s、r、P1、P2、P3)(dcf02=5)の
DataCORDERを!�します。

4. ログ��を�%�に!�します。

5. センサーを“ USDA に!�します。”

6. �バイト	°メモリー フォーマットを!�します
(dcf04=LONG)。

7. “��を��します。”

3.7.13 DataCORDER アラーム

アラームのADは、DataCORDER のu8した�

です。��パラメーターが��のdRを^えるか、
34�)が DataCORDERの�� に し��を&しく
B8しない<X、アラームが�#します。Data
CORDER にはnEでÎつのアラームに �するバッ
ファーがあります。DataCORDER アラームの�
Bは、A 3-10 ページ 3-38 を、!�について
は 「3.7.7」をごBください。

アラーム・コードのAD��は:のとおりです:

a.デフォルトのディスプレイ  モードの<Xは、[ALT.
MODE] (ALTモード) および [ALARM LIST]
(アラーム�B) キーを�します。これにより、ア
ラーム・キューに¹&しているすべてのアラーム
が�B¥�にADされます。

b.���キーを�して、アラーム�Bのn; まで
スクロールします。F��キーで、リストを�に
スクロールしてリストのはじめに�ることもでき
ます。

c. W¤のディスプレイには“「AL#」”がADされ
ます。なお、#はアラームのh�をAします。アラ
ームが�#¬の<Xは、¼¤のディスプレイに“
「AA##」”とADされ、「##」はアラームのh�
をDします。“「IA##」”はアラームの�#がÐ$し
たことをDします。

d.アラームが�#している<X、アラーム�Bのn
;には“「END」”がADされ、アラームのx で
あることをDします。すべてのアラームがÐ$す
ると、“「CLEAr」”がADされます。

e.�#¬のアラームがない<Xは、アラーム キュー
をX¨することができます。ただし、「Data
CORDER のアラーム キュー フル」のアラーム 
(AL91) については、�#¬であってもアラーム
�BのX¨が�
です。アラームリストをX¨す
るには:の
�に�います。

1. [ALT. MODE] (ALTモード) および [ALARM LIST] 
(アラームリスト) キーを�します。

2.�Fの��キーを�して“「CLEAr」” をADさ
せます。

3. [ENTER] キーを�します。アラーム�BがX
¨され、“「-----」”がADされます。

4. [ALARM LIST](アラーム�B) キーを�します。
W¤ディスプレイに“「AL」”、¼¤ディスプレイ
に「“-----」”がADされ、�Bにアラームがないこ
とをDします。

5.アラーム キューがX¨され、アラームfがX
えます。

3.7.14 ISO トリップ・ヘッダー

DataLINEは、ISOトリップ・ヘッダー¥���でISO
トリップ・ヘッダーの0!�を;<／�iする\
のインターフェースをY�します。

The ISO Trip Header ¥�は、ユーザーがSystem 
Tools （システム・ツール）¥�の“Trip Functions
（トリップ�
）” Group Box（グループ・ボッ
クス）の“ISO Trip Header”キーをクリックするとAD
されます。

F9 �
（ユーザーがリフレッシュ��を
Qで
��するショート・カットをY�します）。�iし
たパラメーターの��をK8するHに、ユーザーは
コントローラーとの³¨な")を;<する=�があ
ります。

DataCORDERと")している<Xには、DataCORD
ER ISOからの Trip Headerのi.の��が�フィー
ルドごとにADされます。DataCORDER と")し
ていない<Xには、¥�の�てのフィールドが“Xs.” 
とADされます。ISO Trip Header ¥�のAD¬に"
)が;8されていなかったり、")が¢われてしま
った<Xには、")`Nについての��がoます。

��を�iして、DataCORDER との³¨な")を;
<した;で、“Send” キーを�して�iされた��を
K8してFさい。

ISO Trip Header はn�で128 �_です。ユーザーが
DataCORDERに¥�の�TについてK8せずに¥�
をリフレッシュしたり、�
をd$しようとした<
Xには、メッセージによる��があります。
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� 3-4コントローラー WÇÉÊ
WÇ# タイトル デフォルト オプション

CnF02 ��) ファンM� dS (2 M) SS (シングル)
CnF03 コントロール センサー FOUr duAL
CnF04 ��モード On OFF
CnF08 �R"/3-R"��)ファン・モーター 1Ph (R") 3Ph (R")
CnF09 
+の;Q r134a r744
CnF11 デフロスト“「Off」”の;Q noOFF OFF
CnF15 ~o��センサー Out In
CnF16 DataCORDER ") On (はい) (Ä$)
CnF17 ~o�センサー Out (いいえ) In (はい)
CnF18 ヒーター Old (Yワット) nEW (�ワット)
CnF20 サクション�センサー Out (いいえ) In (はい)
CnF22 エコノミー モード オプション OFF Std、Full (フル)
CnF23 デフロスト��タイマー��オプション noSAv SAv

CnF24 ��プレ・トリップ��テストシリーズ
オプション Auto (?Q) Auto 2 (?Q2)、Auto 3 (?Q 3)

CnF25 プレ・トリップ テスト
ポイント/C5	�オプション rSLtS dAtA

CnF26 ヒート ロックアウト�Tオプション -10 C に!� -5 C に!�
CnF27 サクション��ADオプション Out In
CnF28 バルブモード オプション NOr bULb
CnF31 プローブ チェック オプション SPEC Std
CnF32 ����)ファン オプション 2EF0 (Ä$)
CnF33 スナップ プリーズ オプション OFF SnAP
CnF34 ���Rロック アウトオプション bOth F
CnF37 ���レコーダー rEtUR SUPPL、 bOth
CnF41 DTT Y!� Out In
CnF44 eAutoFresh �� Out LO（Y）、 UP（�）
CnF45 Low Humidity（Y��）�� Out In
CnF46 	
/g��タイプ nO=0=no nC=1=nc

CnF47 フレッシュ エアー��E��センサー OFF UP（�）、LO（Y）、
CUStOM（カスタム）

CnF49 Datacorder !�の�� OFF On
CnF50 ��バルブモード;Q OFF Bulb、dEHUM
CnF51 タイマー�Qのデフロスト オフ 0 0-アウト、1-イン
CnF52 オイル・リターン・アルゴリズム 1 0-アウト、1-イン
CnF53 �
オイル・リターン・ロジック 0 0-アウト、1-イン
CnF55 TXV Boost Relay 0 0-アウト、1-イン
CnF56 TXVブースト�� 0 0-アウト、1-イン
CnF57 PrimeLINE （プライム・ライン）��� In=1=イン Out=0=アウト
CnF59 � �� 0 0-ªし、 1-EC、 2-KE、 3- NA
CnF60 ���-#�
��� 0 0-アウト、1-イン
CnF61 ACT ASC コントロール�� 0 0-アウト、1-イン
CnF62 ����コントロール�� 0 0-オン、 1-イン

CnF63 CCPC プレ・トリップ／トリップスタ
ート・デフォルト`N 0 0-オン、 1-オフ

CnF64 ��)ファン・パルス・ロジック�� 0 0-イン、 1-アウト

�：�Bに	*のない!�h�はこのアプリケーションでは��しません。!�ソフトウェアをコント
ローラーでGみ'む2に、それらのh�がoてくる<Xもありますが、��を.ってもコントローラー
のプログラムで<�されることはありません。
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� 3-5コントローラー=Eコード
(シート 1/5)

コー
ド�
'

タイトル ユニット	


�,： Z!Jの=Eの`>、ディスプレイには“「-----」が�kされます”

�kのみの=E

Cd01
ディジタル・アン
ローダー��g
(%)

DUV の�g％をADします。¼¤ディスプレイのADが 100% の<Xは、
�が��になっています。-���が<'に�い<Xを�き、ユニット�Q%
のは
' 10% です。

Cd03 ���モーター
0

0センサーは、�ての��34�jへのL1 および L2 ラインからの0を
�します。0センサーは���モーターR"T3の0も�します。���
モーターR"T3の0がADされます。

Cd04

Cd05

Cd06

ライン0、
AR"
ライン0、
BR"
ライン0
CR"

0は�R"の�を.い、�R"Hは0アルゴリズムを��して¬oし
ます。�した0�は、コントロールや%!�に��します。コントロール
では、A R"および B R"のn��を0ZA�に��し、%!�には、
コンポーネントへの(�をモニターするために0�を��します。ヒー
ターやモーターがオンまたはオフになると、モニターしている ,の0は�
�またはF\します。また、コンポーネントの0F\�が��インレンジか
どうかも;<します。このテストのC5が³¨でない<Xは、プレ・トリップ
%!が¢±となるか、またはコントロールのアラームがADされます。

Cd07 (� (�がADされます。

Cd08 (¯�� (¯��のAD�Rは「ヘルツ」です。ヒューズ F1 または F2
が³¨でない<X (アラーム・コード AL21)、¯���はÖnします。

Cd09 -��� -���センサーの��がADされます。

Cd10 ��)��センサ
ー ��)��センサーの��は¼のディスプレーにADされます。

Cd11 ���~o��
���ドーム��をË�した、���~o��センサーの��がADさ
れます。

Cd12 ���サクション
�

��)�'��� (EPT)の��はWのディスプレーにAされます。Cd12の
「ENTER」を�して、¼のディスプレーに���サクション・ポート�'をA
Dします。

Cd14 ���~o� ���~o�'��)の��がADされます。

Cd15 ディジタル・アン
ローダー� �の`NがADされます (� - �)。

Cd16

���モーター%
�メーター／ユニ
ット��%�メー
ター

このコードは���のモーター%�をADします。ユーザーはCd16で
「ENTER」キーを�して、ユニットの��%�を;<します。X%��は
10%��Rで	�されます(�、 3000 %�は300とAD)。

���モーター%�メーターADは、「ENTER 」キーを5����して「0」
にリセットooます。ユニット��%�メーターはリセットooません。

Cd17 " �� (%) ��センサーの��がADされます。このコードでは" ��をパーセントで
ADします。

Cd18 ソフトウェアのT
kh� ソフトウェアのTkh�がADされます。

Cd19 バッテリー
チェック

このコードで、コントローラーまたは DataCORDER のバッテリー・パック
を;<できます。テスト¬は¼¤スクリーンに“「btest」”と� ADされ、
その;C5がADされます。バッテリー�が 7.0V を��れば、“「PASS」
(X@) ” がADされ、バッテリー�が 4.5～7.0V の<Xは、“「FAIL」
(WX@) ” 、4.5V をF�る<Xは“「-----」”がADされます。C5が\��AD
されると、v�“「btest」”のADに�り、�zコードをスクロールすることが
できます。

Cd20 コンフィギュレー
ション/Lh�

このコードはコントローラーが!�されたLの`hをDします（�、ユニット
が69NT40-551-100であれば、“51100”とADされます）。コントローラー!�
のデータベースUVのADは、「ENTER」を�してFさい。コントローラーが
!�カードあるいは£ºなOEMシリアルポートの!�Tkで!�された<Xに
は“CFYYMMDD”フォーマットの��がADされます。YYMMDDはLの
!�データベースの�.¦bです。
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� 3-5コントローラー=Eコード(シート2/5)

Cd21 
'モード ��モードがADされます (アンロード- �� - エコノマイズド)。

Cd22 ���の`N ���の`NがADされます (off『オフ』、On『オン』)。

Cd23 ��)ファン
��)ファンの`NがリアルタイムでADされます
(high『�M』、low『YM』、off『オフ』)。

Cd25
デフロストまでの
������り%
�

このコードでは、ユニットがデフロストに¨.するまでの�り%�をADし
ます。(10 jの 1 %�Êみ)この��は�2のÅ&��%�にPづいて¬oさ
れます。

Cd26 デフロスト��セ
ンサー�� デフロスト��センサーの��がADされます。

WÇcEな=E

�
�
コード Cd27～Cd37 はユーザによる!�が�
な�
です。ユーザーが��
の��を�Tし、
コンテナに Xした!�にできます。

Cd27
デフロスト��
(%��Rま
たは?Q)

デフロストの�Qには、ユーザーが;Qする��のものと?Qコントロールと
の�つのモードがあります。ユーザーが;Qする�には  (OFF)、 3、 6、 9、 
12、 24あるいは「AUTO」（?Q）があります。><o'%は「AUTO」
（?Q）です。?Qデフロストの<X、±��Hの��が� %�;、その
;は��)・コイルにbOしたXの`£に�じて、:のデフロストまでの��
を�iします。デフロストがいったん��または+fすると、デフロスト��
センサー (DTS) の��が!��をF�るまで、タイマーはv�しません。タイ
マー��¬に DTS が!��を��った<X、!���はりセットされ、タイ
マーはゼロにもどってカウントしMします。DTS が&しく�
しない<Xは、
アラーム・コード AL60 が�#し、コントローラーが}'み����センサー
に�り�えます。この<Xコントローラーは }'み����センサーを��し
ているという�を�いて、DTS を��した<Xと¡�のQ�をします。
デフロスト
��. (�/�� CnF23): ソフトウェアがこの��で“「SAv」”
（��）に!�されている<X、デフロスト��タイマーの!�は(を�る
2に��され、vび(をれると!�を��します。これにより、デフロス
ト��の+fMHに(が²%�オフになり、!�がリセットされて=�なデ
フロストができなくなるというÏcを�hすることができます。

�
デフロスト タイマーは���の«Q¬にAり��します。

Cd28 ��の�R 
(C または F)

このコードで、�ての��ADに��する��の�R (�� C または�� F)
を;Qできます。�
コードCd28 で C または F を;Qし、[ENTER]
キーを�して��します。><o'%は、C で!�されています。

�
!��� CnF34 が Fに!�されている<Xは、この�
コードの
ADは“「-----“」“になります。

Cd29 W�X �
(モード)

すべてのコントロールセンサーが��dRを^えた<X (アラーム・コード
AL26) またはプローブ��のY&に/'が�#した<X (アラーム・コード
AL27)、このコードでの!�にPづきユニットはd$`Nに¨.します。
:の 4 つから ���を;Qできます。
A - フル
�（���はオン、エコノマイズド��。）
B - �j
� (���はオン、����)。
C - ��)ファンのみ (��)ファンは�Mでオン、
V!��では 
�W�。)

D - フルシステムシャットダウン - ><o'%!�
(ユニットの�34�jをd$。)

Cd30 ��インレンジ

「��dR」は、��できるdRの!���H;の���を!�します。
コントロール��がインレンジにある<Xは、「インレンジ」fが�fし
ます。!��
な��は:の 4 とおりです。
1 = +/- 0.5°C (+/- 0.9°F)
2 = +/- 1.0°C (+/- 1.8°F)
3 = +/- 1.5°C (+/- 2.7°F)
4 = +/- 2.0°C（+/- 3.6°F） (><o'%!�)
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� 3-5 コントローラー=Eコード (シート 3/5)

Cd31 %�Xスタート
(��R)

b��Qオフセット%�は、ユニットの�Qをbらせるための%�です。l�
のユニットに¡%に(が�された<X、それぞれのユニットのZ�を��
する%�を�えます。オフセット�は´FのÎつから;Qできます:
0 (o'%!�)、 3、 6、 9、 12、 15、 18、 21 �

Cd32 0ZA
(アンペア)

0ZAはR"および`£にかかわらず、���
なnE0�を{します。
ユニットへの0をZAすることで、¢(の-'を9nすることができ
ます。=�に�じて、ZA�をFげることができますが、ただし、それに�じ
て��
'もYFしますので、ご��ください。AC 460V での��では:の
Ä��が!�できます: 15、17、19、21、23A。><o'%!�は21Aです。

Cd33 ��の!��

これはシステムが��あるいはk�するH�をパーセントでAした��です。
!�の��により、��／k�
'のが��されます。テスト・モードでは、
!��は�%�に1%に!�され、��テストを�
にします。5j;に
'の
!��に��します。ユニットがk�モードに!�された<Xには、75%
´�の!��がk�を�Qさせ、75% ´Fの!��は��を�Qさせます。
ユニットが��のみに!�されている<Xには、�!�レンジが��に �さ
れます。プレ・トリップが�Qされた<Xには、この��は?Q�に“OFF”にな
ります。

（!�オプション50の��バルブ・モード・インターフェースが�Qしている
<Xには、コード;Q48のインターフェースに¥�）

Cd34 エコノミー・
モード (オン/オフ)

エコノミー・モードは�エネをH�としたモードで、ユーザーによる�!�が
�
です。

Cd35 バルブモード

バルブモード・オプションの0の`N。!���CnF28 がバルブモードの
;Qを��します。

（!�オプション50の��バルブ・モード・インターフェースが�Qしている
<Xには、コード;Q48のインターフェースに¥�）

Cd36 ��)M�の;Q

バルブ��およびk�モード・オプション�.¬に �な��)ファンのM�
です。

（!�オプション50の��バルブ・モード・インターフェースが�Qしている
<Xには、コード;Q48のインターフェースに¥�）

Cd37
��なデフロスト
+f��!�
(バルブモード)

オプションのバルブモード�
で��する��なデフロスト+fサーモス
タット!�です。この�Hは、バルブモード・オプションの<XにのみA
Dされます。

（!�オプション50の��バルブ・モード・インターフェースが�Qしている
<Xには、コード;Q48のインターフェースに¥�）

�kのみの=E (�き)

Cd38 2 :|oし���
��センサー

コード Cd38 はプローブが \つ!�されたユニットの|きoし��	�センサ
ー(SRS)のiJ��をADします。DataCORDER が!�されたユニットの<
X、Cd38 のADは“「-----」”になります。DataCORDER に/'が�#した
<Xは (AL55)、Cd38 で|きoし��	�センサーの��をADできます。

Cd39 2 :}'み���
�センサー

コード Cd39 はプローブが \つ!�されたユニットの}'み��	�センサー
（RRS）のiJ��をADします。DataCORDER が!�されたユニットの
<X、Cd39 のADは“「-----」”になります。DataCORDER に/'が�#
した<Xは (AL55)、Cd39 で}い'み��	�センサーの��をADでき
ます。

Cd40 コンテナ<�h�
コード Cd40 は、コミッション%に£ºなコンテナ<�h�のGみ�りを.
うように!�されています。h�はアルファベットではなく、�_�jのみが
ADされます。

Cd41 �[\

"��=E: このコードはトラブルシューティング�となり、エコノマイ
ザー・ソレノイド�、� ��、ディジタル・アンローダー�の
Qによる
���めが�
になります。��
'のパーセントAD、EEV、 ��

'モード、 LIV およびDUVの��をY�します。 ��の��については 6.18
をご£tFさい。

Cd43 eAutoFresh モード

コードCd43 でeAutoFresh スライドの��モードを;Qします。6Dパラメ
ーターはサブメニューの、OFF、 USER、 DELAY、 TEST 、gASLM
からも;Q�
です(��パラメーターのjkついては、 4.4.4 �H£t)。
ユニットにeAutoFreshが!�されていない<Xは、 Cd43 は“-----とA
Dします。”
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� 3-5 コントローラー=Eコード (シート 4/5)

Cd44 eAutoFresh の��
コード Cd44 はeAutoFresh のCO2 およびO2 の��をADし(CO2 および O2) 、
またCO2 およびO2 のA�(CO2LIM およびO2LIM)をそれぞれDす。 ユニ
ットにeAutoFreshが!�されていない<Xは、Cd44 は“-----をADします。”

Cd45
フレッシュ エアー
��E��センサ
ー

AL50 が�Q¬であるか、 CnF47 がOFFである<X´-は、フレッシュエアー
の0れ (CMH/CFM) がADされます。この�
コードは#�Eの��に�¶
が�きた<Xに、30��?Q�に�QしADを.います。

Cd46 ��2>ADユ
ニット

このコードはCd45�に��2>ユニットをADさせます。オプションはCF、
CM 、 bOth （Cd28の!�あるいはC/Fキーを�すことにØ�）です。

Cd47 エコノミー�Q
��!�

コード Cd47 はオプションのエコノミー・モードで��されます。��は
0.5�C-4.0�Cで、Ã�!�は 3.0°Cです。ユニットがエコノミー・モードに!
�されていない<Xは、“----”がADされます。

Cd48
��/バルブ
H~モードのパラ
メーターの;Q

Ã��には Cd48 はi.の��モードをADします。bUlb （バルブH~モ
ード）、dEhUM （
'の��）、 OFF（オフ）。このADはf�です。

ENTER キーを�すとインターフェースは�	の�hでリストされたパラメ
ーター;Qのf²メニューをADします (モード、!��、��)M�、DTT
!�)。 どのパラメーター;Qメニューでも「 ENTER 」キーを�すと、AD
¬のパラメーターが;Qされて、インターフェースが:のパラメーター;Qメ
ニューにUみます。�てのパラメーター;Qメニューは、yºのADと;Q¬
のものとを¼のディスプレーにrÅにADします。

;Qメニューで 「CODE SELECT」のキーを�すと、;Q¬の.Qが�りX
しになって:に�Rの;Qメニュー（あるいは、それが:に�いものであれ
ば、Cd48のADモード）に�ります。

��IがÄ��どのキーも�さないと、インターフェースは
'のシステムA
Dに�り、;Q¬のメニューは�りXされますが、�に;Q}の�Tは�Aさ
れます。

;Q�
なパラメーターおよびパラメーターのレンジは、�	のとおり、!�
オプションの�
であり�に;Qされたパラメーターです。

プレ・トリップ・テストが�Qされている<Xは'に、��モードはオフにな
ります。

��モードがオフになった%は'に、

- ��コントロール!��は���には0% RH になりますが、��モードの
オフが6Xされた2に95% RH にÃ�¶されます。

- PWM ���コントロールªしのユニット(Cnf 57 = Out)では、��)M
�の;Qは「Alt 」になり、PWM ���コントロールが£るユニット
(Cnf 57 = In)では��)M�の;Qは「Hi 」になります。

- DTT !�は、�	の
りCnf41 により25.6�C あるいは18.0�Cになります。
��モードが「bUlb」（バルブ）に!�された<Xは、DTT !�は�く!�
されていた<Xには'に、18.0�Cに!�されます。

��モードが「dEhUM」（��）に!�された<Xには'に、 DTT !�は、
�	の�にCnf41 により25.6�Cあるいは18.0�Cになります。

PWM ���コントロールªしのユニット (Cnf 57 = Out)では、

- ��コントロール!��が65% �に!�された<Xには'に、RH ��)
M�;Qが「hi」に!�されていれば、「LO 」になります。

- ��コントロール!��が64% ´�の<Xは'に、RH ��)M�の;
Qが「LO 」に!�されていれば「Alt 」になります。

PWM ���コントロールのあるユニット (Cnf 57 = In)では、

- ��コントロール!��が60% RH�に!�されている<Xは'に、��
)ファンのM�;Qは「LO」に!�されていますが、ユーザーはキーパッド
��で��)ファンのM�を「Hi」に!�ooます。

- ��コントロール!��が60% RHもしくはそれ´�に!�されている
<Xは'に、��)ファンのM�は「Hi」に!�されていますが、ユーザー
はキーパッド��で��)ファンのM�を「LO」に!�ooます。
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� 3-5 コントローラー=Eコード (シート 5/5)

Cd49
H�プレ・トリッ
プ4Ùからの�"
¦�

コード Cd49は、H�のプレ・トリップMf4Ùからの�"��（¦�）
をADします。「Auto、 Auto 1 、 Auto 2 」モードでのH�のプレ・
トリップMfをADさせるには、D)�に 「ENTER 」を�してFさい。

Cd50 CCPC d$

コード 50 により、CCPC モードの;Qがooます。ユーザーは「ENTER」
を�し、 :に��のキー、また:に「ENTER 」を�してCCPC モードを��
(On) あるいは�%d$(OFF) にooます。CCPC ��が「 On」の<X、
:の}²により�%d$されるeがあります:

“SEtPt”=!��がYすぎる。
“CAHUM”=CA あるいは��コントロールが�Q¬。
“ACT”=ACT が�Q¬。
“FAIL”=}い'み��ブローブの/'。
“PrtrP”=プレ・トリップが�Q¬。
“C LIM”=
�A�ロジックが�Q¬。
“PULL”=ユニットがプルダウン・モードになっている。

Cd51
?Qコールド・ト
リートメント・パ
ラメーターの;Q

コードCd51 はÃ��にカウントダウン・タイマーを1¦、1%�Êみでデフォ
ルトの��とÚにADします。「ENTER」を�すとiJのメニュー�での;Q
がoo、:のメニューへとUみます。Ä��'がªかった<Xには、ADは

'のシステムADに�りますが、それ´Hに;Qされたパラメーターは�A
します。
“ACt”=“On、” “Off” あるいは“----”。デフォルトはOff (オフ)です。
“trEAt”=C/F は0.1�Êみです。デフォルトは 0.0�Cです。
“DAyS”=“0-99” 1Êみ。デフォルトは「0」です。
“ProbE”=プローブのR� (�12_4)。デフォルトは ----です。
“SPnEW”=C/Fは0.1�Êみです。デフォルトは10.0 �Cです。

Cd53

?Q!���Tモ
ードのパラメータ
ー
;Q

コードCd53 はÃ��には��のデフォルトとÚに、カウントダウン・タイマ
ーを1¦、1%�Êみの�kでADします。「ENTER」を�すとi.のメニュー
�の;Qがoo、:のメニューへとUみます。Ä��'がªかった<Xには
、ADは
'のシステムADに�りますが、それ´Hに;Qされたパラメータ
ーは�Aされます。

“ASC”=“On” あるいは“Off” デフォルトはオフです。
“NSC”=“1-2”
“SP 0”=C/F は 0.1 �Êみです。デフォルトは10.0�Cです。
“DAY 0”=“0-99” 1Êみです。デフォルトは 1です。
“SP 1”=C/F は、0.1 �Êみです。デフォルトは 10.0�C。
“DAY 1”=“0-99” 1Êみのです。デフォルトは 1です。
“SP 2”=C/F は0.1 �Êみです。デフォルトは 10.0�Cです。

Cd54 � ��のステ
ータス

��)"cの��は¼のディスプレーにADされます。Cd54にて「ENTER」
を�すと、EEV �� (%による) の��がWのディスプレーにADされます

Cd55 ~o"c�
コード Cd55 は~o"cの��C /Fを、~o�'より、~o��から~oP
µ��をeいて¬したものとしてADします。;Qがªºな<Xには“-----”
がADされます。

Cd58

��スイッチ/(�
)ファンスイッチ
`£あるいは[\
ロジック`£

コードCd58 はWPSもしくは CFS スイッチ"�が�まっているか、これ
*のオプションが!�されていない<Xに“CLOSE” をADします。
WPS もしくは CFS スイッチ"�が�いていると、“OPEn”がADされます。
WPS/CFS [\ロジックが “TRUE”（ X）の<Xには、�ユニットの¼
ディスプレーが� します。

Cd59 ポンプ・ダウン・
ロジック

コードCd59は、ポンプ・ダウン・ロジック・コントロールの��を�
にしま
す。ディスプレーは、“STArT PdN”と“PrESS EnTEr”をrÅに� します。
ユーザーがシークエンスの�)を;<すると、ポンプ・ダウン・ロジックが�
�します。ポンプ・ダウン・ロジックが20j´�にMfしない<Xには、ユニ
ットはd$しディスプレーは“P dN DOnE”と“SHUT OFF”をrÅに� し
ます。ユーザーはユニットをd$しなければなりません。ポンプ・ダウン・
ロジックが20j´�にMfしない<Xには、ユニットはそのHのコントロール
}²に�ります。

Cd60 ��)ファン�パ
ルシング��!�

CD60は��)ファン�%d$ロジックの���を��する\に;��
な��
レンジを�みます。デフォルトの!�は、-18.1°Cです。ユーザーは「Enter」
を�し、いずれかの��キーをスクロールしchの��にします。「Enter」を
�して�Tを;�してFさい。��!�は、プレ・トリップあるいはトリップ
・スタート�Qされるまで�Aされ、�Qされた%�で��はディフォルトの
!�になります。
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トラブルシュー
ティング��

ユニットの
!�は&し
いですか？

プレ・トリ
ップ�.？

アラームは
«Çされて
いますか?

ソフトウェ
アのバージ
ョンは&し
いですか?

��)ファ
ンは�Qし
ましたか？

���'は
&'ですか?

(を;<し
てFさい

nkのソフトウ
ェアのリビジョ
ンをインスツー
ルしてFさい

&しいユニット
の!�をGみ'
んでFさい

アラームの
jkと��
を£t

�てのW�
Xを�&し
てFさい

はい

はい

はい

はい

いいえ

はい

いいえ

はい

いいえ

いいえ

いいえ

いいえ


+Ïcを
�&してF

さい

ユニッ
トはOK
です

はい

いいえ

(の")を£t

±4.21

(の")を£t

±4.21

コントローラー・ソフトウェアを£t

±3.21

!�ソフトウェア（��）3.2.1を£t

コントローラー・アラーム�Bを£t

A 3-6

プレ・トリップ%!を£t

±3.61


�システムを£t

����16.3

(を;<し
てFさい

ユニットは
セルフ・テ
ストを.い
ますか?

$ 3-13アラームのトラブルシューティング・シークエンス
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� 3-6コントローラー・アラーム&�(1／8)
アラーム・
コード ØÙ �¾5Ú トラブルシューティング "iB2

AL03

"cコントロ
ールのÛ¢

���が��¬に"c
�が�)�にÄj�
1.66�C (3�F)�´F
のまま。���に2.0
A´�0が0れ、��
�の�'µは1.8よりE
きく、� ��(EEV)
の�きは0%。

� ��
(EEV)

Cd41を�ってEEVの��
を;<してFさい。

W³な<XはEEVをr�
してFさい。

��)��セ
ンサーETS &
ETS1

��センサーの&;Gを
;<してください。 セン
サー;<の
�16.22を
£t。

W³の<XはETSあるい
は ETS1をr�して
Fさい。

��)ファン ファンの&しい��を;
<してFさい。

W³の<Xにはファンを
r�してFさい。��)
ファン・モーター・アセ
ンブリー16.11£t。

AL05


Qデフロス
ト・スイッチ
の/'

コントローラーがÄj
�´�の�)�な
Q
デフロスト・スイッチ
の«Çを�Qした。

キーパッド (をれMしてF
さい。

ユニットのリセットによ
りÏcが�&される<X
もあるので、ユニットを
,-してFさい。

5j;のアラームがvi
する<Xには、キーパッ
ドをr�してFさい。

AL06

キーパッドま
たはキーパッ
ド・ハーネス
の/'

コントローラーがキー
パッドの�つのキーに
�)�な�Qを�Q。

キーパッド
あるいはハー
ネス

(をれMして
Fさい。

ユニットのリセットによ
りÏcが�&される<X
もあるので、ユニットを
,-してFさい。

アラームがoた<Xは、
キーパッドおよびハーネ
スをr�してFさい。

AL07

フレッシュエ
アー��Eが

V!��で
�いている

ユニットがフロー
ズン・モードの%に
VPSの��が0 CMHよ
りEきい。

��E��セ
ンサー (VPS)

��Eを
QでQか
して、Cd45をË�して;
<してFさい。��E�
�センサー・����1
6.21£t。

��がゼロにならない<
Xは、W³VPSをr�し
てFさい。

AL08

���
��'µ

コントローラーが�す
ぎる~o�'／サクシ
ョン�'µを�Q。

コントローラーは��
�のv�Qにより`£
の�&を4みます。

~o�'��
) (DPT)

&;なDPTの�'��を
;<してFさい。マニホ
ールド・ゲージ!�1
Section6.2£t。

W³な<Xは、DPTをr
�してFさい。

AL10

CO2セン
サーの/'

CO2 センサー�が
0.9 v から4.7 vのレ
ンジ-で��している
<X、あるいはセンサ
ーがレンジ-にある<
Xにはアラーム
10が¶�されます。

このアラーム
はADのみで
 ���はあ
りません。

eAutoFresh����
�を£t。

�が��レンジ´�で
ある<Xは、アラームが
¶�されます。

AL14

R"シーク
エンス�Qの
mF

コントローラーが&し
いR"6ÜをÆ�oo
ない。

N/A (をれMしてF
さい。

ユニットのリセットによ
りÏcが�&される<X
もあるので、ユニットを
,-してFさい。

$= ユニットの$=を;<し
てFさい。

�Q%に�'の��を;
<してFさい。サクショ
ン�'はnbして、~o
�'は�kします。

&しい$=。

0センサー Cd41を;<、nも
¼の^。

ADが3か4であれば、
���/センサーの$=を
;<してFさい。

ADが5であれば、0セ
ンサーがW³です。

W³の<Xは0センサ
ーをr�してFさい。
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� 3-6コントローラー・アラーム&�(シート2/8)

アラーム・
コード ØÙ �¾5Ú トラブルシューティング "iB2

AL16

���の
�0

���0が、
10j�にわたり
¬されたnE
�を^える。

0センサー Cd3を���"�)の$=
T1-T2、T3の�2の�さ
れた0とµYしてFさい
。jいがあった<Xには、
これが0センサーによる
ものか、それともクランプ
・アンプの>�によるもの
かを��します。

W³の<Xは0
センサーをr�し
てFさい。

�2にアンペアが
�すぎる

�S�/¯��が、�デ
ータ12.3に�ったJ�のも
のであり、バランスが�れ
ているeを;<してFさい
。

(の�&。

��}² システムの�'が��}²
に したものであるeを;
<してFさい。

(�)の��2>を;
<してFさい。


+のp,を;<して
Fさい。
�システム
・����16.3を£t
してFさい。

ユニットの,- アラームはADのみ。
アラームは��¬に6�さ
れる�
Gがあります。

アラームの�Q`Nが
)いたり、§りBされ
たりする<Xには、o
oるだけ³く���を
r�してFさい。��
�����16.4£t。

AL17
����'
デルタmF

���が¦�¾に
�Qを4みて、SP
TおよびDPT�に
pjな�'Xを�
#させられない。

N/A コントローラーは20jごと
にv�Qを4み、4Ùすれ
ばアラームが6�されます
。


'の��に�る。

~o�'��)
(DPT)

&;なDPTの�'��を;
<してFさい。マニホール
ド・ゲージ!�1
Section6.2£t。

W³な<Xは、DPTを
r�してFさい。

サクション��
�) (SPT)

&;なSPT�'��を;<
してFさい。
マニホールド・ゲージ!�
1を£t6.2。

W³であれば、SPTを
r�してFさい。

ユニットを,-し
てFさい

アラームはADのみ。
アラームは��¬に6�に
なる�
Gがある。

アラームの�Q`Nが
)いたり、§りBされ
たりする<Xには、o
oるだけ³く���を
r�してFさい。
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� 3-6コントローラー・アラーム&�(シート3/8)

アラーム・
コード ØÙ �¾5Ú トラブルシューティング "iB2

AL18

�~o�'

"¨�%�´�の
10j�、~o�'
がn��を^えた。


�システムにお
けるZA。

g�ラインサービス�の
��の;<。

=�に�じてg�ライ
ンサービス�を�いて
Fさい。

フィルター
ドライヤー

フィルター・ドライヤー
を;<してFさい。Xが
bいたり、<'に
たく
なっている<Xにはフィ
ルター・ドライヤーのr
�が=�です。

=�に�じてフィ
ルター・ドライヤー
をr�してFさい。
フィルター・ドライヤ
ー����16.9£t。

(�)ファン (�)ファンの&'な�
�を;<してFさい。

=�に�じて�&して
Fさい。

~o�'��)
(DPT)

&;なDPTの�'��を
;<してFさい。マニホ
ールド・ゲージ!�1
Section6.2£t。

W³な<Xは、DPTを
r�してFさい。


+ライン�に(
�W
~がある。

ユニットがオフの`
Nで、システムを-��
�に��させてFさい。
134a�のPTチャートにて
システム�'を;<して
Fさい。A 6-5£t。

=�に�じて�&して
Fさい。
+p,1
6.3.5を£t。


+ 
+のレベルを;<して
Fさい。

=�に�じて�&して
Fさい。
+p,1
6.3.5を£t。

AL19

�~o��

"¨�%�のうちの
10j�、~o��が
135�C (275�F)
を^えた。


�システムにお
けるZA。

~oサービス�の��を
;<。

=�に�じて~oサー
ビス�を�く。

ユニットの��2>を;
<してFさい。

コイルを�´する
か、ゴミを�¨し
てFさい。


+ライン�に(
�W
~がある。

ユニットがオフの`
Nで、システムを-��
�に��させてFさい。
134a�のPTチャートにて
システム�'を;<して
Fさい。A 6-5£t。

=�に�じて�&して
Fさい。
+p,1
6.3.5を£t。

AL16、 AL24*の
>kのアラーム。

���の��を;<して
Fさい。

アラームが)く<Xに
は、���の/'の�

Gがあるので、��
�をr�してFさい。
�������16.4を
£t。

AL20

コントロール
"�)ヒュー
ズ (F3)

コントロールパワー
ヒューズ(F3A or F3B)
が�いています。

F3Aを;<してF
さい。ヒューズが
�いてた<Xは。

コイルPA、PB、Chの
アースのショートを;<
し、ショートがあった<
Xには。

W³コイルをr�して
Fさい。

ヒューズをr�してF
さい。

F3Bで、ヒューズ
の�きを;<して
Fさい。

TP7からTP9のESVコイル
67を;<して、アース
にショートがあるか、6
7が4オーム´Fの<Xに
はコイルのW³です。

コイルCF、ES、EF、HR
のアースのショートを;
<し、ショートがあれば
コイルのW³です。

W³コイルをr�して
Fさい。

ヒューズをr�してF
さい。

QC1の�を;<
してFさい。

�があれば、マイ
クロプロセッサーの
W³です。

コントローラー���
�16.20を£t。
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� 3-6 コントローラー・アラーム&�(シート 4/8)

アラーム・
コード ØÙ �¾5Ú トラブルシューティング "iB2

AL21

コントロー
ル・サーキッ
ト・ヒューズ
(F1／F2)

18 VACコントロー
ラー・ヒューズ
(F1/F2)の�つが�い
ている。Cd08£t。

システム・
センサー

システム・センサーのア
ースのショートを;<し
てFさい。

W³なセンサーのr�
してFさい。

$= $=のアースのショート
を;<してFさい。

=�に�じて��して
Fさい。

コントローラー コントローラーに�
�のショートの�

Gがある。

コントローラーをr�
してFさい。コントロ
ーラー����16.20
£t。

AL22

��)IP

��)モーター
����)(IP)が�い
ている。

��)モーター ユニットをd$し、(
を�り、��)モーターI
PのXし'みコネクシ
ョン・ピン4 と6を;
<してFさい。

W³な��)ファン・
モーターをr�してF
さい。��)ファン・
モーター����1
6.11£t。

AL23

R"BのÛ¢

コントローラーが
0の�oに¢±。

0' 0'を;<し
てFさい。

=�に�じて(を�
&してFさい。

AL24

���IP

���の�����
�(IP)が�いている。

��� ユニットをd$し、(
を�!してFさい。また
"�)T1-T2、T2-T3にお
ける���の�き$=の
67を;<してFさい。

ユニットを,-し、ア
ラームが«Çし)けた
り、§りBし«Çする
ようであれば、ooる
だけ³く���をr�
してFさい。����
���16.4£t。

AL25

(�)IP

コンデンサー・ファ
ン・モータの���
���(IP)が�い
ている。

Wijな��2> ユニットをd$して、(
�)ファンのF¬~を;
<してFさい。

F¬~を�り�いてF
さい。

(�)ファン
モーター

ユニットをd$し、
(を�!して(�
)ファン・モーター
IPのXし'みピン1と
2を;<してFさい。

W³な(�)ファン・
モーターをr�してF
さい。(�)ファン・
モーター・アセン
ブリー����16.7を
£t。

AL26

�センサーの
/'。|きo
し��／}い
'み��プロ
ーブ

センサーがレン
ジ-。

�センサーがレン
ジ-と�Qされる

プレ・トリップ
P5の�.。

P5がX@した<X
には、これ´�の
��はW�です。

P5がWX@だった<X
には、P5にて��され
た�にW³なセンサー
をr�してFさい。�
�センサー����1
6.22£t。

AL27

アナログから
デジタルへの
��の&;G
に/'

コントローラーAD
��)のmF。

コントローラー ユニットの(をれM
してFさい。アラームが
)く<Xには、マイ
クロプロセッサーの
W³です。

W³なマイクロプロセ
ッサーはr�してFさ
い。コントローラー�
���16.20£t。
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� 3-6コントローラー・アラーム&�(シート 5/8)

アラーム・
コード ØÙ �¾5Ú トラブルシューティング "iB2

AL28

Yサクション
�'


'の��には
Yすぎるサクシ
ョン�'。

N/A (をれMして
Fさい。

ユニットのリセットに
よりÏcが�&される
<Xもあるので、
ユニットを,-してF
さい。

サクション���
)(SPT)

&;なSPT�'��を;
<してFさい。 マニ
ホールド・ゲージ!�1
を£t6.2。

W³であれば、SPTを
r�してFさい。

~o�'��)
(DPT)

&;なDPTの�'��を
;<してFさい。マニホ
ールド・ゲージ!�1
Section6.2£t。

W³な<Xは、DPTを
r�してFさい。

AL29

AutoFresh
/'

CO2またはO2のレベ
ルがA©レンジ-で
あり、#�Eの��
が90j´�100％だっ
た<Xには、アラー
ム29が¶�されま
す。

アラーム LED
が«Çされて、
ユーザーのÝ
が=�です。

eAutoFresh����
�を£t。

E�}²がA©!�´
�の<Xにはアラーム
がオフになります。

AL50

エアー��E
��センサー
(VPS)

VSPセンサー・
レンジ-

��E��センサ
ー (VPS)

VPSのf�の;<。 
Qでパネルをきっち
りEめてFさい。

アラームが)く<X
には、センサーあるいは
アセンブリーをr�して
Fさい。

VPSをr�して
Fさい。

AL51

EEPROM
/'

コントローラー・
メモリーに/'

コントローラー “CLEAr”がADされている
<Xに「ENTER」キーを
�すと、アラームの6�
を4みるeになります。

このQ�が£ºな<X
は(�てのアラームが<
«Ç)、アラーム51はリ
セットされます。

ユニットの(をれM
してFさい。アラームが
)く<Xには、コントロ
ーラー・メモリーのW³
です。

W³なコントローラー
をr�してFさい。コ
ントローラー����
16.20£t。

AL52

EEP
ROMアラーム
�Bフル

アラーム�Bキュー
が�µです。

«Ç¬アラーム キューのアラームで
«Ç¬のもについて��
を.ってFさい。“AA”に
{D。

アラームの6�。コン
トローラー・アラーム
13.5£t。

AL53

バッテリー・
パック/'

Yバッテリー� バッテリー �Q%にこのアラームが
oた<Xには、pSバ
ッテリーを�りbけられ
たユニットを24%�まで
��し、pSバッテリ
ーをpjにpしてFさ
い。M�にpされた<
Xには、アラームが6�
されます。

アラームの6�につい
ては、Cd19(バッテリ
ーの;<)の�Q%に「
ENTER」と「ALT」
を¡%に�します。

アラームが)く<Xに
は、バッテリー・パッ
クをr�してFさい。
バッテリーのr�1
6.20.5£t。

AL54

�:|oし
��センサ
ー (STS)

ªºな|oし��セ
ンサー(STS)��。

|oし��センサ
ー(STS)

プレ・トリップ
P5の�.。

P5がX@した<X
には、これ´�の��
はW�です。

P5がWX@だった<X
には、P5にて��され
た�にW³なセンサー
をr�してFさい。�
�センサー����1
6.22£t。
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� 3-6コントローラー・アラーム &� (シート6/8)

アラーム・
コード ØÙ �¾5Ú トラブルシューティング "iB2

AL56

�:}'み�
�センサー
(RTS)

ªºな}'み���
�センサー
(RTS)�� 。

}'み��センサ
ー (RTS)

プレ・トリップ P5の�. P5がX@した<X
には、これ´�の�
�はW�です。

P5がWX@だった<X
には、P5にて��され
た�にW³なセンサー
をr�してFさい。�
�センサー����1
6.22£t。

AL57

-���セン
サー(AMBS)

ªºな-���セン
サー(AMBS)の��。

-���セン
サー (AMBS)

AMBSのテストを.って
Fさい。センサー;<

�16.22.1£t。

AMBSがW³の<Xは
r�してFさい。��
センサー・サービ
ス16.22.2。

AL58

����
�'の��G
(HPS)

���'��スイッ
チは、bなくとも�
j��いたままにな
ります。

���'��)
(HPS)

HPSのテストを.ってF
さい。���'��)、
6.5.11£t。

W³な<XにはHPS
をr�してFさい。
センサーr�、6.22.2
1£t。


�システム ユニットの��2>ZA
を;<してFさい。

コイルを�´する
か、ゴミを�¨し
てFさい。

AL59

ヒーター+f
サーモスタッ
ト (HTT)

ヒーターd$サーモ
スタット(HTT)の"�
が�いている。

ヒーターd$サー
モスタット(HTT)

テスト・ポイントTP10
にて24Vを;<してFさ
い。ユニットが!��に
[した;にTP10に�が
ªい<Xには、!��HT
Tが�いています。

W³の<XはHTTをr
�してFさい。センサ
ーr�16.22.2£t。

AL60

デフロスト
��センサー
(DTS)

デフロスト��セン
サー(DTS)が�かない
/'。

デフロスト��セ
ンサー(DTS)

DTSをテストしてFさ
い。センサー;<
�1
6.22.1£t。

W³な<Xは、DTS
をr�してFさい。
センサーr�16.22.2
£t。

AL61

ヒーター0
/'

ヒートあるいはデフ
ロスト・モードにお
けるW&な0。

ヒーター ヒートあるいはデフロス
ト・モードでは、ヒータ
ー"�)における&'な
0を;<してFさい。
�データ12.3£t。

W³の<Xにはヒータ
ーをr�してFさい。
��)ヒーター�り-
しおよびr�の6.10.2
1を£t。

"�) ヒーター"�)¤の�
を;<してFさい。�
がªい<Xには、。

W³の<Xはヒーター
"�)のr�をしてF
さい。

AL63

0ZA

ユニットが0
A�´�で��し
ている。


�システム ユニットの��2>ZA
を;<してFさい。

コイルを�´するか、
ゴミを�¨してF
さい。

ユニットの&しい��を
;<します。

=�に�じて��して
Fさい。

( �S�／¯��が、
�データ12.3のJ�´�
でありバランスされてい
るeを;<してFさい。

(の�&。

0A�!�がY
すぎる

コードCd32の0A�!
�を;<してFさい。

Cd32をË�して0A
�を�げられます
（nE23A）。

AL64

~o��セン
サー(CPDS)

~o��センサーは
レンジ-です。

~o��センサー
(CPDS)

CPDSをテストしてFさ
い。6.22.11のセンサー
;<
�を£t。

W³の<Xは
CPDSをr�してFさ
い。センサーr�1
6.22.2£t。
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� 3-6コントローラー・アラーム &� (シート 7/8)

アラーム・
コード ØÙ �¾5Ú トラブルシューティング "iB2

AL65

~o�'��
) (DPT)

���~o��)が
レンジ-。

���~o���
� (DPT)

&;なDPTの�'��を
;<してFさい。マニホ
ールド・ゲージ!�1
Section6.2£t。

W³な<Xは、DPTを
r�してFさい。

AL66

(SPT)サクシ
ョン�'��
)、(EPT)�
�)�'
��)

サクション�'��
)(SPT)がレンジ-。

サクション���
)(SPT)

&;なEPTとSPTの�'
��を;<してFさい。
マニホールド・ゲージ!
�16.2£t。

- プレ・トリップ
5-9テストの�.によっ
ても、��)の;<が
できます。

W³であれば、
EPT/SPTをr�し
てFさい。

,- アラームが)く<Xに
は、���の/'の
�
Gがあります。
�������1
6.4を£t。

AL67

��センサー

��センサー(HS)の
��がレンジ-。

��センサー(HS) ��センサーの&しいソ
ケットへの")を;<し
てFさい。

��センサー$=がH�
していないeを;<して
Fさい。

,-し、アラームが)
く<XにはHSをr�し
てFさい。

AL69

��)��セ
ンサー(ETS1)

��)��センサー
(ETS1)がレンジ-。

��)��センサ
ー(ETS1)

ETS1をテストしてF
さい。センサー;<

�16.10.2£t。

W³の<Xは、��)
��センサー(ETS1)を
r�してFさい。

AL70

�:|きoし
��センサー
(SRS)

�:|きoし��セ
ンサー(SRS)がレンジ
-。

�:|きoし��
センサー(SRS)

プレ・トリップ P5の�.: P5がX@した<X
には、これ´�の��
はW�です。

P5がWX@だった<X
には、P5にて��され
た�にW³なセンサー
をr�してFさい。�
�センサー����1
6.22£t。

AL71

�:}い'み
��センサー
(RRS)

�:}い'み��セ
ンサー(RRS)がレンジ
-。

�:}い'み��
センサー(RRS)

プレ・トリップ P5の�. P5がX@した<X
には、これ´�の
��はW�です。

P5がWX@だった<X
には、P5にて��され
た�にW³なセンサー
をr�してFさい。�
�センサー����1
6.22£t。

AL72

��コントロ
ールがアウト
オブレンジ

ユニットが30j�イ
ンレンジになっ
た;で、:に120j�
アウトオブレンジが
)く。


�システム ユニットの&'な��を
;<してFさい。

ユニットの(をれ
MしてFさい。

コントロール��はイ
ンレンジである。

どのプレトリップ・
モードも、タイマー
をリセットします。



3−31 T-340

� 3-6コントローラー・アラーム &� (シート 8/8)

�
コントローラーがDataCORDERのない\つのプローブに して!�されている<X、DataCORDER
アラームAL70およびAL71がコントローラー・アラームAL70およびAL71として��されます。A 3-10ペ
ージのA3-38を£t。

ERR
No.

�]マイクロプロセ
ッサーの/'

コントローラーは?¶%!ルーチンを�.します。��に/'が��されると、
“ERR”アラームが�#、ADされます。このアラームが�#すると、コントロー
ラーをr�する=�があります。

エラー �%

ERR 0 - RAM /' コントローラーが��するメモリーに/'があるこ
とをDしています。

ERR 1 - プログラム
メモリー/'

コントローラーのプログラムにÏcがあることをD
しています。

ERR 2 - ウオッチドッグ
タイマー
のタイムアップ

コントローラー
プログラムの�.をd$するモードに
¨.したことをDしています。

EER 3 - ¤�なし N/A
EER 4 - ¤�なし N/A

ERR 5 - A/D ��)の/' コントローラーのアナログ・デジタル��) (A/D)
に/'があります。

ERR 6 - (IOボードの/') ��プログラム/アップデートで/'が�#して
います。

EER 7 - (コントロ
 ーラーの/')

��のバージョン/ファームウェアにÅ�GのÏcが
�#しています。

EER 8 - DataCorder
の/' �� DataCorder メモリーに/'があります。

EER 9 - コントロー
ラーの/'） ��コントローラー メモリーに/'があります。

/'が�#し、ディスプレイがTkできない<X、ステータス LED
が:のように¤�の EER (エラーコード) をモールスÆ�でADします。

E    R    R    0 から 9
ERR0 =  .   .−.  .−.    −−−−−
ERR1 =  .   .−.  .−.    . −−−−
ERR2 =  .   .−.  .−.    . . −−−
ERR3 =  .   .−.  .−.    . . . −−
ERR4 =  .   .−.  .−.    . . . . −
ERR5 =  .   .−.  .−.    . . . . . 
ERR6 =  .   .−.  .−.    −. . . . 
ERR7 =  .   .−.  .−.    −−. . . 
ERR8 =  .   .−.  .−.    −−−. . 
ERR9 =  .   .−.  .−.    −−−− . 

Entr
StPt

!��'
(��および
[Enter]を�す)

!��の'が=�なことをDしています。

LO

¢(YF (�
コ
ード Cd27～38
��W
、
アラーム��W�)

(�が &�の 75% をF�る<X、このメッセージが!��とrÅ
にADされます。
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� 3-7 コントローラーのプレ･トリップ ・テスト コード (シート 1/4)

コード
�' タイトル ユニット	


�
“Auto”または“Auto1”のメニュー�Hは、P0、P1、P2、P3、P4、P5、P6、rSLtsです。
“Auto2”のメニュー�Hは、P0、P1、P2、P3、P4、P5、P6、P7、P8、P9、P10、
rSLtsです。“Auto3” のメニュー�Hは、P0、P1、P2、P3、P4、P5、P6、P7、P8です。

P0-0 プレ・トリッ
プ��

プレ・トリップの��から 5 ��は、すべての LED fとディスプレイが�
fします。LED fおよびディスプレイの/'が�oされなければ、このプレ・
トリップ�fからÇ#するテストコードおよびQ�はありません。

P1-0 ヒーター�Q
/¬ヒーターOFF`Nからテストを��します。ヒーターをONにし、
15�;に0�を��します。

>ÛÜ�: 0の�¶が{�のdRであればX@。

P1-1 ヒーターd$
/¬ヒーターON`Nからテストを��します。ヒーターをOFFにし、
10�;に0�を��します。

>ÛÜ�: 0の�¶が{�のdRであればX@。

P2-0 (�)ファン�Q

¿À: ��スイッチあるいは、(�)ファン(WP)スイッチの'が�でなけ
ればなりません。

/¬: コンデンサファンをONにし、15�;に0�を��します。

>ÛÜ�: 0の�¶が{�のdRであればX@。

P2-1 (�)ファンd$
/¬: コンデンサファンをOFFにし、10�;に0�を��します。

>ÛÜ�: 0の�¶が{�のdRであればX@。

P3 YM��)ファン ��¿À: ユニットは、��)ファンM�の!���で;Qできる、YM��)
ファンを�えている=�があります。

P3-0 YM��)ファン
モーター�Q

WÇ: �Mで��)ファンが20����します、ファンは4��$まり、
0を�ります。その;、YMで ��)ファンを��します。60�;にもう
��0を�ります。そこで0�の�¶を	�します。

ÝÇÜ�: 0�の�¶が$�インレンジであればX@。

P3-1 YM��)ファン
モーターd$

WÇ:YM��)ファンのd$10 �;に0テストが�.されます。

ÝÇÜ�: 0�の�¶が$�インレンジであればX@。

P4-0 �M��)ファン
モーター�Q

WÇ:��)ファンをオフの`Nから�Qし、0を�ります。:に�Mで��
)ファンをQかします。60�;にもう��0を�ります。0�の�¶を	
�します。

ÝÇÜ�: 0�の�¶が$�インレンジであればX@。

P4-1 �M��)ファン
モーターd$

WÇ：�M��)ファンのd$10 �;に0テストが�.されます。

ÝÇÜ�: 0�の�¶が$�インレンジであればX@。
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� 3-7コントローラーのプレ･トリップ テスト コード (シート 2/4)

P5-0
|oし��/}'み
��プローブ
テスト

WÇ: �M��)ファンを�Qし、Àの'をすべてオフにしてÎj���さ
せます。

ÝÇÜ�: |oしセンサーと}'みセンサーの��をµYします。

�
テストが¢±した<Xは、“「P5-0」”と“「FAIL」” (¢±) がADされ
ます。¦プローブ テストのC5が³¨であれば ()テストおよび�
:／�:)、“「P 5」”と“「PASS」がADされます。”

P5-1 |oし��プ
ローブ テスト

¿À: :|oしセンサーをAつ�zにAります。

ÝÇÜ�: |oし����センサー（STS）と|きoし��	�センサー
（SRS）の��XをµYします。

�
このテストに¢±した<Xは、“「P5-1」”と“「FAIL」(¢±)”がADされ
ます。¦プローブ テストのC5が³¨であれば ()テストおよび|o
し��/}い'み��プローブ テスト)、l�テストX@を�Âする
“「P 5」”と“「PASS」がADされます。”

P5-2 }'み��プロー
ブ テスト

¿À: 2 :}'みセンサーをAつ�zにAります。

ÝÇÜ�: }い'み��センサー(RTS)と}い'み��センサー(RRS)プローブ
の��XをµYする。

�

1. テストに¢±した<Xは、“「P5-2」”と“「FAIL」(¢±)” がAD
されます。¦プローブ テストのC5が³¨であれば ()テストお
よび|oし��/}'み��プローブ テスト)、l�テス
トX@を�Âする“「P 5」”と“「PASS」がADされます。”

2. プレ･トリップテスト 5-0、5-1、5-2は、コントロール プローブ 
アラームの�QまたはX¨に��されます。

P5-3 ��)ファンの�
¾テスト

¿À: このテストは、P5-0のテストにX@しないと�.できません。

WÇ: ��)ファンの�M��¬に、|きoし����センサー（STS）と}い
'み����センサー（RTS）とのプローブ�の��Xを、ヒーターに
し
た<Xと
しない<Xとで�ります。

ÝÇÜ�は、STSのX/がRTSより0.25�C�い<XにX@です。

P5-7
�:および�:�
�)��センサー
テスト

ÝÇÜ�: �:��)��センサー(ETS2)が�:��)��センサー(ETS1)の
+/- 0.5�C´�であればX@です。

P5-8 サクション���
) テスト

¿À: このテストは、P5-7のテストにX@しないと�.できません。

ÝÇÜ�: |きoし���'��)(SPT)が、i`の��)��にてPµ�'の
+/- 0 psi´�であれば、X@。また、|きoし���'��)(SPT)が
(がd6%�;に~o�'の+/- 1 psiである<XにもX@。

P5-9
サクション
（��)）�'�
�) テスト

ÝÇÜ�: |きoし���'��)(SPT) が��)�'��)（EPT）の 
+/- 1.5 psi´�であればX@。

P5-10
��センサー・
コントローラー!
�の;<テスト

¿À:)テストの�.HにテストP5-9にX@しなければならない。コントローラ
ーに��センサーの!�がªい<X、と�が0.20V�であった<Xにはテス
トは�»。

ÝÇÜ�: コントローラーの!�に��センサーが!�されていればX@。
コントローラーに��センサーが!�されておらず、�が0.20´�であれば
WX@。

P5-11 ��センサー!�
の�¡テスト

¿À: このテストは、\にP5-10のテストにX@しないと�.できません。

ÝÇÜ�：��センサーの�が0.20V´�であればX@。��センサーの�
が0.20V�である<XにはWX@。

P5-12 ��センサー・レ
ンジ;<テスト

¿À: このテストは、\にP5-11のテストにX@しないと�.できません。

ÝÇÜ�: ��センサーの�が0.66Vから4Vの�である<XはX@。
�が0.66Vから4Vの�´-である<XはWX@。
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� 3-7 コントローラーのプレ･トリップ テスト コード (シート3/4)

P6-0 ~oサーミス
ター・テスト

アラーム64 が«Çしている<Xは、テストはWX@。そうでなければ、
テストはX@。

P6-1 サクション・サー
ミスター・テスト

サクション��センサー(CPSS)が¦�オンに!�されておりªºである
<Xは、テストはWX@。それ´-の<XはテストはX@。

P6-2 ~o�'セン
サー・テスト

アラーム65、nÃの45��«Ç¬であると、テストはWX@。それ´-の<X
はテストはX@。

P6-3 サクション�'セ
ンサー・テスト

アラーム66が«Ç¬の<XはテストはWX@。それ´-の<Xはテスト
はX@。

P6-4 ���0テスト
���の0は�Qの10�Hにテストされます。0が��しない<Xは、
テストはWX@です。P6-7がP6-4の+わりに�.されます。このテストがWX
@だった<Xは、P6-6は�»。

P6-5 ���3Èテスト

プレ・トリップP6-5により、���の�'の�Aが;<されます。���のポ
ンプ・アップおよびポンプ・ダウン;に、���を62��d$します。10��
サクション¤の�'が�たれた<X(8 psi�の��)にはP6-5 はX@、それ´
-の<Xは���の3れテストはWX@。

�
P6-6 からP6-10 までは��の`Nを�¶させて、サクション�'の�¶および／もしくは���の0
の�¶をあらかじめ!�された��とµYします。テストでは、���と(�)のファンが=�に�じ
て、それぞれのプレ・トリップ・サブ・テストに=�な�'を�#させる\に、オン／オフを§り
Bします。���は~o�'を�る\に�Qされ、その;、���のポンプ・ダウン・シークエン
スが)きます。���のポンプ・ダウン・シークエンスの+わりには、���はd$され、�のテ
ストが��します。

P6-6 エコノマイザー�
テスト �が15���いた<Xに、サクション�'がnY4 psia�kすればX@。

P6-7 デジタル・アップ
ローダー�テスト

�'および0の�¶がDUVスイッチ8�の3�´�であり、�'の�¶か
0の�¶がそれぞれ5psiあるいは1.5A´�の<XにX@。

P6-9 g���の
テスト

(��されていれば)テストは、�が10���かれた<Xにサクション�'の�
¶が、4psi ´�の<XにテストはX@。それ´-の<XにはWX@。

P6-10 � ��の
テスト

)テストは、�の�E%のサクション�'を	�し、�が10���かれた<X
にサクション�'が3psi´��kすればX@。

�
P7-0 および P8 は“「Auto2」および「Auto 3」”のみ、P9-0 ～ P10

は“「Auto2」”のみで�.されます。

P7-0 ���'��)
(HPS)�Eテスト

vQされた-���が7.2�C (45�F)�の<Xで、}い'み����が-17.8�C
(0�F)�の<X、あるいは��スイッチが�かれている<Xはテストを�»。
WÇ: ユニットが«Ç¬は、(�)・ファンはd$され、900 �(15j)のタイ
マーが�Qします。センサーが!�されており£ºな<Xには、¼のディスプ
レーは~o�'、あるいは~o��をADします。ユニットは~o�'A�を
6�し、0A�;<を�Qします。
:の<XにはテストはMちにWX@:

-¯R��センサーがªº
-lX}'み����センサーがªº
-HPSが�いている

:の<XにはテストはWX@:
-HPS は、¦テスト%�の900�の�に�かない
-��)あるいは���IPアラーム
-¬oされたドーム��が137.78�C (280�F)を^えた
-~o�'が370 psigを^えた
-���0がA�を^える

HPSが%�A�の15´�に�けばX@。

P7-1 ���'スイッチ
(HPS)�gテスト

��¿À: このテストを�[するにはテストP7-0にX@している=�
があります。

WÇ:}い'み����が －2.4�Cより�かった<Xは、!��を -5.0�C
に!�するか、-30�Cに!�する。ユニットは
'の�Qロジックでv�
Qさせる。ユニットを120��
'に��する。

ÝÇÜ�: ��'スイッチがテスト7－0の+fの75�´�に�じた<Xはテス
トはX@。それ´-の<XはWX@。
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� 3-7コントローラーのプレ･トリップ テスト コード (シート 4/4)

P8-0 #�モー
ド ・テスト

WÇ: コントロール��が 15.6�C´Fである<Xには、!��は15.6�Cに�T
され、180jのタイマーが��します。その%�でコントロールは
'のヒーティ
ングと¡*な`Nにおかれます。テストの��%にコントロール��が15.6°Cであ
れば、ただちにテストはテスト8-1にUみます。テスト8-0�.¬は¼のディスプレ
ーはコントロール��の��をADします。”
ÝÇÜ�: コントロール��が!��-0.3�Cに[するHに180jタイマーが
+fした<XはテストはWX@。テストがWX@だった<Xは、?Q�な§りBし
はありません。)テストについては、X@ADはありません。コントロール��が
!��に[した<Xは、テストはテスト8－1にUみます。

P8-1
#�モード・
プルダウン・
テスト

��¿À: コントロール��がbなくとも15.6°C(60�F)´�になっている=�が
あります。
WÇ:!��は0�Cに�Tされます。システムは、
'の#�
�と¡*の!��
までのコントロール��のプルダウンを4みます。)テスト¬は、コントロール�
�は¼のディスプレーにADされます。
ÝÇÜ�: 180jタイマーが+fするHに、コントロール��が!��´Fに
なり、CO2センサーの·&がX@するか�»された<Xには)テストはX@。
それ´-の<XはテストはWX@。

P8-2 #�モード��
eAテスト

¿À: )テストの�[には、テストP8-1 のX@が=�です。DataCORDERが!�
されていないか、!�されていない<Xには)テストは�»します。
WÇ: 15jタイマーがかけられます。ユニットはタイマーが+fするまで、コント
ロール��のTXをn¸Aにする=�があります（|きoし����から!��を
eく）コントロール��は、CP8-2の��よりbなくとも|jごとにサンプリング
します。.
ÝÇÜ�: z�の	���が!��の+/- 1.0�C (1.8�F)´�であれば、テストは
X@。z���が��dR-であったり、DataCORDERの|きoし���
�プローブがªºであれば、テストはWX@となり、コントロール・プローブ��
は－50.0�Cと	�されます。P8-2 は P8-0をもう����し、?Q�に§
りBします。

P9-0 DTT��テスト

WÇ: DTTプローブ��が10�C（��a�）´�の<Xは、システムはn�で30j
�フル
���をし、DTTが�gされたと�なします。)ステップを�.しなくて
も³い<Xもあります。��DTTが�gと�なされると、システムは�%�まで、
あるいはDTTが�Eと�なされるまで、ヒーターを��してデフロストのシミュレ
ーションをします(!�とデフロストのオプションにより25.6 �C/18�C)。DTTの�
Eに4Ùすると、デフロスト��タイマーがリセットされます。コントローラーの
!�により、)テストには、(�)�'コントロール・ロジックが��されます。
ÝÇÜ�: テストは:のいずれかの`£に¤�すると¢±。DTT が 30 j�のフ
ル
�;に�じない。DTT が�じると HTT が�く。}い'み����が 49�C
(120�F) を��る。DDTが2%�のヒーティング�� A��に�いた<Xテス
トはX@。

P10-0 
Vモードヒー
ティング テスト

WÇ: コンテナ��が 7.2�C´Fの<Xは、!��は 7.2�C.に�Tされ、180j
タイマーが��します。そこでコントロールは
'のヒーティングと¡*になりま
す。コンテナ��がテストの��%に7.2�C´�である<Xには、テストはMちに
テスト10-1へとUみます。)テスト¬は、コントロール��は¼のディスプレーに
ADされます。
ÝÇÜ�: コントロール��が!��-0.3�Cに[するHに180jタイマーが+fし
た<Xには)テストはWX@です。テストがWX@の<Xの?Q§りBしはありま
せん。)テストについてはX@のADはありません。コントロール��が!��に
[した<Xは、テストはテスト10-1にスUみます。

P10-1


Vモード
プルダウン
(��\F) 
テスト

��¿À: コントロール��が7.2°C (45�F)´�になっている=�があります。
WÇ:!��は-17.8�Cに�Tされます。:にシステムは、
'のフローズン・
モード
�でコントロール��の!��までプルダウンを4みます。)テスト
¬は、コントロール��が¼のディスプレーにADされます。
ÝÇÜ�: )テストは、180jタイマーが+fするまでに、コントロール��が!
��マイナス0.3�C�に[するとX@です。それ´-の<XはテストはWX@で
す。WX@だった<Xに、?Qプレトリップ・シークエンスによる�Qの%は
P10-1はP10-0をv��Qして、��?Q§りBしをします。

P10-2 
Vモード��
eAテスト

��¿À: このテストを�[するには テスト P10-1 にX@している=�があり
ます。
WÇ: コントロール��が}い'み��プローブ��である´-は、
テスト8-2と¡じ。
ÝÇÜ�: z�TXは+/-1.6�Cでなければなりません。DataCorder|きoし��
��プローブがªºな<Xは、テストはWX@となり、プローブ��は-50 �Cと	
�されます。WX@な<X、?Qプレトリップ・シークエンスにより�Qされた<
Xは、P10-2は、P10-0 をv��Qして?Q§りBしを.います。
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� 3-8 DataCORDER =EコードÞり0て

�
9! されない=Eの`>は“「-----」が�kされます”

=E:  コードは、[ALT. MODE] (ALT モード) キーを�すと9!できます

コード
�' タイトル ユニット	


dC1 	��|oし
���� |oし��	�センサーのiJ��です。

dC2 	��}'み
���� }'み	�センサーのiJ��です。

dC3-5 USDA 1、2、3 �� USDA プローブ �つのiJ��です。

dC6-13 ネットワーク
データ ポイント1-8

ネットワーク�のデータ ポイント (!�による) のiJ��です。データ
ポイント 1 (コード 6) は
'��センサーで、��はコントローラーか
ら�jごとに��します。

dC14 H~ プロー
ブ 4 の�� H~プローブ No. 4 のiJD�です。

dC15-19 Ó� Þ;��するÓ�コードでi%�では��しません。

dC20-24 ��センサー 
1～5 のY&

|oし��、}'み��、UADS No.1、2、3 の 5 センサーに6するiJ
の�Y&F&�。この��はインタロゲーター プログラム��で'さ
れます。

dC25 Ó� Þ;��するÓ�コードで、i%�では��しません。

dC26,27 S/N、W 4、¼ 4
DataCORDER のY:h�はÎ�_で34されています。�
コード dC26 
にはHÖの\�_、�
コード dC27 には;Öの\�_が�まれてい
ます。(このY:h�はコントローラーのY:h�と¡�です)

dC28 n¸�り¦�
DataCORDER が��データへ��を��するまでのおよその�	�
¦�です。

dC29 ��¦� iJ DataCORDER にあるデータの��¦�です。

dC30 n+トリップ
スタートの¦b

ユーザーが「トリップ・スタート」を�.した¦bです。また、�¦�´�
�)してシステムに(が�されなかった<X、:に AC (がると、
?Q�に「トリップ・ スタート」が�.されます。“トリップ・スタートを
�Qさせるには、“ENTER”キーをÄ����ししてFさい。”

dC31 バッテリー テスト

オプションのバッテリー パック��をADします。

PASS - バッテリー・パックがM�pされている。

FAIL - バッテリー・パックの�がYい。

dC32 %Ê: %j DataCORDER リアルタイム クロック (RTC) のiJ%ÊをDします。

dC33 ¦b: l¦ DataCORDER RTC のiJl¦をDします。

dC34 ¦b: ¡ DataCORDER RTC のiJ¡をDします。

dC35 H~ プローブ 
4 のY&

H~プローブのiJY&�をDします。この��はインタロゲーター
プログラム��で'されます。
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� 3-9 DataCORDER によるプレ･トリップ°ßの�«

テスト
�' タイトル データ

1-0 ヒーター オン X@/¢±/C5�»、A、B、C R"の0�¶

1-1 ヒーター オフ X@/¢±/C5�»、A、B、C R"の0�¶

2-0 (�)ファン�Q X@/¢±/C5�»、����) (WPS) ��、A、B、R"の
0�¶

2-1 (�)ファンd$ X@/¢±/C5�»、A、B、C R"の0�¶

3-0 YM��)ファン オン X@/¢±/C5�»、A、B、C R"の0�¶

3-1 YM��)ファン オフ X@/¢±/C5�»、A、B、C R"の0�¶

4-0 �M��)ファン オン X@/¢±/C5�»、A、B、C R"の0�¶

4-1 �M��)ファン オフ X@/¢±/C5�»、A、B、C R"の0�¶

5-0 |oし��/}'み��プ
ローブ テスト X@/¢±/C5�»、STS、RTS、SRS、RRS

5-1 �:|oし��プローブ
（SRS）テスト X@/¢±/�»

5-2 �:}'み��プローブ
(RRS) テスト X@/¢±/�»

6-0 ~oサーミスター・テスト X@/¢±/�»

6-1 サクション・
サーミスター・テスト X@/¢±/�»

6-2 ~o�'センサー・テスト X@/¢±/�»

6-3 サクション�'センサー・
テスト X@/¢±/�»

6-4 ���0テスト X@/¢±/�»

6-5 ���3Èテスト X@/¢±/�»

6-6 エコノマイザー�テスト X@/¢±/�»

6-7 デジタル・アップローダー�
テスト X@/¢±/�»

6-9 g���テスト
(��されている<X) X@/¢±/�»

6-10 � ��のテスト X@/¢±/�»

7-0 ���'��) (�) X@/¢±/C5�»、AMBS、DPTまたはCPT (!�されている<X)
��)が�く'�

7-1 ���'��) (�) X@/¢±/C5�»、STS、DPTまたはCPT (!�されている<X)
��)が�じる'�

8-0 #�モード ヒーター テスト X@/¢±/C5�»、STS、16�C (60�F)までの����に
かかる%�

8-1 #�モード・プルダウン・
テスト

X@/¢±/C5�»、STS、0�C (32�F)までの��\Fに
かかる%�

8-2 #�モードeAテスト X@/¢±/C5�»、n+	���のDataCORDER
z�|oし���� (SRS)

9-0 デフロスト テスト X@/¢±/C5�»、テスト+f%の DTS D�、(�、
(¯��、デフロスト%�

10-0 
Vモードヒーティング
テスト X@/¢±/C5�»、STS、ヒーター��%�

10-1 
Vモード プルダウン
(��\F) テスト

X@WX@スキップのC5、STS、ユニットを -17.8�C (0�F)
にまでプルダウンする%�

10-2 
VモードeAテスト
X@/¢±/C5�»、n+	���のDataCORDER
z�}'み���� (SRS)
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� 3-10DataCORDERアラーム�k

=E:  コードは、[ALT. MODE] (ALT モード) キーを�すと9!できます

コード
�' タイトル ユニット	


dAL70
	��|oし�
���がアウト
オブレンジ

|oし��	�センサーが、-50�Cから70�C (-58�Fから+158�F)
のdRを^える��をDしているか、プローブ チェック ロジック
がこのセンサーに/'があるとしています。

�
P5プレ・トリップを�[するとアラームはd$します。

dAL71
	��}'み�
���がアウト
オブレンジ

}'み��	�センサーが、-50�C から70�C (-58�F から +158�F)
のdRを^える��をDしているか、プローブ・チェック・ロジッ
クがこのセンサーに/'があるとしています。

�
P5プレ・トリップを�[するとアラームはd$します。

dAL72-74
USDA センサー 1、
2、3 ��アウトオブ
レンジ

USDAプローブが -50�C から70�C (-58�F から+158�F)のdRを^える�
��をDしています。

dAL75 H~プローブ 4
アウトオブレンジ

H~プローブが-50�Cから 70�C (-58�Fから+158�F)のdRを^える�
��をDしています。

dAL76, 77 Ó� これ*のアラームは�o�な���であり、i%�では��しません。

dAL78-85
ネットワーク データ
ポイント 1～8
アウトオブレンジ

ネットワーク ・データ・ ポイントが{�の��-になっています。
DataCORDER は><!�で、|oし��および}い'み��	�センサ
ーを	�するように!�されています。DataCORDER は、Îつまでの
ネットワークデータポイントも	�するように>kの!�ができます。
�!��にはそれぞれアラームh� (AL78～AL85) が�り�てられてい
ます。アラームが�#すると、DataCORDER には¤�するデータ・ポイ
ントをo�するようにkÏ8�がK8しなければなりません。��セン
サーが!�されている<X、
' AL78 が�り�てられています。

dAL86 RTC
バッテリー��YF

リアル タイム クロック (RTC) のバックアップ バッテリー��がY
Fし、RTC をGみ'む�
がeAできなくなっています。

dAL87 RTC /'

ªºな%�が�Qされました。DataCorder��%�の%jが、�%�の
�まりで�Tされなかったか、リアル・タイムクロック（RTC）の�%
��での2j ´�のUみか、bれです。この`£は(をれMし、
クロックを!�するか、�	の%�のÆ!P�にXわせるeで�&
できます。

dAL88 DataCORDER 
EEPROM /'

DataCORDER 8�なデータを EEPROM へ�き'めない/'が�#
しています。

dAL89 フラッシュ 
メモリー エラー

W¹�Gフラッシュ メモリーへの¦�データ�き'みプロセスにエラー
が�#しています。

dAL90 Ó� Þ;��するÓ�アラームでi%�では��しません。

dAL91 アラーム�Bフル DataCORDER アラーム キューがフルです。(8 アラーム)
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� 4 �

�り�い

4.1 � (±¥A)

�7

@Aの+らせなく,-2Bする.%CやD/
CファンにFG�,してください。ユニット
はファンまたは=/Cをコントロール01に
-じて2Bさせるため、HIとは2なるB2
をすることがあります。

a.:の�について��を��してFさい:
1. Éºまたは “T”Lレールºが�´されているかを
;<してFさい。&しく��を2>させるため、
ºのÉにあるゴミなどは�り�いてください。

2. コンテナK、!c3:、ドアの»�などが�Hし
ていないかを��してFさい。=�に�じて�	
または¼ß�な��を.ってください。

3. ��)ファン モーターおよび�りbけボルトをH
-��し、しっかりf�されていることを;<
する (「6.11」を£t)。

4. ��)f��やファン・デッキのH-できるÊl
を��してFさい(6.12£t)。

5. ��)ファンやファン・デッキのËれまたは
グリースをチェックし、=�に�じて�´し
てFさい。

6. ��)コイルがきれいか、/~がないかを;<
する。�´はきれいな��で.ってください。

7. デフロスト ドレン パン、ドレン ラインが�
:か、/~がないかを;<し、=�に�じて�´
する。�´はきれいな��で.ってください。

8. 
�ユニットのパネルの`Nや、パネルのボルト
がしっかりf�されているかを��してFさい。
アクセス・パネルに TIR �zが��されている
ことを;<してください。

b.(�)コイルがきれいか;<し、=�に�じてき
れいな��で�´する。

c. コントロールボックスを�け、�z���の"
)や�)の`Nを��する。

d.モイスチャー・リキッド・インジケーターの�を
;<する。

4.2 �'?�

�7

�'プラグ3の�りJしは、Kず��/L4
スイッチ、Nユニット#�ブレーカー、J5
�'を オフ にしてから6ってください。

�7

コンセントへの?�は、プラグ3に7れがR
8しておらず、S9していることを:;して
から6ってください。

4.2.1 AC 380/460V �'へ?�する

1.��/d$スイッチ (コントロールパネルの ST)
および��ブレーカー (コントロールボックスの
CB-1) がそれぞれ“0” (オフ) になっていることを;
<してください。

2. AC 460V ケーブル (W�) をª`Nの AC 380/
460V 3"(にX'みます。��ブレーカー
(CB-1) を“I” (オン) のR�にして、(にSし
ます。コントロール ボックスをしっかり�め
ます。

4.2.2 AC 190/230V �'へ?�する

オートトランス (* 4-1 £t) は、�a� 230V 
(での��を�
にします。このトランスには  AC 
230V ケーブルと�� AC 460V (プラグ�レセプタ
クルがついています。ケーブル  カラーは、230V ケー
ブルがm�、460V がW�で、トランスには��ブレ
ーカー (CB-2) も�りbけられています。このトラン
スは、AC 230V (ケーブルが AC 190/230V 3 "
(に")されている<Xに、AC 380/460V、3 "、
50/60 ヘルツ(をユニットに�Sするためのステッ
プ・アップ��)です。

1.��/d$スイッチ (コントロールパネルの ST) およ
び ���ブレーカー CB-1(コントロール・ボック
スの¬)およびCB-2(トランス�)がそれぞれ“0” 
(オフ) になっていることを;<してください。
AC 460V (プラグをトランスのレセプタクルに
X'みロックします。

2. AC 230V ケーブル (m�) をª`NのAC 190/
230V、3"(にX'みます。(をオンにし
て、���ブレーカー (CB-1 および CB2) を“I”のR
� (オン) にします。コントロール ボックスをし
っかり�めます。

3

1

2

1. デュアル・ボルテージ 
モジュールSオートトランス

2. サーキット・ブレーカ (CB-2) 230V
3. AC 460V (レセプタクル

$ 4-1 オートトランス

4.3. フレッシュエアーV�·を@�する

フレッシュエアー��Eは、k�な��を=�とす
るH~のために��をY�します。
VlzをJK
する<Xは、��Eを6ずじてください。

��は、コンテナやコンテナの&'`Nによって�
¶する3�Xに�じて/なります。

ユニットが��E��センサー (VPS) を�えている
<Xがあります。VPS が、フレッシュ エアー��E
の��を��し、コントローラーのディスプレイに
UVをK8します。
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4.3.1. +5フレッシュ エアーV�·

��フレッシュエアー・ディスクには、��の0れ
を�iする�E�が �つと$め�が �つつけられ
ています。nÃの�E�により0～30%、�つめの�
E�により 30～100% のエアフローを�#させるこ
とができます。エアフローを�iするには、Ìナッ
トをÍめ、¤�するパーセントのR�に��がoる
までディスクを��させて、ナットをしっかりとE
めます。Ìナットは、�E��の$め��jが½F
にならないR�までÍめて、ディスクが��できる
ようにしてください。

* 4-2 は�のコンテナの����です。*さ
れたコンテナについては、より�い��がÓ�
されます。
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250

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
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1 1/2”

TBAR 
2 5/8”
TBAR 3”

エアフロー
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Hà�
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2 5/8”

TBAR 3”

エアフロー
(CMH)

60HZ

Hà�

$ 4-2+5フレッシュエアT�チャート

4.3.2 ^5フレッシュエアーV�·

a.��または��
ÌナットをÍめ、カバーを��のR�  (100% のR�)
にすると、��0�がnEになり、��のR�にす
ると0�は 0% になります。�E�を�iすること
により、=�な0�に Xするよう、0�を�nさ
せることも�
です。

b.フレッシュエアー��EのY0�

�
��E��センサー（VPS）を��されたユ
ニットの��については、W&;なADを4
ぐ\に、��2>��Eを�iする2に、
VPSのラックとピニオン&Qがàされない�
に」;<してFさい。

�
ÑÎナットは、$めR�を^えてÍめないで
Fさい。Íめ"ぎは、DataCORDER レポ
ートのW&;な��のADやエラーの½©と
なります。

��フレッシュエアー・ディスクと¡�に、F�フ
レッシュエア・スライドにも、��の0れを�iす
る�E�が�つと$め�が�つつけられています。
nÃの�E�により0～25%、�つめの�E�により
25～100% の��0を�#させることができます。
��0を�iするには、ÑÎナットをÍめ、¤�す
るパーセントのR�に��がoるまでディスクを�
�させて、ÑÎナットをしっかりとEめます。ÑÎ
ナットは、�E��の$め��jが½Fにならない
R�までÍめて、ディスクが��できるようにして
ください。
LSによっては、エアスライドには��0���デ
ィスクがbいています。���は�%�あたり15、
35、50、75 8�メートル (CFM) のうちいずれかに�
�できます。��0は、60 Hz の'および2‐ 1/2イ
ンチTバールで、?@な`Nの��0を  15 mm (0.6 イ
ンチ) H2O ��る�-3�に!�されています。
�°される��の0れを�る\に、ÑÎナットをÍ
め、�ディスク�iします。:にÑÎナットをEめ
ます。

�
���iディスクを��されている<Xは、
Y0���%にはメインのエアスライドがM
�に�じています。

c. �n¶ÏÐ (CO2) レベル;<�エアサンプリング
ÑÎナットをÍめ、カバー�の��が“「��サンプ
リング ポート」”ラベルのR�にXうまでカバーを
Qかします。ÑÎナットをEめ、3/8 ¾のホースを
サンプリング ポートにÑぎます。
��の��34がW @なレベルに[した<X、
ディスク�E�を=�な0�に��し、コンテナ
を��することができます。

4.3.3 ��·H�センサー
�
コード 45 を��すると、VPS によりフレッシ
ュエアー��EのR�を¿Àすることができます。
この�
コードは、コード;Qキーを��して;Q
します。
5 CMH (3 CFM) ´�に"�する��の0れが�oさ
れると、��EのR�が 30 ��ADされ、5 CMH 
(3 CFM) ��で¥�がスクロールします。�
コード
45 へスクロールすると、フレッシュ エアー��E
のR�がADされます。
ユニットが AC (で��し、:のいずれかに�て
はまる<X、��Eの��が DataCorder に	�さ
れます。
トリップ ・スタート ()����)
(がった%
Á¬のi�%
 5 CMH (3 CFM) よりEきい
Qの�T
bなくとも4j�、kしい��のままの<X
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�
��Eの�iができる%�は\j�です。
この%�の¬はセンサー�Q��%からカ
ウントが�められ、それから\j�は��E
をどの��に�iすることもできます。この
\jが+fすると、それからさらに\j�は
��Eをその��で��してeAする=�が
あり、この��eAの\j�´�に��の�
Tが�oされると、アラームが�#します。
これにより DataCorder でl�の�
を�Q
させることなく、ユーザーが��Eの$�を
�iすることができます。

4.4 eAutoFresh ��

eAutoFresh システムにより�Â�な#�Eのスラ
イドの��がされます。�
コードCd43を
じて
;Qされたモードによりスライドの��が��さ
れます。

(が�されると、コントローラーは eAutoFresh 
��EをM�に�じます。(�のá�;に、
コントローラーは�n¶ÏÐ  (CO2) センサーの")を
;<します。CO2 センサーが�Qされると、コント
ローラーは��のガス・リミット・モードへのアク
セスを�
にします。センサーが�Qされない<X
は、�
な��モードはテスト、ユーザー、ディレ
イです。 コントローラーはdHの��モードに
て��をv�します。

4.4.1 eAutoFresh プレ・トリップ�

eAutoFresh システムのプレ・トリップ・テストは
プレ・トリップ・テストP0¬に�.されます。
)テスト¬にシステムの��がÒÃされます。

プレ・トリップP0を��すると、i`の`£は��
され��EはM�に�gされます。これに)き100％
の�Eと�g��に�るシークエンスが��)き
ます。��のサイクルが��+fするまでは、
Àの eAutoFresh ��モードはW�
です。テスト
のMf;に、��EはテストMHの`Nに�Eさ
れて、��はMHのモードに�ります。

n;のモードが gASLMであった<Xは、��Eは!
��のFLO!�に�Eされ、コントローラーはkた
な��をGみ�り、この��にPづいたコントロー
ルを.います。

4.4.2 eAutoFresh DB/¬

システムの�Qには、:の
�を.ってFさい:

a. “コード;Q”キーを�します（* 3-2を£t）。

b. “CD43“がADされるまで、“�またはF“の�
�キーを�し、それから“ENTER”を�します。

c. chの��モードにアクセスする\に、“�F“の�
�キー を�してFさい。��モードがADされ
たら、サブメニューのパラメーターにアクセス
する\に〔ENTER〕キーを�してFさい。

4.4.3 eAutoFresh ��

��モードは、オフ、ユーザー、テスト、ディ
レー、ガス・リミットです。���モードには
;Q�
なパラメーターをAつサブメニューが
あります。それぞれのサブメニューに�てのパ
ラメーターが�
なÓではありません。

��パラメーター

FLO は、Cd46 (エアフローADユニット)、Cd28
（メーター�、��R）またはC/F�キーを�し
た;QのC5として、CMH（5Êみ）またはCFMで
��した�にPづいてスライドが¨Qする�E�を
Dす。

tIM はドアが�くHの%�Xです。%�のレンジは1
%�Êみで1%�から72%�です。

CO2LM はH~に��される�n¶ÏÐのn�レベル
です。このレンジは0% から19%までで、1% Êみ
です。デフォルト!�は10です。

O2LM は、H~に��されるO2 のnYレベルです。
このレンジは2% から20% までで、1% Êみです。
デフォルト!�は 10です。

Rtn はコンテナに0する��のjをFう\に、
}い'み�����を��するのオフセット�で
す。��レンジは0.1 �Êみで0.6°C から 2.8°C ま
たは 1.0�F から 5.0�Fです。デフォルト!�は
2.8�C (5�F)です。

4.4.4 eAutoFresh ��モード

�

どの��モードを!�する2も、�てのパラ
メーターが!�される�に、�プロセスをM
fしてFさい。

a. OFF

[OFF]オフの!�により、�ての?Q����は
d$されます。�
コードCd44により、eAutoFresh
��EはM�に�じる�に&Qされ、eAutoFresh
�Eは0 CMH に!�されます。フローズン��
モードが;Qされた<Xにはこれがデフォルトのモ
ードです。
V!��が;Qされた%には、i.の
eAutoFresh !�は��されます。#�!��が;
Qされた<Xには、��Eの��が��されます。

b.ユーザー

ユーザー・モードは、��2>を�するH~につい
て��をします。#�!��が;Qされた<Xには.
0�がサブメニューからアクセスooます。0�の
!�は、[ENTER]キーを�して;Qモードを«Çし
てFさい。 FLO がW¤のÔにADされたら、�F�
�を�ってchの�EにスクロールしてFさい。
レンジは5Êみで0 から 220CM (0 から 129CF) 
です。 [ENTER]キーを�して�を!�し、��を�
めます。

c. TEST(テスト)

TEST (テスト)モードにより、ユーザーは�Âスラ
イド��EのQ�をテストし、�n¶ÏÐセンサー
がY&ooます。
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tESt - “tESt” がWのÔにADされた<Xは、[ ENTER ]
キーを�してテストを��してFさい。eAutoFresh
スライドはM�に�いた;に、�じた`Nに�りま
す。ユーザーはテストをÒÃして、��Eの&しい
��を;<します。テストのMf;に、ユニットは
MHの��モードに�ります。

�
Y&
�はプレ・トリップ¬、またはコンテ
ナがM�に��された<Xにのみに�.する
eが89されます。

CAL は�n¶ÏÐセンサーのY&を4みます。
“[CAL]“ モードが;Qされると、ディスプレーは
“CAL“を� します。ユーザーは “[ENTER]“ キーを
5����ししてFさい。ディスプレーは� を¬$
して 5��“[CAL]“ をADします。マイクロプロセッ
サーが CO2 �をGみこみ、�Qのゼロ�とµYし
ます。センサーがY&パラメーターのレンジ�にあ
る<Xは、マイクロプロセッサーが &なセンサー
のオフセットを��します。�えばコンテナにH~
があったり、CO2が�レベルだった<X*にセンサ
ーがこのレンジ-にある<Xは、コントローラーは“
NOCAL“を5��� してから、MHの��モードに
�ります。

d. DELAY（%�X）

[DELAY]モードでは、eAutoFreshシステムの��は
!�された%�Xでbれます。 これにより、H~が
!��に[します。[ DELAY ]モードでは、}い'
み����センサーの��が、!��´Fか、これ
に}い'み��オフセット�(rtn)を+したものにな
るか、ディレー%�（tlM）の�の³くÍ[した�の
%�でeAutoFresh ��Eは、��された（FLO）�
j�Eします。eAutoFresh ��Eは}い'み���
�センサーが!��にオフセット��（rtn）を+し
た��になった%�でM�に�じます。

ユニットをディレー・モードにする<Xは、
“[DELAY]“ がWÔにADされるまでスクロールし、
[ENTER]キーを�してサブメニューを«ÇしてFさ
い。 nÃの;Qはディレーの%�(tIM) です。�F�
�キーを��してディレー%�を;QしてFさい。
レンジは1%�Êみで、1 %�から 72 %�です。
[ENTER] キーを�して�を!�し、[FLO]レートに
¨QしてFさい。�F��キーを��してchの
FLO レートにスクロールしてFさい。レンジは、5Ê
みで 0 から 220CMまでで (3Êみで0 から 129CFまで)
です[ENTER]キーを�して�を!�し、}い'み�
���オフセットに¨QしてFさい。�F��キー
を��してchのrtn レートへスクロールしてFさ
い。オフセットのレンジ は0.1�Êみで、0.6�C から
2.8�C まで(1.0�F から2.8�Fまで)です。[ ENTER ]
キーを�して�を!�し、��を��してFさい。

e. GAS LIMIT (ガス・リミット)(gASLM)

ガス・リミット・モードでは、#�!��が;Qさ
れている<Xは、サブメニューへのアクセスがあ
り、�n¶ÏÐセンサーにより£ºな��が�Qさ
れます。“ガス・リミット” モードでは、マイクロプ
ロセッサーが、eAutoFresh��Eの��により、
コンテナ�の�n¶ÏÐ�の,-とZAを.い
ます。ユニットがÃ��な��のプルダウンをM
fし、H~の��が!��の5�C´�、�n¶ÏÐレ
ベルがnEZA�になる、あるいあはnÐレベルが
FAになった<Xに、��Eは (FLO)!�まで�E
します。��Eが�いてからnÃの15jが�"する
と、コントローラーはvびCO2レベルおよび／また
はO2レベルをÕâします。nÃの15j�;にガスの
リミット�がたされた<Xには��Eは�じ、ど

ちらかのガス・リミットが15j�´�にたされな
かった<Xには、��Eは¦�のガス��がたさ
れるまで、15j|に10CMHÊみで�きます。�ての
リミットがたされると、��Eは�まった��に
�ります。スライドが90j�にわたり100％�いても
}²がたされない<Xは、アラーム29が«Çされ
ます。

ガス・リミット・モードの��は、WのÔにgASLM
がADされるまでスクロールし、[ENTER]キーを�
してサブメニューを«Çします。±�の;QはnE
�n¶ÏÐ�(CO2LM)です。�Fの��キーを��
してnEレベルを;QしてFさい。レンジは1%Êみ
で0 から 19%までです。[ENTER]キーを�して�を!
�し、nbnÐレベル (O2LM)にUんでFさい。レン
ジは1%Êみで、2 から20%までです。[ENTER]キー
を�して�を!�してFさい。�Fの��キーを�
�して、chのFLOレートにUんでFさい。レンジ
はそれぞれ5CMÊみで、0から 220CM まで(3Êみで
0 から 129CFまで) です。[ENTER]キーを�して�
を!�し、��を�めてFさい。

4.5 J�D/Cを?�する

�
(�)は、
��の��が�
で、qãなど
¯Rのk�が¨ましくない>®において��され
ます。�
��を.う<Xは、:の��をよくG
み")してください。

4.5.1 J=HzCRきJ�D/C

a.S�ラインを(�)の�り'み¤に")し、~o
ラインを#o¤に�りbけます (* 2-5 を£t)。

b.|j11から26リットル（|j3から7ガロン）の0
�をeAします。��スイッチが�いて、コンデ
ンサ・ファン・リレイを]!します。コンデンサ
ファンモータがd$し、��スイッチが�じるま
でd$したままになります。

c. �
(�)による��へ�り�えるには、S�お
よび~oラインを�
(�)から�り-します。
����)が�じ、
�ユニットが�
(�)で
の��に�り�わります。

4.5.2 D/Cファン スイッチRきJ�D/C

a.S�ラインを(�)の�り'み¤に")し、~o
ラインを#o¤に�りbけます (* 2-5 を£t)。

b. 11～26 pm (リットル/j) の0�をeAします。

c. (�)ファン・スイッチを“O.”のR�に!�してく
ださい。こうすることによって、コンデンサ・フ
ァン・リレイへの0が]!されます。コンデン
サファンモータがd$し、CFSスイッチを“IのR�
に!�するまでd$したままになります。”

�,

D/CのJTが 11 lpm (3 gpm)を^#る
`>、またはJ���が9!されていな
い`>は、CFS スイッチは“1”になっている
K
があり、そうでない`>はiしい��が
できません。

d.  �
(�)に�り�える<Xは、ユニットをd
$し CFS スイッチを”1”に�Tしてから、ユニッ
トをv�Qさせます。S�・~oラインを�
(
�)から�り-します。
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4.6 リモート・モニタリング・レセプタクル?�

リモート モニタリングを.う<Xは、リモート モニ
タリング プラグをユニットのレセプタクルに")
します。リモート モニタリング プラグを��レセプ
タクルに")すると、:の���がオンになります
(Sされます):

#� =E

ソケット B～A リモート
�fが�fします

ソケット C～A
リモート デフロストfが�f
します

ソケット D～A リモートdR�fが�fします

4.7 oB・L4iの�,@�

�7

�'に?�するAに、Kずユニットの#�ブ
レーカー (CB-1、CB-2) および��/L4ス
イッチ (ST) が“O” (オフ) のT<になってい
ることを:;してください。

4.7.1 ユニットのoB

a.&しく(が�Sされ、��2>��Eの��が
!�され、(=�に�じて)�
(�)が")されて
いる`Nで (4.2、 4.3 、4.5を£t)、��/d$ス
イッチを「I」の“I” (ON)R�にします。

�
�R"�QシステムはnÃの30�´�に&
'な���の��を;<します。��が&'
でªい<Xには、���はd$されて° の
�¾にv�Qされます。30��の��¬に、
���から/'にEきく、�)�なo!が�
#している<Xには、ユニットをd$して�
べてFさい。

b.コンテナID�のコントローラー�
コード
(Cd40)、ソフトウェア・バージョン(Cd18)、
ユニットLSh�(Cd20) が�hにADされます。

c. eき)き�Q%��を.います (「4.8」を£t)。

4.7.2 ユニットのL4

ユニットをd$するには、��/d$スイッチを“0”
(オフ) のR�にします。

4.8 DBi�をする

4.8.1 =CVの�をする

(�)と��)ファンの��を��します。

4.8.2 コントローラーの=Eコードを�する

コントローラーの�
コード�(Cd27～Cd39)
を;<し、=�に�じて、=�な��パラメーター
に Xするように!�しMします (「A 3-5」
を£t)。

4.8.3 b�レコーダーをDBする

パートロー・レコーダー

a.レコーダーのドアを�けて、�Sレコーダ
ーのバッテリー��をチェックします。�äS
の<X、�2�の$め�にキーを=ず�してお
きます。

b.\�の	��を-¤にeいて、p(ペン)をAち�
げ、pのアーム�が!をたてて;qR�にCま
ったら$めます。

c. \つのÎがそれぞれしっかりとツメにCまるよう
に、kしいチャートを�りbけます。スタイラス
がチャートに"�するようにFげ、ドアをしっか
りと�めます。

DataCORDER
a. DataCORDER の!�を;<し、=�に�じて	�
パラメーターに Xするように!�します
(「3.7.3」を£t)。

b. “「トリップ スタート」”を'します。“「ト
リップ スタート」”は、 ()����)」:の

�で'します:

1. 〔ALT MODE〕キーを�してFさい。Wのディ
スプレーに「ｄC」がADされたら、〔ENTER〕
キーを�してFさい。

2. コード dC30にスクロールしてFさい。
3. [ENTER] キーを 5 ���し)けます。
4. DataCORDER が“「トリップ スタート」”の�.
を	�します。

4.8.4 �をl�する
`Nを��させ、:の��HにDすプレ・トリップ
%!を�.するため、ユニットを Äj���さ
せます。
4.9 プレ・トリップa�

�,
プレ・トリップa�はb�にcめてdeなf
$のgったコンテナーには��しないこと。

�,
[Pre-Trip] (プレ・トリップ) キーを�すと、
エコノミー、ghおよびバルブモードはL4
しますので、プレ・トリップ���にエコノ
ミー、ghおよびバルブモードを�DBしく
ださい。

プレ・トリップ%!では、���)およびµYロ
ジックを��して、ユニット34�)の?Qテスト
を�.します。テストC5は、“「PASS」(X@)
”または“「FAIL」(¢±) ” としてディスプレーにA
Dされます。
テストはプレ・トリップ;Qメニューへのアクセス
で�まります。ユーザーには�つの?Qテストから
�つを;ぶオプションがあります。この�つのテス
トは?Q�に�Dの§!プレ・トリップ・テストを
�.します。ユーザーはスクロールして§!のテス
トのいずれでも;Qooます。²いシークエンスの
みが!�された<Xには、ディスプレーには“AUtO”
とADされます。それ´-の<Xには、“AUtO1”が²
いシークエンスをDし、“AUtO2”が�いシークエンス
をDします。テストの²いシークエンスは、POから
P6までを�.します。�いシークエンスはP0
からP10 までを�.します。
プレ・トリップ テストコードのjkは A 3-7 ペ
ージ 3-32 をごBください。oに;Qを.わないと、
プレ・トリップのメニュー;Qプロセスは?Q+f
します。ただし��およびバルブ モードについて
は、=�に�じ
Qでv�Qする=�があります。
F�にスクロールしてコード“「rSLts」”をADさ
せ、[ENTER] を�すと、H�のプレ・トリップの�
.C5を;<することができます。ユニットに(
が�されてから、プレ・トリップが�.されてな
い<X (または§!テストが�.されていない
<X)、“「----」”がADされます。
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プレ・トリップ テストの�[
�は:のとおりで:
�

1.  �にテストを.うため、テストを�[
するHに、ユニット�が��dR�に
あること (�
コード Cd 07)、および
0アンペアが��するA�´�にあるこ
と (�
コード Cd04、Cd05、Cd06) を;
<してください。 それ´-の<Xには、
テストはTってにWX@となります。

2. テストを�[するHに、すべてのアラ
ームを6Xし、X¨してください。

3. プレ・トリップは
8で��することも
できます。��は、P)�にFに	�す
るキーパッドを��した<Xと¡�で
すが、テストC5が「¢±」の<Xはプ
レ・トリップ モードが?Q�に+fする
�が/なります。
8により�.した<
X、��キーでの¬$はできませんが、
「PRE-TRIP」(プレ・トリップ) キーで
モードを+fすることができます。

a. [PRE-TRIP] キーを�し、テスト;Qメニューを
�きます。

b.?Qテストの����:�F��キーを�して;Q
メニューをスクロールし、「AUTO」(?Q) また
は「AUTO 1」「AUTO 2」、「AUTO 3」から¤
�するものをADさせ [ENTER] キーを�します。

1. ユニットが�Dのテストを�.し、ユーザーが
M"��を.う=�はありません。�テストの
�[%�は、テストを�[する�)により/なり
ます。

2.�テストの�.¬、Wのディスプレーには“P#-#”
がADされます。このとき#は4%h�とサブテス
トをDします。¼のディスプレーには、�り%�
がjと�でADされ、テストの+fまであとどれ
だけの%�がかかるかがわかります。

�,

テストjB��fに2�が%Oすると、
ユニットがユーザーによる�k�ちのため�
�を&iL4します。
?Qテストで、�つのテストがWX@になった<
Xは、?Q�にもう��そのテストを§りBしま
す。v�WX@になると、¼¤のディスプレーに
“FAIL”が、W¤に �するテストh�がADされ
ます。このときF��キーを�すと、そのテスト
をもう1�.い、���キーを�すと:のテストに
スキップするか、プレ・トリップキーを�してテ
ストを+fします。ユニットはユーザーがコマン
ドを'するまでいつまでもÄ�しています。

�,

プレ・トリップ テスト「Auto 2」が、L4す
ることなく��した`>は、ユニットはプ
レ・トリップをl�し、ディスプレーには
“「Auto 2」”と“「end」”が�kされます。
ユーザーが [ENTER] キーを�すまで、ユニ
ットはL40�をm�します！

Auto1が/'ªしでMfまで�.された<Xには、
ユニットはプレ・トリップ・モードに¨り、&'
なコントロール��に�ります。しかし、=�な
<Xには��およびバルブ・モードは
Qでv�
Qしなければなりません。

c. §!テストの����: ;Q¥�で�F��キ
ーを�し、�§!�HのコードがADされるまで
スクロールします。¤�するテストコードがAD
されたら、[ENTER] を�します。

1. LEDf およびディスプレイのテストを�き、§!
に;Qされたテストは、�)の�Qを�¡するた
めに=�な��を.います。C5は「PASS」(X
@)または「FAIL」(¢±)でADされます。このA
Dはn�で �j��)し、その�にユーザーは:
のテストを;Qすることができます。�j�が�
"すると、ユニットはプレ・トリップを+fし、

'のコントロールモードに�ります。

2. プレ・トリップ%!はテスト�[¬でも、
[PRE-TRIP](プレ・トリップ) キーを�し)ける
ことによってd$させることができ、これにより
ユニットは
'の��に�ります。�¤テストを
+fさせつつ、テスト;Q¥�をさらに��する
<Xは、���キーを�します。これにより、テ
ストo'はすべてオフになり、テスト;Qメニュ
ーがADされます。

3. プレ・トリップ・テストの�[¬は、（P-7 の�
�'スイッチテストを�き）'に0および�'
ZAが �されます。0ZAプロセスはP-7の
みに«Ç¬です。

d.プレ・トリップ テストのC5
�プレ・トリップ テストの;Qメニューのn;に、
“「P」、”および“「rSLts」(プレ・トリップC5) ” が
ADされます。[ENTER] キーを�すと、すべての
¸�HテストC5 (1-0、1-1など) をADでき、M
fしたテストC5はすべて“「PASS」(X@) ”または
“「FAIL」(WX@) ”でADされます。(�´\に
テストが�[されていない<Xは、“「 -----」”がAD
されます。すべてのテストがMfしたら、��およ
びバルブ・モードを��する<Xは
Qでv�Qし
てください。
4.10 ユニットの��をpqする

4.10.1 プローブa�ロジック
|きoし、および}い'み��プローブと|きoし
および}い'みDataCORDERプローブとを�む、
\つの��プローブが!�されたユニットでは、
コントローラーは�)�にプローブ%!テストを�
.し、\つのプローブをµYします。%!C5がÏ
cをDåした<Xには、コントローラーはプローブ
の��を.い、どのプローブにエラーがあるかを�
!します。
a.プローブ%!ロジック
#�モードの��では、|きoしと}い'みの¦�
のプローブ について、プローブ�の"jについて
,-します。プローブの"jとは、0.5�C (0.9�F)
´�のXが|きoし��センサー�に、または2.0 �C
(3.6�F)´�のXが}い'み����センサー�にあ
った<Xです。いずれかの にプローブの"jが�
Öした<Xには、デフロスト・プローブ;<が¶�
されます。
��のフローズン・モードでは、コントロール�プ
ローブのみが¸�されます。コントロール�プロー
ブの"jは、センサー�のXが2.0�C (3.6�F)´�に
なった<Xに�#するデフロスト・プローブ;<を
¶�します。
'はコントロール�プローブは}い
'みプローブですが、¦�の}い'みプローブがª
ºになった<Xには、|きoしプローブをコントロ
ールに��します。<コントロール�のプローブ 
�のプローブ�の"jはデフロスト・プローブ;<
を¶�しません。

|きoしプローブ と}い'みプローブ が�×し
た<Xには、�ての|きoしセンサーと}い'みセ
ンサーが£ºとなり、ユニットは
'のコントロー
ルに�ります。
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|きoしプローブに"jがあり、}い'みプローブ
には"jがªかった<Xには、Åい�の|きoしプ
ローブをªºにします。プローブ;<がプレ・トリ
ップP5の��として�.される<Xは、ªºにされ
たプローブについてアラームが¶�されます。��
%のデフロスト・プローブ;<であった<Xには、
ªºにされたプローブは�-しアラームは¶�され
ません。しかし³い�の|きoしプローブが,その}
い'みプローブとの�に1.2�C (2.2�F)´�のXをA
つ<Xには、³い�の|きoし����プローブも
ªºとされます。ユニットが#���の<Xには、
¦|きoしプローブについてアラームが¶�され
ます。

|きoしプローブ�に"jがªく、}い'みプロー
ブ�に"jがあった<Xには、Åい�の}い'みプ
ローブをªºとします。プローブの;<がプレ・
トリップP-5 の��として�.されている<Xには、
ªºとなったプローブについてアラームが¶�され
ます。��%のデフロスト・プローブ;<であれ
ば、ªºとされたプローブは�-されて、アラー
ムはW�です。³い�の}い'みプロープが1.2 �C
(2.2�F)´�のXを、その|きoしプローブとの�に
Aつ<Xは、³い�のプローブもªºとします。
ユニットが#���の<Xは、プローブ・アラーム
が¦�の}い'みプローブについて¶�されます。

b.プローブ・チェック
�

プレ・トリップP-5¬にプローブ;<%!
�が�
.されます。デフロスト・サイクル・プローブ;<
は、
'のデフロストで、デフロストの+わりに�
�)モーターにÎj�
するeで�.できます。
この��¬はデフロストfが�fします。|きoし
プローブがA��にあり、}い'みプロープもA�
�にある<Xは、ユニットは
'のコントロールに
�ります。

4.11 �.バイパス��

ユニットを�	パイパスモードにする\には、

1. ���のW�¤の�;にある�	バイパス（EB）
センサー�の")$=*をÆしてFさい。

2. �	バイパス・コネクタをコントローラーのコネ
クタから�り-し、�	バイパス・モジュールの
コネクタに�bけます。 * 4-3£t。

3. コントロール・ボックスのEBスイッチにあるワイ
ヤ・タイをÆしてFさい。

4. ワイヤ・タイを�!し、:にEBスイッチを
「On」のR�にしてFさい。

5. モード・スイッチ (MS) をフル・クールのR�
にして、システムを
�にしてFさい。

6. モード・スイッチをフル・クールと��)ファン
・オンリー�でr¥する�に、コンテナの���
�を
QでコントロールしてFさい。

ファンのみ��する<Xは、モード スイッチを 
「FANS ONLY (ファンのみ)」のR�にし、�	
バイパススイッチはBypass(バイパス)のR�にして
おく=�があります。

EBS モジュールは、�	バイパスモードの�もシ
ステムを��するため、システムが�えている��
��� (���'��)、モーター����)、
ヒーターd$サーモスタット) を��します。

�,

ユニットは、EBスイッチが〔オン〕のT<
なっており、モード・スイッチがフル・クー
ルT<にあるnは�にフル・クーリング・
モードをm�します。f$の�bでの~�を
oぐため、ユーザーはコンテナ\b�をpq
し、b�をr�s�\にm�するためにK

な12を/Bで6ってください。

�	バイパス・スイッチを「バイパス」のR�にす
ると、 EBS が�Qし、eモード スイッチを「FULL
COOL MODE (フル
�モード)」のR�にすると、
:の�e�が¡%に�こります。

a. EBS スイッチが EBS による'を�
にする。

b.R"�o��が"��を�oして�じ、���の
"�)へSする。

c. (�)ファンの"�が�じ、(�)の"�)へS
、(�)ファンモーターへ�をKります。

d.��)ファンの"�が�じ、�M��)の"�)
へS、��)ファンモーターへ�をKる。

e. EBS の�モジュールがEEVを ��して"c
をコントロールする。

ユニットを
'の��に�すには、

1. ���の�;にあるコネクタをÆしてFさい。

2. �	バイパス・コネクタをEBSモジュール・コネ
クタから�り-してコントローラー・コネクタに
v")してFさい。 * 4-3£t。

3. コントロール・ボックス�で、Ebスイッチを
Off(オフ)のR�にQかしてFさい。

4. ワイヤ・タイをスイッチæにv!�してFさい。

�.バイパス

コネクター

センサ
ーへ

コントロー
ラーへ

 バイパス ・
モジュールへ

XY$は�.バイ
パス��の?�を
kします。

$ 4-3 �.バイパス?�!XY$
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トラブルシューティング

0� ²えられるØÙ
:â¡³/
ã�%¼のä
´ µå

5.1 ユニットが2Bしない、または2BしてもすぐにL4する

ユニットへ(が�Sされて
いない

-�(がオフになっている オンにしてく
ださい

��/d$スイッチにがオフになっている、
またはmFがある ;<してください

��ブレーカーが�れたかオフになっている ;<してください

オートトランスが")されていない 4.2.2

コントロール(がÛ¢

��ブレーカーがオフになっている、またはmFがある ;<してください

コントロールのトランスにW�Xがある r�してください

ヒューズ(F3A/F3B)�れ ;<してください

��/d$スイッチにがオフになっている、または
mFがある ;<してください

�34�)が�Qしない

��)ファン モーターの������が�いている 6.11

(�)ファン モーターの������が�いている 6.7

���の������)が�いている 6.4

���'スイッチが�いている 5.8

ヒーターd$サーモスタット � r�してください

0センサーが&しくQ�しない r�してください

���でブーンという!はす
るが�Qしない

(�がYい ;<してください

�"¶している ;<してください

モーター�=がショートまたはCØしている 6.4

���がd$している 6.4

5.2 ユニットが��をl�しない、または¶in��している

コンテナ

&み'の��が�い 
'�Qです

コンテナの�りbけにÏcがあるか、��3れが�#して
いる �&してください


�システム


+がW+している 6.3

��)コイルに¢がbOしている 5.6

��)コイルにÇなどの/~がbOしている 6.10

��)ファンが°�している 6.10/6.11

��が��)コイルを/�している ;<してください

コントローラーの!�がYすぎる !�しMして
ください

����S�またはg�ラインサービス�の�
�が�じている

��を��に
してください

(�)がËれている 6.6

コンプレッサのÈ¯ 6.4

0ZA (�
コード Cd32) がW �な��になっている 3.4.3

エコノマイザー・ソレノイド�が&しくQ�しない 6.18

デジタル・アンローダ�が�いたままQかない r�してください

� �� r�してください
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0� ²えられるØÙ â< ／ä´
する�

5.3 ユニットは2Bしているが、FGに��できない


�システム

�'が/' 5.8
��が/' 5.17
0が/' 5.18
コントローラーが&しく�Qしていない 5.10
��)ファンまたはモーターにmFがある 6.11
����S�またはg�ラインサービス�の��が�
じている

��を��にして
ください

コイルにXがbOしている 5.11
デジタル・アンローダ�が�いたままQかない r�してください
� �� r�してください

5.4 ユニットが<bを6わない、またはFGに<bできない

�Qしない

��/d$スイッチにがオフになっている、
またはmFがある ;<してください

��ブレーカーがオフになっている、またはmFがある ;<してください

-�(がオフになっている オンにしてく
ださい

コントロールへの(�Sが
ない

��ブレーカーまたはヒューズにmFがある r�してください
コントロールのトランスにmFがある r�してください
��)ファン モーターの����)が�いている 6.11
ヒーターのリレーがmFしている ;<してください
ヒータ+fサーモスタット � 6.10

ユニットがk�しない、
またはijにk�されない

ヒーターがmFしている 6.10
ヒーター"�)またはコイルがmFしている r�してください
��)ファン モーターがmFしている、または
°�している 6.10/6.11

��)ファン モーターがmFしている r�してください
コントローラーが&しく�Qしていない 5.10
�$=にÏcがある r�してください

��に"�W³がある ���をEめてく
ださい

(�がYい 2.3

5.5 ユニットが<bをL4しない

ユニットがk�を+fで
きない

コントローラーがW �な!�になっている !�しMして
ください

コントローラーが&しく�Qしていない 5.10
ヒーターのリレーと¡�、ヒーターd$サーモスタットが
�じたままになっている 6.10

5.6 ユニットがZiにデフロストを6わない

?Qデフロストができない

デフロスト タイマーが&しく�
していない (Cd27) A 3-5

��に"�W³がある ���をEめてく
ださい

�$=にÏcがある r�してください
デフロスト��センサーがW³か、またはヒーターd$サ
ーモスタットが�いている r�してください

ヒーター"�)またはコイルがmFしている r�してください


Qデフロストができない


Qデフロスト スイッチW³ r�してください

キーパッドがmFしている r�してください

デフロスト��センサーが�いている r�してください

デフロストを��してもリレ
ー (DR) がオフになる (�がYい 2.3
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0� ²えられるØÙ â< ／ä´
する�

5.7 ユニットがZiにデフロストを6わない (�き)

デフロストは��されるが、
bOした¢が�¨されない

ヒーター"�)またはコイルがmFしている r�してください

ヒーターがオーバーヒートした 6.10

デフロストがR�に�Qする &'が�jを�く�んでいる 
'�Qです

5.8 =]が2�

~o�が�い

(�)コイルがËれている 6.6

(�)ファンが°�している 6.7

(�)ファンが�Qしていない 6.7


+が"¸にp,されている、または(�されない 6.3

~o�がM�に�いていない �いてください

���� (EEV) コントロールが&しくQ�しない r�してください

サクション�がYい

&しくないソフトウェアおよび／またはコントロー
ラーの!� ;<してください

サンクション�'��) (SPT)または��)�'��)
(EPT)/' r�してください

サクション サービス�がM�に�いていない �いてください

フィルタドライヤが�j�にÙまっている 6.9


+がijにp,されていない 6.3

��)を��が�くまたはijに
"しない 6.10

��)コイルに"¸なXがbOしている 5.6

��)ファンが°�している 6.11.3

EEV コントロールが&しくQ�しない r�してください

デジタル・アンローダ�のmF (DUV) r�してください

ユニットの��%に、サクシ
ョン�および~o�が�*に
なりやすい

���が#Q�をしている 5.16

���がオン・オフを§りBしている/d$している ;<してください

デジタル・アンローダ�のmF (DUV) r�してください

5.9 2�な·またはæBが%Oする

���

d$の��;の���の�Q

'�Qです


Qd$の2、bしの�チャタリングがある

���が#Q�をしている 5.16

Íんだ�りbけボルトか、È¯した�りbけ� Eめる/r�

���りbけ�のÍみ 6.4.1

g
+*のÚ 6.14

(�)または��)ファン

ベンチュリに�たる、�りbけW³、へこみがある ;<してください

モーター ベアリングが®¯している 6.7/6.11

モーター シャフトにÉみがある 6.7/6.11

5.10 マイクロプロセッサーがi�にB2しない

コントロールが.われない

&しくないソフトウェアおよび／またはコントロ
ーラーの!� ;<してください

センサーW³ 6.22

�$=にÏcがある ;<してください


+がijにp,されていない 6.3
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0� ²えられるØÙ â< ／ä´
する�

5.11 .%Cを �が*くまたはFGに�Mしない

��)コイルに/~がbO
コイルにXがbOしている 5.6

コイルがËれている 6.10

��)を��が�くまた
はijに
"しない

��)ファン モーターの������が�いている 6.11

��)ファン モーターW³ 6.11

��)ファンがmFまたは")W³ 6.11

��)ファン"�)W³ r�してください

5.12 EAUTOFRESH が��しない

��Eが�Eしない

ユニットがeAutoFresh��に!�されていない çもしない

Code 43がオフ・モード 4.4.2

$=が-れている $=を;<

ステッパー&Q��のW³ 6.13.2

ステッパー・モーターのW³ 6.13.4

ユニットがフローズン・モードで��している 4.4.4

ガス・リミット・モー
ドがW�


CO2 センサーの;< 4.4.4

$=が-れている $=を;<

ユニットがフローズン・モードで��している 4.4.4

CO2 センサーのY&が
ooない

“Enter” キーの��しが²すぎる 4.4.4

CO2 が��レベル- ;<してください

CO2 センサーの;< 4.4.4

コード 44 AD “-----”
ユニットがeAutoFresh��に!�されていない çもしない

CO2 センサーの;< 4.4.4

5.13 �¹b�º がiしく2Bしない

サクション�がYい

&しくないソフトウェアおよび／またはコントロ
ーラーの!� ;<してください

サンクション�'��) (SPT)または��)�'��)
(EPT)/' r�してください

サクション サービス�がM�に�いていない �いてください

フィルタドライヤが�j�にÙまっている 6.9


+がijにp,されていない 6.3

��)を��が�くまたはijに
"しない 6.10

��)コイルに"¸なXがbOしている 5.6

��)ファンが°�している 6.11.3

EEV コントロールが&しくQ�しない 6.14

デジタル・アンローダ�のmF (DUV) r�してください

センサーがÍんでいるか、f�がWij r�してください

�サクション、Ykc`N

�に/~がÙまっている 6.14

サンクション�'��) (SPT)または��)�'��)
(EPT)/' r�してください

EEV コントロールが&しくQ�しない r�してください

�Q�のR�が&しくない �Q�のロックと
c�のR�を;<

���でg
+の0れがsく
なっている

サンクション�'��) (SPT)または��)�'
��) (EPT)/' r�してください

EEV/' r�してください
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0� ²えられるØÙ â< ／ä´
する�

5.14 オートトランスがiしく2Bしない

ユニットが��を��しない

��ブレーカー (CB-1 または CB-2) が�!している ;<してください

オートトランスW³ 6.19

(がオフになっている ;<してください

AC 460V (プラグがコンセントにXし'まれていない 4.2.2

5.15 J�D/CまたはJ=HzC

~o�が�い
コイルがËれている

 6.8
(�されない

(�)ファンが�Q;
d$する

��スイッチW³ ;<してください

S�ができていない ;<してください

5.16 =/=がt��

�
T�+にK
な`>は、=/=が10¸までt¡çにoBしてiしいT�#�を¹Çする
`>があります。

�,
スクロール=/=を�G�+tに��すると、=/=の\5~�となります。uちにoB‐L4スイッ
チをオフにして^さい。

���

���がの$=が&しくない

;<してください���の"�)の$=が&しくない

0センサーの$=が&しくない

5.17 2�b�

~o��が�い

(�)コイルがËれている 6.6

(�)ファンが°�している 6.7

(�)ファンが�Qしていない 6.7


+が"¸にp,されている、または(�されない 6.3

~o�がM�に�いていない �いてください

���� (EEV) コントロールが&しくQ�しない r�してください

サンクション�'��) (SPT)または��)�'��)
(EPT)/' r�してください

~o��センサが�くドリフト r�してください

エコノマイザー ��、エコノマイザー・コイル、
エコノマイザー・ソレノイド�の/' r�してください

Ùまったエコノマイザー ��、エコノマイザー・
コイル、エコノマイザー・ソレノイド� r�してください

センサーがÍんでいるか、f�がWij r�してください

5.18 2��T

ユニットに/'0の�� 0センサ$= ;<してください
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� 6 �

�・"�

�

+の�り�えや�Êをする<Xは、=ず
+�C・v#システムを��してください。
+の��に
あたっては、��またはCËの>®�èをすべてtしてください。��では、EPA  (>®��Ì) のE
�:¶� 608 }を£tしてください。

8�

�れ��に �を9!するのは":にや
めてください。�;と �の<=#>$は、
%&'に?(すると%&・)*することがあ
ります。

6.1 ã�について

)1では、��・��に6する��を、
�システ
ム、
�システム34�)、��システム、��
レコーダー、���の�に	*しています。o�
の�HをおGみになる<Xは、H:を£tしてくだ
さい。

6.2 マニホールド・ ゲージ・ セット

マニホールド ゲージ セット (* 6-1 £t)は、シ
ステム��%の�'や
+の>kをÆ!し、
システムの*¶または#oを.うために�りb
けるものです。
 

1

2 3

4567

1. 
Q�が�いた`N (バックシート)
2. サクション�・ゲージ
3. ~o�ゲージ
4. 
Q�が�じた`N (フロントシート)
5. システムの��¤へ")
6. :のどちらかに"):

a. 
+シリンダーまたは、
b. オイル�)

7. システムのY�¤へ")

$ 6-1 マニホールド ゲージ セット

サクション�'
Q�が�じている(M�にEめ'ん
である)<Xは、サクション(Y)�'をチェックでき
ます。~o�
Q�が�じている<Xは、~o(�)�
'をチェックできます。¦�の�が�いている(M�
にÍめてある)<Xは、��ガスがY�¤に0しま
す。サクション�'�が�いていて、~o�'�が
�じていると、システムはp,されます。システム
に、オイルをkえることもできます。

)���の ,となるユニットの��・��には、
セルフシール ホースJ�の AR-134a マニホール
ド ゲージ／ホースセット (* 6-2 £t) が=ず=�で
す。マニホールド ゲージ/ホース セットはキヤリア・
トランジコールドでお°めいただけます。(キヤリ
ア・トランジコールド�zh�07-00294-00 には、
* 6-2 にDす�H 1 から 6 の�zがすべて�まれ
ています)マニホールド ゲージ/ホース セットを��
した��
�は:のとおりです。
マニホールド ゲージ/ホース セットを��する:
マニホールド ゲージ/ホース セットがkしい
<X、または-にuoしていた<X、:のように
/~や��を#oさせる=�があります。

1. i<���の�ぎ
 (* 6-2 £t) を;ろに
¨Qさせ (°%�りに��)、¦�の
Q�を
¬�にします。

2. W�のホースを��ポンプおよび 134a 
+シリ
ンダーにつなぎます。

Â ÂÂÂ ��¤アク
セス�へ

Â
Â

1

5

2

5 68

4

Y�¤アク

セス�へ

3

37

1. マニホールド ゲージ セット
2. （O）
�および／または#oホース

 (SAE J2196/R-134a)
3. ホース�
(0.5-16 アクメネジ)
4. （W）
�および／または#oホース

 (SAE J2196/R-134a)
5. O－リングbきホース�
(M14 x 1.5)
6. ��¤のi<���カップリング
7. （T）
�および／または#oホース

 (SAE J2196/R-134a)
8. Y�¤i<���カップリング

$ 6-2 R-134a !マニホールド ゲージ/ホース セット

3. 10 インチの��まで#oを.い、R-134a を 
0.1 kg/cm2 (1.0 psig) のÍ&�でp,します。

4. マニホールド ゲージ セットの�を¦�ともH
�にQかし、シリンダーへ")を]!します。
これでゲージ セットの��はMfです。
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6.3 ��システム"��（��Xºのユニット）
("�� Rき)

6.3.1 "�?�$

���サクション、���~o、g�ラインの�サ
ービス� (* 6-3 £t) は、ダブル�Îおよびア
クセス�J�のため、���および
�ラインの�
�・��が�
です。�vを%�り�¾に��さ
せると (�せるところまで)、�がH�に¨Qし、
")を]!してアクセス�への��が�きます。
また、vを°%�りに��させると (�わせる
ところまで)、�が;�に¨Qし、ライン")を�い
てアクセス�への��を�じます。
�vがH�と;�の¬�にある<X、¦�のサービ
ス�の")がアクセス�への
�に�いています。
�えば、まず�vを;�いっぱいまで¨Qさせ、
�'��のマニホールド ゲージを")します。
その;、�を 1/4 から1/2 �け、�'を�します。

1
2

3

4
56 7

1. ライン")
2. アクセス�
3. vカバー
4. �v
5. ���または
フィルター

ドライヤー�り
'みE

6. �（フロント
シート）

7. �(バックシート)

$ 6-3 サービス 

�'の��をGむ\に、マニホールド・ゲージ/
ホース・セットを")する%は、

a.アクセス�のvカバーをはずし、�が;�のR�
になっていることを;<します。アクセス�のカ
バーをはずします。(* 6-3を£t)

b.iC���のカップリング(* 6-2£t)をアクセス
�へ")してFさい。

c. i<����ぎ
のノブを%�り�¾に��さ
せるとシステムがゲージ セットに¾け�D
します。

d.システムの�'は、サービス�をわずかに¬�に
¨Qさせ�します。

e.ゲージ・セットのもう��を")する\に、

�を§りBしてFさい。

�,

[��;がマニホールド ゲージ セットにv
るのをoぐため、�りJすAにセットがサク
ションの=]になっていることを:;してく
ださい。

マニホールド ゲージ セットを�り-す:

a.(�)がまだオンの`Nのときに、��¤のサー
ビス�を;ろにQかします。

b.マニホールドゲージセットの�つの
Q�をE¬
までÍめて、マニホールドゲージセット�の�'
がY�¤にFげて!�します。このことによ
って、��¤のホースあるgをシステム¤の
ホースに�すことができます。

c. Y¤�を;ろにQかします。¦�のi<����

を;�に、¦�のマニホールド セット�をH
�にQかします。アクセス�から�ぎ
を�り-
します。

d.サービス�のvカバーとサービス ポートのカバ
ーをéのR�にもどします()�を��せず
でし
っかりと�める)。

6.3.2 ユニットのポンプダウン

フィルター ドライヤー、エコノマイザー、 ��、
エコノマイザー・ソレノイド�、デジタル・アンロ
ーダ�、��)コイルの��・��を.う<Xは、
:のとおり
+を��¤にKりoします。

�,

スクロール=/=はw�に.yに�サクショ
ン=]に»します。 0 psig�^ではシステム
の��に=/=を9!しないで^さい。":
に、サクション"�� またはÈ�"��
 がzじたまま（フロントシート）=/=
を��しないで^さい。=/=を~� で�
�すると\5�な~�がDきます。

a.マニホールド ゲージ セットを���のサクショ
ンと~oサービス�に�りbけます。6.2を£tし
てください。

b.ユニットを�Qし、フローズン・モード(コントロ
ーラーの!�が -10�C (14�F�)で10jから15j
��してFさい。

c. �
コードCd21を;<してFさい (3.2.2�£t)。
エコノマイザー・ソレノイド�は�いているはず
です。そうでない<Xは、�くまで��を)けて
Fさい。

d.g�サービス�をH�に¨Qします。サクション
が 0.1 バール(1.4 psig) の&�になったら��/d
$スイッチをオフのR�にします。

e.サクションと~oサービス�H�に¨Qします。

+は���サクション・サービス�とリキッ
ド・ライン�との�に�じ'められます。

f. システム (どの�jでも) を�けるHに�'ゲー
ジが=ずÍ&�をDしている=�があります。
システムを�けるHにはユニットの'を]!し
てFさい。��をDしている<Xは、g�ライ
ン�を���けて
+をDoし、Í&�をÏ4
します。

g.システムを�けると、�zにXがbいていること
があります。�zは、-���になるまでD�し
てから�り-します。これで、システムに��を
もたらす��Cuを�hできます。

h.��が+fしたら、
+の3れがないか=ずテス
トし (「6.3.3」を£t)、Y�¤の#oと5�をし
ます (「6.3.4」を£t)。

i. 
+の�を;<します(「6.3.5」を£t)。
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6.3.3 �;�れ��

8�

�れ��に �を9!するのは":にや
めてください。�;と �の<=#>$は、
%&'に?(すると%&・)*することが
あります。

a.システムの3れを�oする89
�は、R-134a
�3れ�o)を��した��です。また、Ûw
Vgを�いた�
の�.は、Eきな3れのR�を
�べる<Xを�いてWijです。

b.システムに
+がªい<X、
+134aをp,して
2.1 から 3.5 bar (30.5 から50.8 psig)まで�'を�
げてFさい。システムの�'をM�に.うには、

+は���のサクション�とg�ライン��
���にてp,します。
�シリンダーを�り-
して、�ての")の3れを;<してFさい。

�
システムでの�'#4には、134a ´-の

+は��しないでください。そのÀのガスま
たは��はシステムをËÐし、��;にシ
ステムの:¶または#oなどが=�になり
ます。

c. =�であれば、
+�Cシステムによって
+を
�¨し、3れがあれば��を.います。3れの;
<をしてFさい。

d.ユニットの#o・5�を.います (「6.3.4」
を£t)。

e. 「6.3.5」に�ってユニットに
+をp,します。

6.3.4 ��および¼J

	


�jは
�システムにとって£¬です。�jが
�
システムにÜすると、さまざまなW�Xが�#す
る½©となります。nも���なものとして、カッ
パー プレーティング、ÝnスラッジのÏ4、�#
した�jによるメーター)�の“VC” 、n¶~kの
Ï4によるx]のÊlがあります。

�èをする

a.#oと5�は、=ず3れ4%の�[してから.い
ます。

b.システムの#oと5�を &に.うためには、
��ポンプ (#o�8 m�/hr = 5 cfm)および��
�が=�です。(このポンプは、キャリア・
トランジコールドでお°めいただけます。
『P/N 07-00176-11』でおÏいXわせください。)

c. できれば、¯R��を15.6�C (60�F)´�に�ち、
��の�¨をêUしてください。¯R��が
15.6�C (60�F)´Fだと、��の�¨がMfする
Hに¢がÏ4されるおそれがあります。ヒートラ
ンプなどのc(を��して、システムの��を�
げてください。

d.�システムのポンプダウン�[でëにかかる%
�は、フィルタードライヤーを、C2の��と 
�な�
とr�することにより²�することがで
きます。kしいドライヤーは
+p,%に�りb
けることが�
です。

ÉÉÉ
ÉÉ
ÉÉ

É
É

4

DS
10

8

9

É

6

7

ÂÂÂ
ÂÂÂ
ÂÂÂ

1

5

32

  1. g�サービス
�の")

  2. �g) または�

(�)

  3.  ���
  4. ~oサービス 

の")

  5. サクション・
サービス

  6. ��ポンプ
  7. ��� 
  8. マニホールド
ゲージセット

  9. 
+シリンダー
10. �C・v#��

$ 6-4 ��システムの�・"�?�$

/¬ (*システム)

�
システムの��#oと5�については、
��システム
�を£tしてFさい。

a.
+�C・v#システムを��して、すべての

+を�¨します。

b.システムの#oおよび5�の89
�は、#oホ
ースを���サクションとg�ライン・サービス
�に")します。 (* 6-4£t)。=ず#oに
 したホースを��してください。

c. ユニットの�サービス�を;ろに¨Qさせ、��
ポンプで���とし、��の��を�いて、#
oシステムに3れがないか;<します。ポンプを
d$して��がeAされるかを;<し、=�に�
じて3れの��を.います。

d.
�システムの�サービス�を¬�に¨Qし
ます。

e.��ポンプおよび���の��が�じている
<Xは�けます。��ポンプを�Qさせます。
���の��が 2000 ミクロンになるまで、
ユニットからの#oを.います。���およ
び��ポンプの��を�じます。��ポンプをd
$し、��がeAされるか、�j�,-して;<
します。

f. �:で·�した134a
+ガスによって、��`N
を6�します。lXゲージを��して,-しなが
ら、システム�'をおおよそ0.14バール(2 psig)
まで��させます。

g.
+�C・v#システムを��して、
+を�¨
します。
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h. e. および f. の
�をもう��§りBします。

i. C2を�り-し、フィルタードライヤーをr�し
ます。500 ミクロンまでユニットの#oを.い、
���と��ポンプの��を�めます。
��ポンプをd$し、��がeAされるか
Äj�,-して;<します。このテストにより、
�Þ�jまたは3れの£ªが;<できます。

j. ユニットが��`Nのときに、8��の

+�)からシステムに
+をp,することが
できます。

/¬ (&5システム)

a.
+がY�¤からのみ�¨されている<X、#o
システムを���のサクション�およびg�サー
ビス�に")しY�¤を#oします。ただし、
�サービス�は#oがMfするまでH�に¨Q
（フロントシート）させておきます。

b.#oがMfし、ポンプがÑ8したら、�サービス
�を;�いっぱいに¨Qさせ（バックシート）、
����ラインをÑ8させチェックを)けます。
=�に�じて、
'の
�で
+を>kします。

6.3.5 �;のu½

�;の�を:;する

�


+の�り�えや�Êをする<Xは、=ず

+�C・v#システムを��してください。

+の��にあたっては、��またはCËの
>®�èをすべてtしてください。��で
は、EPA (>®��Ì) の608 }を£tしてく
ださい。

a.マニホールド ゲージを���の~o�およびサク
ション サービス�に")します。�
(�)で�
�しているユニットは、�
(�)での��に�
り�えてください。

b.コンテナの��を�0�C (32�F)´FにしてF
さい。:にコントローラーの!��を-25�C
(-13�F)にしてFさい。

c. (�)コイルの}�を��]!します。(�)の
~o�がおよそ12.8バール（185psig）に��する
まで、]!�jを�やしていきます。

d.�g)が!�されているユニットでは、
+レベ
ルが�サイトグラスの�、�
(�)が!�され
ているユニットでは、サイトグラスの¬�になっ
ている=�があります。
+が &なレベルにな
っていない<Xは、:の��をよくGみ、=�に
�じて
+�をknしてください。

システムに�;を½<する (フルu½)

a.ユニットの#o・5�を.い、���をeA
します。(「6.3.4」を£t)。

b. R-134aのシリンダーを8�の�に�き、p,
ラインをシリンダーからg�ライン�に")し
ます。p,ラインをg�ライン�でパージし、
シリンダーおよび
+の8�を;<します。

c. シリンダーのg��を�けます。g�ライン�を
Öj�け、8�で;<しながら、 �な�のg
�
+をユニットに0させます (「2.2」£t)。

�

システム��¤の�'��のため、サクショ
ン サービス�にガス
+を
して、ユニッ
トへのp,を+fさせる=�がある<Xがあ
ります。

d.
Qg�ライン�を;ろ（バックシート）に¨Q
させ (ゲージポートを�じる)、シリンダーのg
��をとじます。

e.ユニットを
�モードで�Qさせ、およそ 10 j�
��を�)して、
+p,`Nを;<します。

システムに�;を½<する (5Gu½)

a.ユニットの
�システムに3れがないか;<し、
=�に�じて��してください (「6.3.3」
を£t)。

b. 「6.3.5」に	*されている`NをeAします。

c. サクションサービス�を;�いっぱい（バックシ
ート）に¨Qさせて、サービス ポート カバーを�
り-します。

d.p,ラインをサクション サービス�のポートと 
R-134a 
+シリンダー�に")し、「��」バル
ブを�けます。

e.サクション�を�j�にH�（フロントシート�
¾）に¨Qさせ (%�りに�す)て、
+が&
'なレベルになるまでp,してFさい。サクショ
ン�をM�に��に¨Qさせない�に��してF
さい。���を��で��すると、���なH�
が�きる�
Gがあります。

6.4 =/=

�7

=/=をUVするAに、ユニットへの�'が
オフになっていること、および�'プラグが
Wかれていることを:;してください。

�7

=/=をG>するAに、Kずよく�,してカ
ップリングをYし?めてZ[を>き、\5の
=]を^げて^さい。

�,

スクロール=/=はw�に.yに�サクショ
ン=]に»します。 0 psig�^ではシステム
の��に=/=を9!しないで^さい。":
に、サクション"�� またはÈ�"��
 がzじたまま（フロントシート）=/=
を��しないで^さい。=/=を~� で�
�すると\5�な~�がDきます。
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6.4.1 =/=の�りJしとUV

a. ユニットをオンにし、フル・クール・モードで
10j���してFさい。

�
���が��¬ではªい<Xは、サクション
�および~o�をH�（フロントシート）
に¨Qして、F	の
� f.へUんでFさい。

b. 
Qg�ライン�をH�（フロントシート）に¨
Qし、ユニットを0.1 kg/cm2 (1 psig)までプルダ
ウンをさせてFさい。

c. ユニットの�Qd$スイッチ(ST)とユニットのサ
ーキット・ブレーカー (CB-1)をOFFにして、ユニ
ットへの0を]!してFさい。

d. ~o�とサクション�をH�（フロントシート）
に¨QしてFさい。

e. 
+�C・v#システムを��して、���に�
ったすべての
+を�¨します。

f. ���の��カバーを-し、アース$=を�
!し、�����からケーブル・プラグをÒい
てFさい。(ケーブルを�り-した;に��
カバーをvび!�してFさい。

�
(ケーブル(プラグ)を��して、�Ïがあ
あるか、cやアークDの�$がªいかを;
<します。

g. サクションおよび~oの�����")からロー
タロック�ぎ
を�り-し、アンローダとエコノ
マイザー・ラインの���への")を-します。

h. ドーム��センサーの$=を�!してFさい。
r��の���には7み8て}のドーム��セン
サーがbいています。

i. ���のマウント・ボルトを�り-して��して
Fさい。4§のÓGマウントおよびワッシャーは
ÔÊしてFさい。

j. ユニットからìい���を�り-して（スライド
させて）Fさい。

k. ���のベース・プレートのÈ¯を��してFさ
い。=�であればr�してFさい。

l. ���のベース・プレートを���にワイヤでC
わえつけて、kしい���をユニットにスライド
させてFさい。* 6-5£t。

�
r�の���にはオイルをkえないでF
さい。r�の���は60オンスのタン
のオイルp,でo'されています。

m. ベース・プレートを���にßりbけていたワイ
ヤを�りÔÊしてFさい。

n. kしいSSTワッシャーをÓGマウントの�¤に$
�し、kしいマイラ―・ワッシャーは* 6-5*のよ
うにそのFに$�します。\§のベース・マウン
トはÍく!�してFさい。

o. kしいテフロン・シールを���サクションおよ
び~oポートににbけ、アンローダのO-リングや
エコノマイザー・ラインの")ポートについても
¡じです。\つの")をすべて
でEめてF
さい。

p. \)のベース・マウント�ネジを6.2 mkg 
(45 ft-lbs)までトルクしてFさい。

1

3 4

2

10
9

8

7

11
12

7

6

2

5

  1.  ���
  2. � ")�のテ
フロン・シール (2)

  3. O-リング (アン
ローダ "))

  4. ���~o��
センサー

  5. O-リング(エコノマイ
ザー "))

  6. æÎ�りbけボルト

  7. SST ワッシャー
  8. ÓG�りbけ�
  9. Mylarワッシャー
10. ワイヤ・タイ
11. (ケーブル・
ガスケット

12. "C�の") ネジ
13. (ケーブルの^_
à- Krytox (ADなし)

$ 6-5=/=キット

q. ���ポート / ")のトルクを:のようにし
てFさい。

����� / ") トルク�

サクションと~oロー
タロック

108.5 ～ 135.5 Nm
(80 ～ 100 ft-lbs.)

アンローダ") 24.5 ～ 27 Nm 
(18 ～ 20 ft-lbs.)

エコノマイズド") 32.5 ～ 35 Nm 
(24 ～ 26 ft-lbs.)

r. kしい���のドーム��センサーと
�h.にて
�り-したìいセンサー$=とを")します
(�を�り、cによりC�させる)。 �に?�に
なっている$=をワイヤでCわえます。

s. r�された���が�り-されるHにユニットが
ポンプダウンされていた<Xには、���を1000
ミクロンになるまで#oしてFさい。それ´-の
<Xは、�てのユニットから#oして、
+
R-134aをp,してFさい(6.3.4および6.3.5
1£t)。

t. �����カバーを�いて、F	の
�で���
(ケーブルを")してFさい。

u. オレンジ・ガスケットのA�を、Krytox^_àで
ふんだんにコーティングしてFさい。

v. オレンジ・ガスケット�zをÉまたネジÕの£る
¤を-にして、���のフューサイトに!�して
Fさい。ガスケットがガスケット・ベースに£る
eを;<してFさい。
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w. (プラグの（y）コネクタ・ピンの�¤を
Krytox^_àでコーティングしてFさい。オレ
ンジ・ガスケットがフューサイトのÖまでり、
オレンジ・プラグにM�にªされながら��
ピンにしっかり×っているeを;<してFさい。

x. セルフ・タッピン"Cネジを�い、�の"C$=
を���の��ボックス�の"Cタブに")して
Fさい。
�20で�り-した��カバーをË�し
て���の��Ãを�じてFさい。

y. �ての�����を;ろ¤に¨Qして、ユニット
に(を")し、bなくとも20j�は��してF
さい。

z. システムの3れの�.を.ってFさい。

6.5 ~==]HzC

6.5.1 ~==]HzCをéする

���7

=]@_Cがない`>は、ABシリンダーを
9!しないでください。C%をbきDこすc
Edがありますので、��システムのfま
たはFくで、GBを9!するのはやめてくだ
さい。

�
この���'��)は�iができません。

a. 「6.5.2」の��を£tして、��)を�り-
します。

b.オームまたはD)fを��)の¦��に")し
ます。���の�'をzがしてから��)を�じ
ると、オームメーターは67をDさず、D)fは
�fします。

c. ·�áÐのシリンダーにホースを")します
(* 6-6 を£t)。

1

2

3

4

5

6

1. シリンダー�
とゲージ (�))

2. �'�i)
3. áÐシリンダー

4. �'ゲージ   
(0～36 kg/cm2 = 
0～ 400 psig)

5. 0����
6. 1/4 インチ�


$ 6-6 ~==]HzCのテスト

d.0��i�を�じ、áÐ�'�i)を  26.4 kg/cm2 
(375 psig) に!�します。

e.シリンダーの�を�じ、0��i�を�けます。

f. シリンダー�を�け、0��i�をゆっくりと�
め、��)の�'を�げていきます。��)はn
E 25 kg/cm2 (350 psig) の3�で�きます。D)
fを��している<XはXえ、オームを��し
ている<Xは、�D��`NをDします。

g.0��i�をゆっくりと�け、�'をnらしてい
きます。��)は 18 kg/cm2 (250 psig) で�じ
ます。

6.5.2 ~==]HzCをUVする

a.p,された
+の�を�¨する。
b.Ø{のある��)から$=を�り-します。~o
")またはラインにあり、°%�りに��させ
ると�り-せます。

c. スイッチの!�を;<してから、kしい��スイ
ッチを�りbけます。

d.システムの#o、5�とvp,をしてFさい。
e.ユニットを�Qし、
+のp,とオイルのレベル
を;<してFさい。

6.6 D/Cコイル

(�)はCフィンまでîびる、z.した�DのC2
で34されています。��の0れが|¬されないよ
う、(�)コイルは��またはスチームで´�して
ください。コイルのr�
�は:のとおりです。

�7
D/Cファン ・グリルをHける`>は、@A
にKず�'をオフにし、�'プラグをWいて
ください。

a.
+�C・v#システムを��して
+を�り�
きます。

b.(�)コイルのガードを-します。
c. ~oラインのロウbけ�をはがし、�g)または
�
(�)へのラインを�り-します。

d.コイル�bけx�を-し、コイルを�り-
します。

e.r��のコイルを�りbけ、CX�をしっかりと
ロウbけします。

f. 6.3.3�に�って3れチェックを.います。ユニッ
トを��eきし、さらにユニットに
+をp,し
ます。

6.7 .%Cファンとモーター・アッセンブリ

�7

D/Cファン グリルをHける`>は、@A
にKず�'をオフにし、�'プラグをWいて
ください。

(�)ファンは°%�りに��し (ユニットH
�から�た<X)、��をコイルFにeきsせ、
ユニットのH�から�zに#oします。モーター
アッセンブリのr���は:のとおりです。

a.(�)ファンのメッシュ ガードを�けます。

b.ファンの�つの\Î$めねじをÍめます(�り
bけ%に$めねじにスレッドシーラーが��さ
れている)。

c. $=コネクターを]!してFさい。
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�,

モーターがD/Cコイルのfに�ちるのをo
ぐため、K
な£< (>rを¤くか、モー
ターにスリングを9!する)を�じてくだ
さい。

d.モーター�りbけ�を-し、モーターをr�しま
す。モーターをr�する2はkしい$めナットの
��をおïめします。

e.$=コネクターを")してFさい。

f. ファンをモータシャフトにハブを�¤にしてÍく
�りbけます。'をれすぎないようにしてく
ださい。=�な<Xは、ハブだけをðいてくださ
い。ハブナットやボルトをðいてはいけません。
ベンチュリ2を�りbけます。ファン$めねじに
“ロックタイト”を/Ùします。ベンチュリ2�でフ
ァンの�が2.0＋/－0.07 mm （0.08" ＋/－0.03"）
ベンチュリ2の�から;�にRきoるようにしま
す。ファンを
で�し、クリアランスをチェック
します。

g.(�)ファン ガードをしっかりと�めます。

6.8 J�D/C5

この�
(�)はシェルアンドコイルSで、�がキ
ュプロニッケル コイルを2>します。
+�はシェ
ル¤からり、コイルの-¤A�で(�されます。

コイル�¤の�
�A�のさび、スケール、スライ
ム*は、cのñ[を|¬し、システムの
'をYF
させるだけではなく、oE�'を�げてシステムの
-'を�kさせます。

oて.く�の��と、�2の(���を�べること
で、(�)コイルのËれ�Xを;<することができ
ます。~oされる
��と�2の(���のXが

'よりEきい、または、
��がってくるときと
oて.く%の��Xが
'より¸さい<X、そのX
が(�)コイルのËれ�XをDしています。

およその(���を�るには、
�モードでユニッ
トを�Qさせ、���の~oサービス�に 
0～36.2 kg/cm2 (0～500 psig) の�)を!�
します。

ê: ~o�を10.3 kg/cm2 (146.4 psig)とします。
A 6-5 (R-134a �'／��チャート)を£tす
ると、10.3 kg/cm2 (146.4 psig) の�は 43�C (110�F)
に��されます。

�
(�)がËれている<Xは、:の
�でスケー
ル9:します。

a.ユニットをOFFにして、¢(を-します。

b.�つのフレア・ナットをÍめ、����)の$
2を-します。�
(�)�り'み¤$2に1/4
インチ・フレア ・キャップを�りbけます ($2の
フレア ・ナットの¥わり)。=�に�じて、$2�
のスケール9:をします。

S¾にK
なものは�のとおりです。

1. Oakite アルミニウム・クリーナー  164、âx 
20 kg (44 lb)ãまたは205 kg (450 lb)ドラム
ãり。

2. Oakite コンポジション No. 32、ケースりg� 
(3.785 リットル=4 ガロンビン) または52.6 kg 
(116 lbs)ELビンり。

3. きれいな��。

4. xnGポンプとゴム2bきxnG�)/ボトル。

�

ÃめてOakitelXòNo. 32を��される<
Xは、
�についてお.くのOakiteテクニカ
ルサービス¥�Úにご"~ください。ユニッ
トのj6をnYAにする�?��、%�と
lXòの=��の�&もり��、Vgの�
り�、��に�るHにユニットのすすぎと¬
µによって9:を�iしてMfする��につ
いて��が�けられます。¥�Úよりx]、
bO~のz�、�の`N、および9:dsに
6する<'に£äなUVが�られます。

/¬ (
 ¿)は�のとおりです:

1. (�)の$2��より#�してFさい。

2. �の$2をOakiteアルミニウム・クリーナー®
164で9:してåやスライムを�り�きます。

3. �で0します。

4. Oakite No. 32で�2のスケールを�とします。

5. �で0します。

6. ¬µします。

7. �で0します。

8. ユニットを
'の-'�Qさせ、oE� (~o�) 
を;<します。

/¬ (Àe¿) は�のとおりです。

1. (�)コイルの2>��$2�から�をóい³く
0しだします。$2��のA�にスライムなどが
ある<Xは、スケール9:を.うHに、しっかり
と9:する=�があります。

2. スライムやåを�り�くには、Oakite アルミニ
ウム・クリーナー® 164を��します。170グラム
(6オンス)を3.785 リットル (1 ガロン) の�にVか
したものを��します。クリーナーは�のÖ�で
かきÚぜてÚXし、:に�りの�を+します。
このVòを�め、スライムやåが�ちるまで、
$2に2>させます。

3. 9:;は、$2をきれいな��でM�に0し
ます。

4. No.32 コンパウンドを�でÛ�して、15% (�&) 
のスケール9:Vòを��します。このÛ�Vg
は、0.47 リットル（1 U.Sパイント）のn (Oakite 
No. 32) に 2.8 リットル（3 U.S.クオート）の�
にゆっくりとkえて�ります。
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�7

Oakite No. 32 はGの&Iですので、かならず
ゆっくりとJに<えていってください。
「JをGにgれるのは":にやめてくださ
い！」これを6うと、LびhりやMNが%
Oします。

�7

2Piはゴム/Qを8!し、kが&Rlに(
れた`>は、すぐにSいTしてください。
また、Rlをコンクリート+にこぼさないで
ください。

5. Fから、このVgを$2にたします。
* 6-7£t。

6

4
3

1

2

12

11

10

7

8

9

5

  1. ポンプ½A
  2. Q�Ü
  3. サクション
  4. ポンプ
  5. プライミイング")

(�Ý'ポンプ
35‘ヘッドで50)

  6. グローブ�
  7. 
�Þ

  8. ポンプが�Qしてい
るときは、
�2を
�じる

  9. (�)
10. ���を�り-す
11. }'み��
12. kHメッシュスクリ
ーン

$ 6-7 J�D/CのS¾ (ëÓìÁ)

�
n��にガスをzがすための��Eの!�が
が8�です。

6. $2�にOakite No. 32 Vòを�%�Üしておき、
xnGのポンプで���に2>させます。

このÀに、æ2をコイルに�りbけ、Vgのっ
たバケツ�)を��して、¡�にp,と#oを.
う��があります (* 6-8 £t)。Vgはス
ケールをM�に�¨できるよう、スケールがある
ところはすべて
す=�があります。
�Þを�
��に�け、ガスをzがしVg�に�çなどがで
きるのを4ぎます。�;<から?るガスには�H
にI;を�づけないでください。

3～4 フィート

1

2

3

4

5

  1. 9:Vgで(�)を
Üす。¶ß�¶によ
るガスを
�Þが#
oできるM�´�の
Mさで、Vgを�ぎ

+さないでください。
  2. � 5’
  3. (�)
  4. 
�2
  5. 1” (2)

$ 6-8 J�D/CのS¾ (j-ìÁ)

7. スケール9:のc�%�はスケールの�などの`
£によって/なります。スケール9:+fのH�
の� つとして、Vgのè�を���に.う��
があります。��するè��zは Oakite のテク
ニカル サービスB�Iがª0で��します。スケ
ールのV6がMfすると、è�により Oakite 
No. 32 のVgがÍくなっていることがDされ
ます。��の%�、è�のC5に�わりがなけ
れば、スケールはV6されています。

8. スケール9:がMfしたら、Vòを#oし、
��でôàに9い0します。

�
(�)の
��が�0�として��されて
おらず、�gシステムや
�áシステムで
v2>していない<X、¬µの=�はありま
せん。

9. ��9:の;は、56.7 グラム(2 ounce) の Oakite 
アルミニウム・クリーナーび164を 3.785 リットル 
(1 ガロン) の�でVかしたVòを$2に2>
させ、¬µします。その;、このVòを#oし
ます。

10.��で$2�をôàに9い�とします。

11.ユニットを
'-'で�Qさせます。oE�を;
<し、
'の�'であればスケールはきれいに9
:されています。

S¾にÂするおíい>わせ:

お.くのサービスB�IのDØ\を OAKITE 
PRODUCTS CO. のエンジニアリング・サービス��
(675 Central Avenue, New Providence, NJ 07974
U.S.A.) (またはwww.oakite.com£t)までおÏいXわ
せください。
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6.9 フィルター・ドライヤー

�
コンデンサbきのユニットで、サクション��
�がM�に�いている%に、サイトグラスがきらき
らõって�えたり、サイトグラスの¬でUえずçが
Qいていたりする<Xは、ユニットの
+の»�が
Yいかフィルタ・ドライヤが�j�にÙまっている
�
Gがあります。
a.フィルタドライヤーを�.する。
1. フィルター ドライヤーのÙまりなどは、ドライヤ
ー カートリッジのg�ライン�り'み¤と#o¤
"X�を�べて;<できます。#o¤が�り'み
¤より
たければ、フィルター ドライヤーを�
り�える=�があります。

2. モイスチャー リキッド インジケーターを;<し、
インジケーターが���をDしていたらフィルタ
ー ドライヤーをr�する=�があります。

b.フィルタードライヤーをr�する。
1. ユニットをポンプダウンしてFさい(6.3.2�
£t)。ユニットに�����が��されてい
ない<Xには#oしてFさい。:にフィルター・
ドライヤーをr�してFさい。

2. 「6.3.4」に�い、Y�¤の#oをします。
3. ユニットの��v�%に、��と
+�をv

び;<します。

6.10 .%Cコイルとヒーター・ アッセンブリ

コイルを�む��)�は、���に9:する=�が
あります。n な9:は��またはスチームを��
した��ですが、そのÀの89��として、Oakite
202 または�ö9:òの��があります。����
はメーカーの�STをU�してください。
(�)ファン モーターおよび���の��をを2 
)のドレン パン ホースが
っています。ijな#�

'を;�するため、ドレン パン ラインは�いてお
く=�があります。

6.10.1 .%CコイルをUVする
a.ユニットをポンプダウンしてFさい。 (6.3.2�
£t。) ユニットに�����が��されていな
い<Xには#oしてFさい。6.3.4�£t。

b.(をオフにし、(プラグをÒきます。��)
�をéうパネル (��パネル) をf�しているネ
ジを-します。

c. デフロスト ヒーターの$=を-します。
d.コイルから�bけx�を-します。
e.j0)とコイル ヘッダーにあるそれぞれのコイル
CX�のロウをはがします。

f. デフロスト��センサー (* * 2-2 £t) をコ
イルから-します。

g.¬«コイル½Aを-します。

h.mFのあるコイルをユニットから�り�いたら、
デフロストヒーターを�り-し、r��コイ
ルを�りbけてください。

i. �	の
�を#に�.して、コイル�を
!�します。

j. ")�の3れを;<してFさい。#oして、

+のp,してFさい。

6.10.2 .%Cヒーターの�りJしとUV

ヒーターは"�)の��にM"")されており、
��¬ヒーターにW�Xが�#した<Xは、そのヒ
ーターが�まれているヒーター セット��が"�)
の�jでシステムから�り`されます。

:のプレ・トリップで、�り`されたヒーター セッ
トがあることが�Qされ、W�Xのあるヒーターを
r�するようADされます。ヒーターの�り-し

�は:のとおりです。

a.ユニットを��i�する2は、ユニットのサーキ
ットブレーカ（CB-1およびCB-2）と�Qd$スイ
ッチ (ST)を�ってください。また、(プラグ
を-してください。

b.��の��パネルを�り-します。

c. �ヒーター セットで67を�り、r�が=�な
ヒーターをo�します。ヒーターの67�につい
ては「2.3」を£tしてください。W�Xのあるヒ
ーターが�まれているヒーター セットがo�され
たら、")�jを`し、v�テストを.い、�2
にW�Xのあるヒーターをo�します。

d.ヒーターをコイルにf�しているクランプ
を-します。

e.ヒーターのベント エンドをAち�げ (° の�
をFにして、コイルからはなす)、ヒーター
エンド½Aを
"させるのにijな��が�れる
ようにヒーターをâへQかして�り-します。

ヒーターをr�する<Xには、
�「a」から
「e」を° に.ってFさい。

オプションの 5+1 ヒーター・アレンジメント・
ヒーター�りJしとUV

 a. から e. のステップをMfし、:にM
およびオ
メガ・ヒーターを�り-してFさい。

f. M
ヒーターの�り-し�。

1. ヒーターのエレメントの�にR�する�Aクリッ
プを;<してFさい。

2. クリップをコンテナ・ユニットの¬«に¾けて�
�してFさい。

3. �り-す\にヒーターをbしだけ-¾きにAち�
げてFさい。

g.オメガ・ヒーターの�り-し� (* 6-9£t)

1. ヒーター・エレメントのn��b.に$�された
�つの$2クランプを�り-してFさい。

2. ヒーター・エレメントのFにR�する�Aクリッ
プを;<し、コンテナ・ユニットの¬Ýに¾けて
bしだけ�してFさい。

3. ��êくヒーターをeき�り-してFさい。

1 2

3

1. オメガ・ヒーター
2. $2クランプ (2)
3. �Aクリップ (2)

$ 6-9 5+1 ヒーターX<(オメガ・ヒーター)
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6.11 .%Cファンとモーター アッセンブリ

��)ファンはユニットの��に��をeきsせ、
コンテナ�の��を2>させます。��は、
�ま
たはk�する��)コイルを
"し、
�ユニット
のF�からコンテナ��に~oされます。ファンの
モーター ベアリングは><で^_òが/Ùされてい
ますので、グリースを>kする=�はありません。

6.11.1 .%Cファン アッセンブリをUVする

�7

=U�なB2をする=CVで2Pする`>
は、@AにユニットのN#�ブレーカー
(CB-1 および CB-2) をKずオフにしてく
ださい。

a.�りbけボルトと TIRのロック�zを�り-し、
��アクセス パネル (* 2-2 £t) を-します。
ユニットの��でワイヤー ハーネス ループをf
�しているタイラップを-します。ロック6��
¾にひねってから、eっ�ってコネクターを-し
ます。

b.ファン アッセンブリ¤�のファンデッキF¤に
ある、\)の1/4-20 クランプ ボルトをÍめます。
ファン アッセンブリからÍめたボルトをスライド
させます。

c. ファン アッセンブリをスライドさせてユニッ
トから-し、��した�?æの�に�きます。

6.11.2 .%Cファン アッセンブリをG>する

a.ファン・ハブにある �つの 1/4-20 ëにスパナを�
てます。5/8-18 シャフト ・ナットをスパナでつ
かみ、5/8-18 ナットを°%�りに�してÍめ
ます (* 6-10を£t)。

b.スパナを-します。ユニバーサルホイール
プーラーを��して、ファンをシャフトから�り
-します。ワッシャとキーを-します。

c. モータおよびf��ハウジングをサポートするフ
ァンのFにある、\つの 1/4-20 x 3/4 ボルトを-
します。モーターとプラスチックYスペーサーを
-します。

6.11.3 .%Cファン アッセンブリをÃみÄてる

a.モーターとプラスチックYスペーサーをf��に
�りbけます。

�
mいナイロンの��)ファンのブレードを�
り-す<Xは、ブレードが�Hしていない
eを��しなければなりません。�oはフ
ァン・ブレードの�にドライバーをªし
て、その��を4ぐのが���な��でし
た。Þは、ブレードが�HしてしまうÐZに
なったので、この��は�えません。ブレー
ドを�り-す2には、インパクト・レンチの
��が89されます。ステンレスvのÈ¯が
�#する�
Gがあるので、v!�の2には
インパクト・レンチを��しないでFさい。

b. 1/4-20 x 3/4 ボルトにロックタイト (loctite) を/
bし、0.81 mkg (70 インチポンド) のトルクでE
めます。

c. 5/8 zワッシャーの�つを、ファン モーター シャ
フトのìに�きます。キーÉにキーをªし、
グラファイトオイルVg  (Never-seezなど)
でファン モーター シャフトおよびネジに^_òを
/Ùします。

d.ファンをモーターシャフトに�りbけます。
5/8-18 ロックナットbきの 5/8 zワッシャーの�つ
をモータシャフト�に�き、40 フートポンドのト
ルクでEめます。

1

6

5

3

2

4

2

7

8

1. ステータ
2. zワッシャー、

5/8
3. Þめナット、

5/8-18
4. インペラファン

5. ネジ、 1/4
6. zワッシ
ャー、 1/4

7. マイラー・
プロテクタ

8. ��)モータ

$ 6-10 .%Cファン アッセンブリ

e.�り-しと° の�hで��)ファン・アセンブ
リーを!�してFさい。Torque the four 1/4-20 クラ
ンプ・ボルトを 0.81 mkg (70 インチ‐ポンド)でトル
クしてFさい。$=コネクターを")してF
さい。

f. アクセスパネルをéに�し、パネルに3れがない
ことを;<します。T.I.R.のロック�zをロックワ
イヤーでf�します。
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6.12 .%C5S¾

o�のÀ�òにさらされるコンテナとコンテナ・ユ
ニットにはHに�えるA�のÊlが�#する�
G
があります。このÊlはコンテナ�、
�システム
の��)のf��とファン・デッキに�えるyいâ
としてAれます。

Carrier Transicold の>®��ãによるj¤によ
ると、yいâは¢にn¶アルミニウムと�!されま
した。n¶アルミニウムは、おそらくコンテナ�の
アルミニウム�zのA�のÊlによるíいCä3:
のîå~です。��にわたり��をせずに�いた<
Xは、÷みを�しn+�には9�のyいâとしてø
がれ�ちます。

�えば、ブドウのような��の#�H~のÀ�と�
�に���に��される�n¶ÝWやそのÀÀ�ò
*の¶ßzにさらされるeでアルミニウムのA�Ê
lがもたらされます。À�とは、¾、シロアリ、
�æ�｛げっしるい｝、�ï、çè�oのðñの
#�をH�として¶ßzが�ざされた��にDた
れる��です。


'は、��)ファンのf��から`れたn¶アル
ミニウムはウェット��)ファン・コイルに|き'
まれてeっéかり、そして��
�なデフロスト�
�でユニット-に0しoされます。

しかし、À���されるH~を�K;には、v�
�Hにユニットの��のêÖ�な9:を1く89し
ます。

Carrier Transicold は)ユニット�にM�に#j6G
であり>®�に��なアルカリGの9:ò
(Tri-Pow’r® HD)を;<しました。これは、ÊlGの
À�¶ßzを#�し、ÊlGのéÐをøがす¹けを
します。

このクリーナーはCarrier Transicold Performance 
Parts Group (PPG)よりY�されており、どのPPGか
らでも��ooます。Yzh� NU4371-88。

���な��の��としては、)Yzの��Hに, ¶
ß~k��Gデータ (MSDS) シートを£t、��
してFさい。この��はこちらにあります:

www.nucalgon.com/products/coil_cleaners_tripower.htm

9:Hに:

- =ずゴーグル、
ò、ブーツをO�してFさい。

- óôやPëとの"�をhけて、���を}い'ま
ないようにしてFさい。

- ÚXの2は、\ずù�)に�をkえて:に9:ò
をkえます。

- ì�の��)コイルの9:の2は、=ず&しい�
�を;�してFさい（;ろのドアは=ず6Dして
Fさい）。

- ¯�には��してFさい（lz、í~*とú�が
さらされる�
G）。

- =ず���をGみ、89のÛ�µに�ってF
さい。=ずしも�めが³いÓではありません。
Û�しない9:òの��はおïめしません。

9:
�:

a.ユニット�の����)アクセス・パネルを�り
-してFさい。

b.9:gを/ÙするHにA�に�でù�してF
さい。これにより9:òのÇきが³くなります。

c. ��した9:g (�5 �および9:ò1�)をふんだ
んに/ÙしてFさい。

d.9:òが5jから7jの�しみこむようにして
Fさい。

e.9い0すためのûËを¸�してFさい。#�に6
するCËの$Zに�ってFさい。

f. 9:ò、¯�のûË、ºなどをîに9い0して
Fさい。�÷な�çGのg�が�Jするcを9い
0す2は、)�と¯�をîに9い0すeが8�
です。

g.=ず�になったコイルの9:òのõを9い0し、
キャップをïくEめて&しくÔÊしてFさい。

6.13 eAutoFresh "��

6.13.1  eAutoFresh エア・フィルターの"��

エアー ・サンプル ・フィルターのÅïをUVする

エアー サンプル フィルターのöZには、eAutoFresh
¤の��)アクセス パネルと(11, * 2-2�H)、
コンテナ�の�§cからアクセスしてr�すること
ができます。

a.エアー・サンプル・フィルター・アッセンブリ
のF�にあるフィルター カップを
で�してカ
ップを�り-します。

b.フィルター・アッセンブリからフィルターのöZ
を�り-します。

c. �	と#の
�でエアー サンプル フィルターö
Zを�りbけます。

6.13.2  eAutoFresh ÆBシステムの:;

オート・スライドの:;

a.オームで;<する<Xは、ステッパー・モ
ーターに")されている\ピン ・コネクターを�
り-します。8�Gの�いデジタル オームで�
き=67を�します。
'の-���では、
モーターの O/� (a-b ��) およびy/m (c-d ��)
で 72～84 オームが�されます。ªAやゼロをD
した<Xは、Section 6.13.3にUみ、�")を;
<します。

b. SMA-12ðñLステッパー・モーター・ドライブ・
テスターで;<。SMA-12ðñLステッパー・モー
ター・ドライブ・テスター (Carrier 
Transicold 、P/N 07-00375-00)はバッテリーによっ
て&Qされ、オート・スライドを��します。こ
のテスタを��すれば、モータをさらにjkに�
�することができます。

2B=Eのé¡³は�のとおりです:

1.ユニットをd$し、ステッパー&Q��からステ
ッパー・モーターに")されている\ピン・コネ
クター (* 6-11 £t) を�り-し、SMA-12
ステップ&Q��をモーターにつながるコネクタ
ーに�りbけます。
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1 2

1. ステッパー&Q�� (SD)
2. ステッパー・モーター (AF)

$ 6-11 ステッパー�¾5Ú
2. SMA-12 を �パルス/� (PPS) に!�し、�i�
を�けるか、�めるかします。LED は �に\つ�
て�に�fしていきます。�fしない LED がある
<Xは、")W³またはコイル�Dなどにより、
その��が�DしていることをDしています。
 &に�Qを;�するため、=�に�じて��ま
たはr�します。

3. SMA-12のステップ�を200PPSに!�してF
さい。モーターがÇいているしるしであるスラ
イド�3のQきに��しながら「�」か「�」
を�します。

4.�	の
�でスライドがQいても、ユニットと
の")ではQかない<Xは (:の1の“&Qモジ
ュールの;<”を£tしFさい。)

ドライブ・モジュールを�する
a.ユニットをオフにします。
b.モーターに")されている\ピン コネクターを�
り-します。

c. �が AC 24V をDすように!�し、&Q�3\
ピンコネクターのo'ピン「A」(1A ケーブル) に
&¤リードを、「B」 (1B ケーブル) に-¤リード
をつなぎます。

d.ユニットをオンにして、�を;<します。
²%�で、�の��はおよそ12V まで��し
ます。

e.ピン「C」および「D」(2 A と 2 B ケーブル) につ
いても¡�に;<します。

f. �をDさないペアがある<Xは、")を;<し
てvテストします。

g.vテストも¡�のC5の<X、&Q�3またはコ
ントローラーにmFがあります。

h.�	ステップ¬で�がDされない<Xは、
コントローラからドライブモジュールへのo'/
'が¸えられます。コントローラとドライブモジ
ュール.をつなぐ$=およびワイヤを��してくだ
さい。 6.13.3を£tしてください。

i. &Q�3をr�するには、すべてのコネクターを
Òいて、�りbけ�からネジを-し、「kしい」
&Q�3をその#の
�で�りbけてください。

6.13.3 コントローラを�する
a.ユニットをオフにします。
b.コントローラーからステップ&Q�3への
Ñピンコネクターを�り-します。

c. �が DC 50V をDすように!�し、コントロー
ラーÑピンコネクターのo'ピン「A」  に&¤リ
ードを、ピン「B」または「TP-9」に-¤リード
をつなぎます。

d.ユニットを 40 ��オンにして、�を;<しま
す。ピン「A」はおよそDC 24～32VをDす=�
があります。

e.ピン「B」は ゼロ になっている=�があります。
f. ²%�で、ピン「E」はおよそ DC 24～32V まで�
�します。

g.ピン「C」および「D」はゼロから5V のトランジ
スタ ロジック8� (TTL) をDしますが、これはオ
ープン コレクタ��のコネクターにAり �され
る�.�Hです。

「A」、「B」、「E」を�.することにより、コン
トローラーから&Q�3へのSの£ªが;<でき
ます。jkな;<が=�とÆ!した<Xは、ピン「C
」および「D」についても:のように�.します。
1.ジャンパー・アッセンブリ (キャリア�zh� 

07-00408-00) を* 6-12にDすように&Q�
3とコントローラーの�コネクターに�りbけ
ます。

2.�の&¤リードをテスト コネクターのソケッ
ト「C」に")し、-¤をソケット「B」に")し
て、Hの
�と¡�ユニットをリセットして�Q
させます。

3. 「D」および「B」についても¡�の
�で§りB
します。

A
B
C
D
E

A
B
C
D
E

コントローラー
コネクター (EC)

&Q�3コネ
クター (SD)

ジャンパー
テスト・コ
ネクター

$ 6-12ジャンパ・アセンブリ
�	の��で�った<X、ソケット“C” および“D” (S1
and S2)には�5ボルトDCあるはずです。そうでない
<Xには")またはコントローラーに/'がありま
す。ピンのどれもが��していない<Xには、")
かコントローラーが÷われます。=�に�じて;<
してr�してFさい。
6.13.4  eAutoFreshÆBシステムの"��
&Qモーター・アセンブリーのr�は:のように.
ってFさい。
a. eAutoFresh パネル(3, * 6-13)をユニットの
H�に�Aしているボルトを-してFさい。
を
îばしてタイ・ラップ(2) を�りモーター・コネ
クター(1)を�!してFさい。パネルを�?ûËに
Aって.ってFさい。

b.\)のネジを-して(8) グリル(7)をf�してF
さい。

c. レール(9 および 5)、スライド・プレート(11)、
ガスケット・プレート(10)をf�するÑ)のネジ
(6)を-してFさい。v78て�に34�zを�り
�いてFさい。

d.モーター・カップ (12) をパネルにf�している
\)のネジ(4)を-してFさい。�-のシーラーを
�ります。パネルの;ろからモーター・カップ・
アセンブルを�しoしてFさい。

e.éのネジを��してr��のモーター・カップ・
アセンブリーをパネルに�bけてFさいい。ネジ
を 0.29 mkg (25 +/- 1 インチポンド)トルクして
Fさい。

f. モーター・カップ・アセブリ―の�¤と-¤のシー
ラーをv/ÙしてFさい。

g.オリジナルの>�を�って�Fレール、スライ
ド・プレート、ガスケット・プレートを�りつ
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けてFさい。ネジÕにシーラントを/Ùしてネジ
を0.29 mkg (25 +/- 1 インチ・ポンド)にトルク
してFさい。

h.オリジナルの>�を�ってグリル・アセンブリー
を�りつけてFさい。ネジÕにシーラントを/Ù
してネジを0.29 mkg (25 +/- 1 インチ・ポンド)

にトルクしてFさい。
i. モーター・コネクターをv")してFさい。

j. eAutoFresh パネルをユニットの��にf�する
ボルトを�してFさい。

k. �
テストを�.してFさい。4.4.41のステップ
c.£t。

1

876

91011

5

12

4

3

2

1

1. コネクター
2. タイ・ラップ
3. eAutoFresh パネル
4. カップ、モーター
5. レール、�
6. プレート、ガスケット

7. グリル
8. グリル・ネジ
9. レール、ネジ

10. プレート、スライド
11. レール、F
12. モーター・カップ・ネジ

$ 6-13 モーター・カップのUV
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6.14 �¹�º 

� ��は(EEV)、エバポレータからoた
�
ガスに=�な"c�をeAする?Qの��です。
この�の�
は、(a)��)の-'にXわせた
+
0�の?Q�iと、(b)���へのg
+0の�
hです。�がW³でないAり、�はほとんど=
�ありません。* 6-14£t。

0れの�¾

1

2

3

4

1. コイルブート
2. コイル
3. � � �
4. ストレーナー

$ 6-14�¹�º 

6.14.1 �¹�º とストレーナーのUV

a. EEVの�り-し

1. ���をポンプ・ダウンして(6.3.21£t)、
サクション�および~o�をHに¨Q
（フロントシート）させます。

2. ユニットの(をオフにし、¢(の")を-し
ます。

3. コイルを-してFさい。

4. バルブの�り-し: hましい�の�り-し��
は、¸さいパイプ・カッターを�ってろうbけ
�と�の")�jを�ります。�とストレーナ
ーを�り-します。

あるいは、øれたÙで�を
たくします。��の
�り7み¤と#o¤の")をcして�を�り-し
ます。

5. =�に�じて、Íòのクリーナーで�vを9:し
てFさい。

b. EEVの!�

1. �とストレーナ／ùのü�が�のEでg�ライ
ンに¾いているkしいストレーナーを!�してF
さい。

2. !�¬は、EEVコイルが���にカチッとFにó
えられており、コイル�Aタブは��のúみに&
しく×められます。³、そのコイル・ブートが�
�に&'に×められているeを;<してFさい。
* 6-14£t。

3. フィルタードライヤーをr�してFさい。

4. ��ポンプをg�ラインとサクション�����
に�き、500ミクロンまで#oしてFさい。

5. g�ライン�����を�き、
+レベルを;<
してFさい。

6. "cの;<をします。(2.2�を£t)。

7. プレ・トリップを�.してユニットの��を;<
します。 (3.71£t)。

6.15 エコノマイザー�º 

エコノマイザー ��は* 2-4 (12�H)にありま
す。エコノマイザー ��は、サクション�'にか
かわらず、バルブの�りbけ�からoる
+ガスの
��な"cをeAする?Q��です。

 ��がmFしないAり、v�ûがサクションライ
ンに してしっかりf�されているか、またはUü
コンパウンドがしっかり�かれているかを;<
する���な��´-、�はほとんど=�ありま
せん。

6.15.1. のUV

a. ��を�り-す

�
エコノマイザー ��は»��で"c�の�
i�
はありません(* 6-15£t)。

�り¢みð

��ð

$ 6-15エコノマイザー�º 

1. ���をポンプ・ダウンし、(6.3.21£t) サク
ション�と~o�の¦�をH�¾に¨Qします。
ユニットに�����が��されていなかったら
#oしてFさい。6.3.41£t。

2. ユニットの(をオフにし、¢(の")を-し
ます。

3. �り'み・#o¤ラインにあるクッション
クランプを-します。

4. UüZ (Presstite) を  ��v�ûから�り-し
ます。

5. エコノマイザー・ラインにあるバルブのストラッ
プを-します。

6. �の�り-し: �の�り-しのhましい��は、
¸さいチューブ・カッターを�ってろうbけさ
れた�jと�の�の")を�ります。�を-し
ます。

あるいは、øれたÙを�って�を
たくします。
��の�り'み¤と#o¤の")をcして�を�
り-します。

7.=�に�じて、Íòのクリーナーで�vを9:し
てFさい。
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b. ��を�りbける
1. エコノマイザー�はろうbけの\にøれたÙでý
みます。�り'みラインへの�り'み")�をろ
うbけします。

2. E")をEラインにろうbけします。
3. #oCX�を#o¤ラインにロウbけしてつ

なぎます。
4. }・#o¤ラインにクッション クランプを
�りbけます。

c. フィルタードライヤー をr�してFさい。
d. ��ポンプをg�ラインとサクション�に�き、

500ミクロンまで#oしてFさい。
5. "cの;< (2.21£t)。

6.16 エコノマイザー・ソレノイド 

a.ソレノイド�のコイルの�り-し
1. ユニットの(をオフにして、ユニットからの
'�り-してFさい。リードを�!してFさい。

2. n��のネジとОリングを�り-してFさい。
コイルを�り-し、vË�の\に�りbけ
�のx�、シール、を�っておいてFさい。
(* 6-16£t)。バルブコイルのr�のd.
ステップ£t。

1

3

2

4

5

1. マイナス・ネジ
2. �のコイル （¸） O-リング
3. ソレノイド・コイル、Rみチューブと)�
4. Fのコイル (E) O-ring
5. ��のスペーサー

$ 6-16 エコノマイザー・ソレノイド
のコイル$ (ESV)

b.ソレノイド�を ��を�り-す
1. ���をポンプ・ダウンして(6.3.21£t)、
サクション�および~o�をHに¨Q（フロント
シート）させます。

2. �の�り-し: ソレノイド�のhましい�り-し
��では、¸さなチューブ・カッターを�ってろ
うbけ�と�の�の")を�ります。�を�り-
します。
あるいは、��の�り'み¤と#o¤をcして�
を�り-します。

3. =�に�じて、Íòのクリーナーで�vを9:し
てFさい。

c.  ��を�りbける

1. kしいソレノイド�をはめ'み、ろうbけしま
す。ろうbけの2は、øれたÙで�を
やしま
す。

d.ソレノイド�コイルを�りbける

1. ��のスペーサーを�vに!�してFさい。
2. ¦�のO-リングをキット�のシリコーンで^_し

てFさい。
3. �vにFのコイルの o-リングを!�してFし。
4. �vにソレノイド・コイルを!�します。
5. �のコイルの o-リングをコイル�りbけネジ

の�に�き、トルク・レンチを�ってコイルを
�にf�してFさい。ネジを25ポンド・インチ、
トルクしてFさい。

6. �を�り、2をcで�¸さる��でコイルのワイ
ヤを")してFさい。

6.17 デジタル・アンローダ 

a. DUVを�り-す
1. ���をポンプ・ダウンして(6.3.21£t) サクシ
ョン�と~o�の¦�をH�に¨Qします。DUV
が�いたままQかない<X、���はポンプ・
ダウンooないので、p,を�り�いてFさい。

2. ユニットの(をオフにし、¢(の")を-し
ます。

3. DUVの�のボルトをÍめ、コイル・アセンブリー
を-す。

�
ソレノイド�コイルにv!�されなければな
らない、�の��の�の?�なスチールのス
ペーサー・チューブと12VDCコイルがありま
す。コイルは-す2に、��からAち�げた
%に�Fする�
Gがあります。スペーサー
がªくならないように、��してFさい。
�はスペーサーªしでは�
しません。

4. DUVを~oラインに�bけているÞめ�を�り-
してFさい。

5. DUV を���の��に�bけるナットをÍめて
Fさい。

6. VALVE REMOVAL: hましいソレノイド�の�
り-して��は、¸さなチューブ・カッターを�
って、ろうbけ�と�の�の")を�ります。
�を�り-してFさい。 (* 6-17£t)。
あるいは、øれたÙで�を
やします。#o¤の
��への")をcして、�を�り-してFさい。

1
2 3

4

56

1. スリーブ
2. O リング

(�れている)
3. スクリーン�
ストレーナー

4. チューブ
5. ソレノイド��
6. ÑÎナット 

1/2 OD

$ 6-17 デジタル・アンローダ  (DUV)アセンブリー

7. ���および�����を;<します。o-リング
が�のグランドに�りbいていないか;<します
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8. o-リングの&�シールのo-リングはÔÊします。

b.�を�りbける

1. グランドのì�とo-リングを
+àで^_し
ます。

2. kしい�を×めこんで、o-リング・ナットを
Q
でEめてFさい。

3. ろうbけの¬はøれたÙで�を
やしてFさ。
DUVを�����の")にろうbけしてFさい。

4. ��を~oラインにf�するブラケットをv!�
してEめてFさい。

5. O-リングの&�シール")を18 から20 ft-lbs.
にトルクしてFさい。

6. ��をコイルに!�して�りbけボルトをEめて
Fさい。

�
¸さいスペーサー$2が��に")されるH
にコイルにれられます。�はスペーサー$
2なしでは&しく�
しません。

7. 3れの;<をして、=�に�じてユニットのYい
¤�を#oしてFさい。6.3.4�£t。

8. サービスバルブを�けます。

6.18 バルブÔÕコントロール

コントローラー�
コードCd41 は!��
なコ
ードであり、トラブルシューティング�に?Q�の
%された��を�
にします。テストのシークエ
ンスはA 6-1にあります。キャパシティ・モード

(CAP) は、エコノマイザー・ソレ
ノイド�を��とエコノマイズド��の!�でXわ
せるeを�
にします。DUVキャパシティ��、 
% !�(PCnt)、� �� (EEV) は、デジタル・
アンローダ�と� ��それぞれを�zパーセン
トj、�きます。ユニットにLIVが��されてい
れば、g��!�はLIVに?Q�なコントロール
または、
Qの��を�
にします。
[\タイマー(tIM);�では、[\が�
なÄj�ま
での%�を�
にします。このタイマーが£ºな<
Xは、Mちに�の[\;Qが.われます。タイマー
が£ºでない<Xは、�Tはタイマーが�Qされた
;���はありません。タイマーがタイム・アウト
になると、[\.\は?Q�に+fされて、�は

'の�Â�なコントロールに�ります。オーバーラ
イドの��は、:のように.ってFさ:

a. [CODE SELECT]キーを�し、:に��キーをW
のÔにCd41がADされるまで�します。¼のÔに
はコントローラーñ[コードがADされます。

b. [ENTER]キーを�してFさい。Wのディスプレー
はテストþ、テスト!�、あるいは�り%�をA
Dします。��キーでchのテストのスクロール
してFさい。[ENTER]キーと[SELCt]がWのディス
プレーにADします。

c. ��キーでchの!�にスクロールし、:に
[ENTER] キーを�します。�テストに�
な;
Qは:のテーブルにあります。

d.タイマーがオンではない%は、�	の
�に�っ
てタイマーをADしてFさい。��キーを�って
chの%���にスクロールし、[ENTER]を�し
てタイマーをスタートさせてFさい。

e.�に	�のあるシークエンスは、タイマーのサイ
クル¬に§りBせて、もう��[\にooます。
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� 6-1 バルブÔÕコントロール�k

ñðのディスプレイ コントローラーò»コード
(óディスプレー)

 WÇコード (óディスプレー)

Cd 41/SELCt tIM
([\タイマー)

0 00 (0 j/0 �)
～までの 30 �Êみ

5 00 (5 j/0 �)

PCnt
(% !� - DUV ���i)

Auto
(
'�Âコントローラー)

0
3
6

10
25
50
100

EEV
(% !� - � �バルブ)

Auto
(
'�Âコントローラー)

CLOSE (�)
0
3
6

10
25
50
100

キャップ
(��モード)

Auto
(
'モード)

Std
UnLd

(エコノマイザー・ �)

ECOn
(エコノマイザー = �)

LIV (�èされていれば)
(g���!�)

Auto
(
'モード)

CLOSE (�)
OPEn (Open)
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6.19 オートトランス

ユニットが�Qしない<X、:の�Hを;<し
ます。

a. AC 460V (ケーブル (W�) がレセプタクル 
(3 、* 4-1�H) に")されて、c�のR�に
ロックされているかを;<します。

b. CB-1 および CB-2 の��ブレーカーが“「オン」”
になっていることを;<し、��ブレーカーが�
れてしまう<Xには、(�を;<します。

c. このトランスには����)がないため、��)
を;<する=�はありません。

d.�を��し、¢(��をオンにして、¢
� (') を;<します (AC 460VAC )。)いて、
±�� (o') を;<します (AC 230VAC )。
o'�がない<X、トランスにmFがあ
ります。

6.20.コントローラー

6.20.1 ��いモジュール

�,

ワイヤー ハーネスをモジュールから�Jす
ときはKず_��!リストストラップで、
ユニットのフレームにアースしてください。

�,

コンテナの&5をアークR?する`>は、
コントローラーのコネクタを@AにKず*て
�Jしてください。

モジュールを��する<Xは、´Fのガイドライン
および��e�に�います。モジュールをr�する
<X、ユニットをアークV"する<X、あるいはユ
ニットの��i�でコントローラの��と�り-
しを�する<Xは、´Fの��e�と
�を�.し
ます。

a.リスト ・ストラップ(Carrier Transicold �zh�
07-00304-00)と3�4$マット(Carrier 
Transicold �zh�07-00277-00).をご��くだ
さい。ストラップを&しくアースすることで、
��に¹&している�
Gのある3�をすべて
Doすることができます。3�4$マットは、
モジュールの��・��*を.う2に、3�の
ない�?エリアを�るために��します。

b.ユニットの(プラグを�り-し、ユニットにf
�します。

c. 
�にストラップをはめ、
�ユニットフレーム
の/0がついていないuoしたx] (ボルトや
ネジなど) にアースします。

d.モジュールをô8に�り-します。�")には
できるだけ�れないでください。モジュールを3
�Dõマット�に�きます。

e.モジュールの�?を.う<Xは、3�4$マッ
ト�を�め、どのような<Xも'にストラップを
つけたまま�?してください。

6.20.2 コントローラーのトラブルシューティング

コントローラーには、���のトラブル・ シュー
ティング�にl�のテスト・ ポイント(TP、
* 6-18£t)が!�されています (「± 7 1」
の��*£t)。テスト ポイントの�
は:のと
おりです。

�
TP8 を�く� TP と"C (TP9) �のAC
���にはデジタル�を��します。

TP 1

TP 7 のテスト ポイントはこのアプリケーションで
は��しません。

TP2

)テスト ポイントでは、��'��)（HPS） の�
�`£が;<できます。

TP3

TP 3 のテスト ポイントでは、��スイッチ (WP)
の��`£を;<できます。

TP 4

)テスト ポイントでは、(�)ファン ・モーターの
����) (IP-CM) の��`£が;<できます。

TP 5

TP 5 のテスト ポイントでは、��)ファン モー
ターの����) (IP-EM1 または IP-EM2) の��
`£が;<できます。

TP 6 (�èがあれば)

)テスト・ ポイントでは、コントローラーg��
�リレー(TQ) の��`£が;<できます。

TP 7

)テスト ポイントでは、コントローラー・エコノ
マイザー ��(�)リレー（TS）の��`£が;
<できます。

TP 8

TP 7 のテスト ポイントはこのアプリケーションでは
��しません。

TP 9

TP 9 はシャーシ (ユニットのフレーム) の"C")
です。

TP 10

TP 10 のテスト ポイントでは、ヒーターd$サーモ
スタット (HTT) "�の��`£を;<できます。
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1 2 3

4

1. コントローラー・ソフトウェア・ 
プログラミング ・ポート

2. �りbけネジ
3. コントローラー
4. テスト ポイント

$ 6-18 コントロール ボックスのコントローラー5

6.20.3 コントローラー プログラミング/¬

モジュールにkしいソフトウェアをインストールす
るには、プログラミング カードをプログラミン
グ/ソフトウェア ポートにªします。

�,

プログラミング カードをコントローラーのプ
ログラミング ポートに¦gまたは�り�す
ときは、ユニットをKずオフにするK
があ
ります。

1. ユニットの��/d$スイッチ (ST) をオフにしま
す。

2. F	のファイル (�) がっているソフトウェア/プ
ログラミング PCMCIA カードを、プログラミング
/ソフトウェア ポートにªします (* 6-18 
£t):
menuDDMM.ml3 このファイルを��すると、
コントローラーにアップロードするファイル/プロ
グラムを;Qできます。
cfYYMMDD.ml3 （ マルチ コンフィギュレーシ
ョン ファイル）。

3. ��/d$スイッチ (ST)でユニット をオンにし
ます。

If ruN COnFG が�kされている`>には6.20.3.1の/
¬にtって^さい。 Set UP の�kの`>は6.20.3.2
の/¬にtってください。
6.20.3.1 5328 �Aのソフトウェア・バージョン

!のプログラム/¬。 (menu0111.ml)
a.��ソフトウェアのインストール
�は:のとお
りです。

1. ディスプレイ モジュールには「ruN ConFG」
がADされます。カードにmFがある<Xは、
ディスプレイが� し、“「bAd Card」”がAD
されますので、その<Xは��/d$スイッチをオ
フにしてカードを�りoしてください。

2. �F��ボタンを�してスクロールの「LOAd
53XX」をADさせます。

3. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。

4. ディスプレーは[PrESS] [EntR]とEV XXXX.を§り
Bします。

5. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
6. ディスプレイには“「Pro SoFt」”が�j�
J�ADされます。

7. ロード¬のソフトウェアがロードされた%にディ
スプレー・モジュールは²%��yになり、:に“
Pro donE”をADします。ソフトウェアのロード
¬にÏcが�#すると、“Pro FAIL”または“bad 
12V”のメッセージが� します(�Qd$スイッ
チをOFFにしてカードを-します)。

8. ユニットの��/d$スイッチ (ST) をオフにし
ます。

9. PCMIA カードをプログラミング/ソフトウェア ポ
ートから�oし、��/d$スイッチをオンにし
て、ユニットの
'��を��します。

10.(をれ 15 �Äつと、ステータス LED が�M
� し、ディスプレイがXえます。コントローラ
ーがメモリにkしいソフトウェアをインストール
し�めます。インストールは 15 �J�で+fし
ます。
インストールがMfすると、コントローラーはリ
セットされ、
'どおりオンになります。

11.デフォルト¥� (W¤に!��、¼¤にコントロ
ール��をAD) がディスプレイにADされるま
でÄちます。

12.キーパッドでコード 18 を;Qし Cd18 XXXX をA
Dして、&しいソフトウェアがインストールされ
たことを;<します。

13.(をオフにします。これで��ソフトウェアは
インストールされました。

b.コンフィギュレーションソフトウェアのロー
ド
�:

1. ユニットの��/d$スイッチ  (ST) をオフに
します。

2. F	のファイル (�) がっているソフトウェア/
プログラミング PCMCIA カードを、プログラミン
グ/ソフトウェア ポートにªします (* 6-18 
£t)。
menuDDMM.ml3 - このファイルを��すると、
コントローラーにアップロードするファイル/プロ
グラムを;Qできます。
cfYYMMDD.ml3 - マルチ コンフィギュレーション
ファイル。

3. ユニットの��/d$スイッチ  (ST) をオンにし
ます。

4. ディスプレイ モジュールには「ruN ConFG」
がADされます。カードにmFがある<Xは、
ディスプレイが� し、“「bAd Card」”がAD
されますので、その<Xは��/d$スイッチをオ
フにしてカードを�りoしてください。

5. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
6. ディスプレイ モジュールから²%�ADがX

え、その;インストールされている��ソフトウ
ェアにPづき“「551 00」”とADされます。

7. �F��ボタンを�してスクロールし、¤�する
Lhの`h�がADされます。(カードにmFがあ
る<Xは、ディスプレイが� し、“bAd CArd.”
がADされますので、その<Xは��/d$スイッ
チをオフにしてカードを�りoしてください。)

8. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
9. ソフトウェアのインストールがªeにMfす
ると、ディスプレイには“「EEPrM donE」”がA
Dされます。(インストール¬にエラーが�#した
<Xは、ディスプレイが� し、“「Pro FAIL」”
または“「bad 12V」”がADされます。��/d$
スイッチをオフにし、カードを�りoしてくださ
い。)

10.ユニットの��/d$スイッチ (ST) をオフにし
ます。
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11.PCMIA カードをプログラミング/ソフトウェア ポ
ートから�oし、��/d$スイッチをオンにし
て、ユニットの
'��を��します。

12.キーパッドでコード 20 (CD20) を;Qし、 �な
コンフィギュレーションを;<します。ADされ
るLhがY:h�プレートと�×している=�が
あります。

6.20.3.2  5350 �+のソフトウェア・バージョンお
よび アップデートされたメニュのオプショ
ン!のプログラム/¬ (menu0111.ml)

アップデートされたメニューのオプションにより、
オペレーション・ソフトウェアがロードされて%�
とコンテナ<�が!�ooます。
a.��ソフトウェアのインストール
�は:のとお
りです。

1. ディスプレー・モジュールはメッセ―ジのセ
ット・アップをADします。

2. �F��ボタンを�してスクロールの「LOAd 53
XX」をADさせます。

3. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
4. ディスプレーは[PrESS] [EntR]とEV XXXX.を§り
Bします。

5. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
6. ディスプレイには“「Pro SoFt」”が�j�J
�ADされます。

7. ロード¬のソフトウェアがロードされた%にディ
スプレー・モジュールは²%��yになり、:に
“Pro donE”をADします。ソフトウェアのロード
¬にÏcが�#すると、“Pro FAIL”または“bad 
12V”のメッセージが� します(�Qd$スイッ
チをOFFにしてカードを-します)。

8. ユニットの��/d$スイッチ (ST) をオフにし
ます。

9. PCMIA カードをプログラミング/ソフトウェア ポ
ートから�oし、��/d$スイッチをオンに
して、ユニットの
'��を��します。

10.(をれ 15 �Äつと、ステータス LED が�
M� し、ディスプレイがXえます。コントロー
ラーがメモリにkしいソフトウェアをインストー
ルし�めます。インストールは 15 �J�で+f
します。
インストールがMfすると、コントローラーはリ
セットされ、
'どおりオンになります。

11.デフォルト¥� (W¤に!��、¼¤にコント
ロール��をAD) がディスプレイにADされ
るまでÄちます。

12.キーパッドでコード 18 を;Qし Cd18 XXXX
をADして、&しいソフトウェアがインストール
されたことを;<します。

13.(をオフにします。これで��ソフトウェアは
インストールされました。

b.コンフィギュレーションソフトウェアの
ロード
�:

1. ユニットの��/d$スイッチ  (ST) をオフにし
ます。

2. F	のファイル (�) がっているソフトウェア/
プログラミング PCMCIA カードを、プログラミン
グ/ソフトウェア ポートにªします (* 6-18 
£t):
menuDDMM.ml3 - このファイルを��すると、
コントローラーにアップロードするファイル/プロ
グラムを;Qできます。
cfYYMMDD.ml3 - マルチ コンフィギュレーション
ファイル。

3. ユニットの��/d$スイッチ  (ST) をオンにし
ます。

4. �F��ボタンを�して Set UPをADさせます。
5. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
6. �F��ボタンを�してXXXX the message ruN

COnFGをADさせます。（W³なカードを��

すると、“bAd CArd ”のメッセージが� しま
す。�Qd$スイッチをOFFにしてカードを-し
てください）。

7. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
8. ディスプレイ モジュールから²%�ADがXえ、

その;インストールされている��ソフトウェア
にPづき“「551 00」”とADされます。

9. �F��ボタンを�してスクロールし、¤�する
Lhの`h�がADされます。(カードにmFがあ
る<Xは、ディスプレイが� し、“bAd CArd.”
がADされますので、その<Xは��/d$スイッ
チをオフにしてカードを�りoしてください。)

10.キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
11.ソフトウェアのインストールがªeにMfする

と、ディスプレイには“「EEPrM donE」”がAD
されます。(インストール¬にエラーが�#した<
Xは、ディスプレイが� し、“「Pro FAIL」”
または“「bad 12V」”がADされます。��/d
$スイッチをオフにし、カードを�りoしてくだ
さい。)

12.ユニットの��/d$スイッチ (ST) をオフにし
ます。

13.PCMIA カードをプログラミング/ソフトウェア ポ
ートから�oし、��/d$スイッチをオンにし
て、ユニットの
'��を��します。

14.キーパッドでコード 20 (CD20) を;Qし、
 �なコンフィギュレーションを;<します。A
DされるLhがY:h�プレートと�×している
=�があります。

c. ¦bと%�の!�
�:
1. �F��ボタンを�して「Set TIM」をADさ

せます。
2. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
3. ±�に�&する�は、YYYY MM-DD フォーマッ
トの¦bです。�は、¼からWへと'します。
�Fの��キーを�して、�の�kとnbをし
ます。[ENTER] キーはi`のj�でのUVの
'を.い、:の�に¨ります。[CODE SELECT]
キーはHの�の�&を�
にします。

4. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
5. :に�&する�は、HH Mmフォマットでの%
�です。�は¼からWへと'されます。�F�
�キーで��の�kとnbをします。[ENTER]
キーはi`のj�のUVを'しまし、:の�に
¨ります。[CODE SELECT]キーはHの�の�
&を�
にします。

6. キーパッドの[ENTER] キーを�します。
¦%は:�の(�%の�Q
�がMfされた
%�まで��しません。

d.コンテナIDを!�する
�。
�

�_は�にコントローラーにあったIDにeH
に!�されます。çも�Jしなければ、デフ
ォルトは AAAA0000000です。

1. �F��ボタンを�して「Set ID.」をADさ
せます。

2. キーボードの [ENTER] ボタンを�します。
3. �は¼からWへと'されます。�Fの��キー
を�して、�の�kとnbをします。[ENTER]
キーはi`のj�のUVを'しまし、:の�に
¨ります。[CODE SELECT]キーはHの�
の�&を�
にします。

4. n;の�が'されたら、[ENTER] キーを�して
コントローラーにUVを'します。[CODE 
SELECT]キーはHの�の�&を�
にします。
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6.20.4.コントローラーの�りJしと�りRけを6う
a.�り-し
�は:のとおりです。
1. H�のワイヤー ハーネス コネクターをすべて
�り-し、$=をわきに¨Qします。

2. F�のコントローラー�りbけ�にÉがついてい
ますので、��の�りbけネジ (* 6-18 £t) 
をÍめ、�にAち�げて-します。

3. ��のコネクターを-し、モジュールを�り-し
ます。

4. ��え�モジュールをöýから�りoす2は、
öý`Nをメモしておきます。ìいモジュールを
��にoすときには、r��モジュールと¡�に
öýします。öýは、�2およびJK%に、モジ
ュールを~��なH�および3�÷から��で
きるように�られています。

b.�りbけ
�は:のとおりです:
�り-し
�の#の�hでモジュールを�りb
けます。
�りbけネジ (2の* 6-18�H£t) のトルク�は 
0.23 mkg (20 インチポンド)、コネクターのトル
ク�は 0.12 mkg (10 インチポンド)です。

6.20.5 バッテリーのUV
��バッテリーT< (Standard Cells):
a.ユニットの(をオフにし、¢(の")を-し
ます。

b.ブラケットをスライドして、ìいバッテリー
を�り-します。 (* 3-4, Item 8�H£t.)

c. kしいバッテリーとスライド・ブラケットをコン
トロール・ボックスのスロットにスライドして!
�します。

�,

ワイヤ・タイを§る�は、ワイヤに§り�が
gったり、§�してしまわないように�,し
て^さい。

��バッテリーT< (pm):
a.ユニットの(をオフにし、¢(の")を-し
ます。

b.バッテリー・ワイヤ・コネクタをコントロー
ル・ボックスから�!する。

c. ìいバッテリーとブラケットをスライドして�り
-します。 (See * 3-4, Item 8.)

d.kしいバッテリ―パックとブラケットをコントロー
ル・ボックスのスロットにスライドさせます。

e.バッテリー・ワイヤ・コネクタをコントロール・
ボックスにv")して、-したワイヤ・タイを�
します。

バッテリーôÇオプション  (p�
mのみ):
a.ユニットの(をオフにし、¢(の")を-し
ます。

b.コントロール・ボックスのドアを�き、��シー
ルドと��プラスチック�シールドの¦�を-し
ます (!�されていれば)。

c. “KA”プラグR� 14, 13, 11からバッテリー・ワイヤ
を�り-します。

d.ドライバ―・ビットである Carrier Transicold �z
h�07-00418-00を��して ディスプレー・モジ
ュールをコントロール・ボックスにf�する4)の
ネジを�り-してFさい。リボン・ケーブルを�
り-して、ディスプレー・モジュールを�り�け
ておきます。

�
バッテリー・ワイヤは¼¾きでなければなり
ません。

e.ブラケットからìいバッテリーを�り-し、ブラ
ケットA�を�´します。kしいバッテリーから
���の�øちを�り-します。ワイヤ・タイ
をブラケットの�からバッテリーの¯りにª
して、ブラケットを
してバッテリーをf�し
てFさい。

f. ディスプレーにリボン・ケーブルをv")して、
v�ディスプレーを!�してFさい。

g.バッテリ・ワイヤをバッテリーからディスプ
レー・ハーネスにýって
し、Oいバッテリー・
ワイヤをとOいジャンパーの�を“KA14,”
へ、Oいジャンパー・ワイヤともう��を“KA11,”
へ")し、mいワイヤを “KA13に")します。”

h.�り-したワイヤ・タイを�してFさい。

6.21 V�·H�センサー"��

センサーのGみ�り�が\j���しない<Xや、
センサーが£ºdR-にある%、フレッシュエアー
��Eアラーム (AL50) が�#します。これは、��
EがÍんでいたり、パネルにW�Xがあると�こり
ます。パネルにW�Xがあるかを;<するには、
Ìナットがしっかりf�されていることを;かめて
から、�ù(をれMします。アラームがMちに
vADされる<Xは、パネルをr�してFさい。

このアラームはMちに6Xする=�があります。
4j�の��をeAできるか;<し、パネルが��し
ていたにも6わらず\j;にvびアラームが�#し
た<Xは、センサーを�り�える=�があります。

VPS をr�する<Xは、VPS のある����パ
ネルごと�り-しkしいパネルとr�します。

kしい��E��センサーアッセンブリに�り�え
た<Xは、:のY&�?をしてください。

1.��Eを 0 CMH/CFM のR�まで�します。

2.コード 45 が?Q�にADされるので、[Enter] ボタ
ンを�して、Ä�Äちます。

3. [Enter] ボタンを�すと、ディスプレイには [CAL]
(Y&) がADされます。

4. [ALT MODE] ボタンを 5 ���し)けます。

5.Y&が+fするとコード 45 で 0 CMH / CFM 
がADされます。

a.F��ER�センサーY&

F�VPS のY&は、エアメイクアップ・スライド、
モーター、あるいはセンサーが��あるいは��さ
れた<Xにのみ=�です。

VPS はキーパッドを��してY&します。

1. エア・メイクアップ・パネル・スライドをユニッ
トにf�する�)のナットを�り-してFさい。

2. $まるまでギアを%�りに��してFさい。

3. ギアを°%�り1/4 �、��してFさい。

4. ��して、スライドをエア・メイクアップ・パネ
ルにv!�してFさい。これはギアがレールにÜ
Xして、¨Qしていない<Xです。

5. スライド・パネルをM�にEめたR�に$�して
Fさい。

6. コード;Q Cd45 は?Q�にWのディスプレーに
ADされます。
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7. [ENTER] キーを、Ä���し)けます。 
[CAL] (Y&)がADされます。

8. [ALT MODE] キーをÄ���し)けます。

9. Y&がMfした<X、Cd45 は 0 CMH/CFM を¼デ
ィスプレーににADされます。

10.エア・メークアップ・パネル・スライドを�)の
ナットとネジÕでユニットにf�して、ネジÕを
�る。

6.22 b�センサーの�・"�

	��}い'み����、}'み����、	��
|oし����、|oし����、-���、デフ
ロスト��、��)��、���~o��の�セン
サーの��・��
�は:の��をごBください。

6.22.1 センサー�/¬

センサーの�.
�は:のとおりです:

a.センサ(vQv�û)を�り-して、0�C (32�F)の¢
�にれます。¢�は、!cの�)(v�û��を
ÜすのにijなEきさ)にÎ¢または¢þをÙめ、

��を�でたしたものを��します。Vgがサ
ーモメータで0�C (32�F)になるまでúûします。

b.ユニットを�Qさせ、コントロール パネルのセ
ンサー��を;<します。��は 0�C(32�F)にな
っている=�があります。��が &であればセ
ンサーをéの<cに�し、 &でなければF	の

�にUみます。

c. ユニットをOFFにして、¢(を-します。

d. 「6.20」を£tし、センサー プラグの�?ができ
るようにコントローラーを�り-します。

e.コントローラー��に")されている、“「EC」”
マークのプラグ コネクターを��し、センサ
ーの$= (RRS、RTS、SRS、STS、AMBS、
DTS、CPDS、CPSS のうち¤�するもの)を
Æします。これらの$=の\にあるコネクターの
プラグ ピンを��して67を��します。��
はA 6-2およびA 6-3にDしています。

オームや��、そのÀの�)は�QやTX
があることから、チャート�の 2% ´�の�をD
していれば、センサーは³¨とÆ!できます。
センサーにmFがある<X、67の���が/'
に�いまたはYい�になります。

� 6-2 センサー¨©

センサー AMBS, DTS, ETS, RRS, RTS, SRS, STS

�C �F オーム �C �F オーム �C �F オーム �C �F オーム

-40 -40 336,500 -7.8 18 49,060 24.4 76 10,250 56.7 134 2,809
-38.9 -38 312,600 -6.7 20 46,230 25.6 78 9,760 57.8 136 2,697
-37.8 -36 290,600 -5.6 22 43,580 26.7 80 9,299 58.9 138 2,590
-36.7 -34 270,300 -4.4 24 41,100 27.8 82 8,862 60.0 140 2,488
-35.6 -32 251,500 -3.3 26 38,780 28.9 84 8,449 61.1 142 2,390
-34.4 -30 234,200 -2.2 28 36,600 30.0 86 8,057 62.2 144 2,297
-33.3 -28 218,200 -1.1 30 34,560 31.1 88 7,686 63.3 146 2,208
-32.2 -26 203,400 0 32 32,650 32.2 90 7,334 64.4 148 2,124
-31.1 -24 189,700 1.1 34 30,850 33.3 92 7,000 65.6 150 2,042
-30 -22 177,000 2.2 36 29,170 34.4 94 6,684 68.3 155 1,855

-28.9 -20 165,200 3.3 38 27,590 35.6 96 6,384 71.1 160 1,687
-27.8 -18 154,300 4.4 40 26,100 36.7 98 6,099 73.9 165 1,537
-26.7 -16 144,200 5.5 42 24,700 37.8 100 5,828 76.7 170 1,402
-25.6 -14 134,800 6.6 44 23,390 38.9 102 5,571 79.4 175 1,281
-24.4 -12 126,100 7.7 46 22,160 40.0 104 5,327 82.2 180 1,171
-23.3 -10 118,100 8.9 48 20,990 41.1 106 5,095 85.0 185 1,072
-22.2 -8 110,500 10 50 19,900 42.2 108 4,874 87.8 190 983
-21.1 -6 103,600 11.1 52 18,870 43.3 110 4,665 90.6 195 902
-20 -4 97,070 12.2 54 17,900 44.4 112 4,465 93.3 200 829

-18.9 -2 91,030 13.3 56 16,980 45.5 114 4,275 96.1 205 762
-17.8 0 85,400 14.4 58 16,120 46.7 116 4,095 98.9 210 702
-16.7 2 80,160 15.5 60 15,310 47.8 118 3,923 101.7 215 647
-15.6 4 75,270 16.6 62 14,540 48.9 120 3,759 104.4 220 598
-14.4 6 70,720 17.7 64 13,820 50.0 122 3,603 107.2 225 553
-13.3 8 66,460 18.9 66 13,130 51.1 124 3,454 110.0 230 511
-12.2 10 62,500 20.0 68 12,490 52.2 126 3,313 112.8 235 473
-11.1 12 58,790 21.1 70 11,880 53.3 128 3,177 115.6 240 438
-10.0 14 55,330 22.2 72 11,310 54.4 130 3,049 118.3 245 406

-8.9 16 52,090 23.3 74 10,760 55.6 132 2,926 121.1 250 378
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� 6-3 センサー¨© (CPDS)

�C �F (オーム) �C �F (オーム) �C �F (オーム)

�40 �40 2,889,600 38 100.4 49,656 116 240.8 3,759

�38 �36.4 2,532,872 40 104.0 45,812 118 244.4 3,550

�36 �32.8 2,225,078 42 107.6 42,294 120 248.0 3,354

�34 �29.2 1,957,446 44 111.2 39,078 122 251.6 3,173

�32 �25.6 1,724,386 46 114.8 36,145 124 255.2 3,004

�30 �22.0 1,522,200 48 118.4 33,445 126 258.8 2,850

�28 �18.4 1,345,074 50 122.0 30,985 128 262.4 2,711

�26 �14.8 1,190,945 52 125.6 28,724 130 266.0 2,580

�24 �11.2 1,056,140 54 129.2 26,651 132 269.6 2,454

�22 �7.6 938,045 56 132.8 27,750 134 273.2 2,335

�20 �4.0 834,716 58 136.4 23,005 136 276.8 2,223

�18 �0.4 743,581 60 140.0 21,396 138 280.4 2,119

�16 3.2 663,593 62 143.6 19,909 140 284.0 2,021

�14 6.8 593,030 64 147.2 18,550 142 287.6 1,928

�12 10.4 530,714 66 150.8 17,294 144 291.2 1,839

�10 14.0 475,743 68 154.4 16,133 146 294.8 1,753

�8 17.6 426,904 70 158.0 15,067 148 298.4 1,670

�6 21.2 383,706 72 161.6 14,078 150 302.0 1,591

�4 24.8 345,315 74 165.2 13,158 152 305.6 1,508

�2 28.4 311,165 76 168.8 12,306 154 309.2 1,430

0 32.0 280,824 78 172.4 11,524 156 312.8 1,362

2 35.6 253,682 80 176.0 10,793 158 316.4 1,302

4 39.2 229,499 82 179.6 10,122 160 320.0 1,247

6 42.8 207,870 84 183.2 9,494 162 323.6 1,193

8 46.4 188,494 86 186.8 8,918 164 327.2 1,142

10 50.0 171,165 88 190.4 8,376 166 330.8 1,096

12 53.6 155,574 90 194.0 7,869 168 334.4 1,054

14 57.2 141,590 92 197.6 7,404 170 338.0 1,014

16 60.8 129,000 94 201.2 6,972 172 341.6 975

18 64.4 117,656 96 204.8 6,571 174 345.2 938

20 68.0 107,439 98 208.4 6,197 176 348.8 902

22 71.6 98,194 100 212.0 5,848 178 352.4 867

24 75.2 89,916 102 215.6 5,529 180 356.0 834

26 78.8 82,310 104 219.2 5,233 182 359.6 798

28 82.4 75,473 106 222.8 4,953 184 363.2 764

30 83.0 69,281 108 226.4 4,692 186 366.8 733

32 89.6 63,648 110 230.0 4,446 188 370.4 706

34 93.2 58,531 112 233.6 4,204 190 374.0 697

36 96.8 53,887 114 237.2 3,977
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6.22.2 センサーをUVする
a.ユニットの(をオフにし、¢(の")を-し
ます。

�
W³センサーを�り�って�り-す<Xに
は、yい¦bコードのラベルを�む�にし
てFさい。ラベルは�Fに6して=�にな
ります。

b.ケーブルを�!します。バルブLセンサーからキ
ャップとグロメットを�り�き、v��するよう
に��ます。グロメットは§らないで^さい。

c. ��のケーブルのワイヤ�)を、もう�)のワイ
ヤより40 mm (1-1/2インチ)²く�ります。

d.l�の�えのセンサワイヤ(° �)を40 mm
(1-1/2インチ)�!します(* 6-19を£t)。

e. すべてのワイヤについて、Uü�éを�から
6.3 mm はがします。

1
2

�りRけピン タイプ

3

Çタイプ

1 2

3

1. センサー
2. 40 mm (1 1/2 in)、=�に�じて 2 )か 

3 )のワイヤ
3. 6.3 mm (1/4 in)。

$ 6-19 センサーのタイプ
f. * 6-20にDすように、EきなcC�チューブをケ
ーブルにかぶせ、¸さなcC�チューブ�)をそ
れぞれのワイヤにかぶせてから、クリンプ�
を
")します。

2

1

2

1 3 4

ÉÉÉÉÉÉÉÉ
ÉÉÉÉÉÉÉÉ
ÉÉÉÉÉÉÉÉ

1. ケーブル
2. センサー

(���な�)
3. cî�チュ

ーブ (1)
4. 22 または 3
を=�に�じ
てcC�させます

$ 6-20 センサーとケーブルの?�

g.=�であれば、キャップとグロメット・アセ
ンブリーをr�したセンサーにスライドさせ
てFさい。

h.�O�
を��したワイヤーに
します。(ワイヤ
ーは��を��にしておきます)。ワイヤーが�

なAり�O�
にはまっていることを;<し、
クリンプ�>�で�Oします。

i. つないだワイヤーをスズ 60%、� 40% の 
Rosincore solder(やにりはんだ) ではんだづけ
します。

j. * 6-20 にDすとおり、チューブの�がクリンプ
の¦�にかぶさるように、cC�チューブを�ぎ
Hに
します。

k. �ぎHでチューブがC�するようkcし、�jが
Ü�しないよう、�ぎHがすべてワイヤーに»O
しているかを;<します。

�,

ワイヤー�ぎ�5GにJGが��すると、
センサーの¨©にª«�を¬えるれがあり
ますので、JGが�gしないように�,して
ください。

l. EきいcC�チューブを¦�の�ぎHに
し、
C�させます。

m.センサーを** 6-20 のようにユニットに$�
して、センサーの67をv�;<してFさい。

n. 「6.22.3」を£tし、センサーをéのR�に�り
bけます。

�
プレ・トリップ テスト P5 を�.して、
プローブ アラームをd$してください 
(「4.9」£t)。

6.22.3 センサーを��りRけする
センサ(STSおよびSRS)
&しい|きoしセンサーの$�は、センサーを
プローブのホルダーにM�にªしなければなり
ません。* 6-21£t。 cC�カバーが"��とプ
ローブ・ホルダーをéわないようにします。センサ
ーの&しい$�では、センサーの�EされたR��
め�を�りbけ�クランプ に¾けて$�してF
さい。この$�により、センサーは|きoし��の
0れに してnEAにさらされ、コントローラーの
&しい��を�
にします。
センサRRSおよびRTS
* 6-22にDすように、}'み��センサをéに
�します。}'み��センサを&しく�りbける
ために、センサの�ER��め�をマウンティン
グクランプ¤�に$�します。
DTS センサー
DTSセンサがコイルのx]��をvQするために
は、UüZでM�にセンサをéう=�があります。
センサー ETS1 と ETS2
ETS1 と ETS2 のセンサーは、* 6-23*の�に!
cされたチューブ・ホルダー�に$�されてい
ます。コンボ・センサーが�り-されて、v!�
される<Xは、cグリースを/Ùしてチューブ・
ホルダー�に$�します。��の&しいvQに
はセンサーはM�に!cZでéわれていなければな
りません。
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7 (2.5”)

1

2

3

4

5

6

8

9

10

11

12

13

1. |oし��0
2. !cZ
3. �;パネル
4. |oし��センサー
5. �りbけクランプ
6. センサー・ワイヤ
7. ドリップ・ループ

  8. ガスケット・マウンティング・プレート
  9. ガスケット½Aプレート
10. ガスケット・カバー
11. TIR ボルト
12. STS プローブ
13. SRS プローブ

$ 6-21 ö�し �センサーW<T<

1.50 in.
(38.1cm)

1 2

1. �りbけク
ランプ

2. }'み��
センサ

$ 6-22 Îい¢み �センサーW<T<

1.00 in.
(25.4cm)

1

2
3

4

1. ワイヤ・タイ
2. ETS1 と 2

3. ETS チューブ・
ホルダー

4. !c

$ 6-23 .%Cb�センサーX<
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センサー、CPDS

���~oセンサーのv!�は (* 6-24£t):を
.ってFさい。

a.ユニットが(から�!されており、ST はオフ
R�。

b.i�のセンサーを�り-してFさい。�てのシリ
コーン・シーラーと¶G¶X~をセンサーのウ
ェルから�り�きます。ウェルにËれがなく·い
ていることを;<してFさい。センサーがある�
��の��も、Ëれがªく·いていなければなり
ません。

センサー・ウェル

センサー

シリコーン・ビード

$ 6-24=/=È�b�センサー

c. r��のセンサーにb]のシリンジを��し
て、�ての¶lX~はセンサー・ウェルに
Ùめ'みます。

d.r��のセンサーにb]のシリコーン・シーラー
のビードを、センサーのシーリング・リングの¯
りに$�します。センサーをリードがサクション
Þめ�と�.になるようにウェルにªします。

e.センサーをv")し、(* 6-20£t)プレ・
トリプを�.してテストを.います。

6.23 �¹パートローb�レコーダー

マイクロプロセッサーにより�Qするこの��レコ
ーダーは、��を%�とともに	�するため、Data
CORDER とインターフェースがとれるように!さ
れています。この�レコーダーは、コントローラ
ー コンフィギュレーション コード CnF37 による��
!�にPづき、}い'み��や|きoし��、また
はその¦�を?Q�に	�します (A 3-4 £t)。この
レコーダーは、
'��`N%に、iJ%の	�デ
ータをコントローラーからGみ�ります。

�i¦´�(がらないと、レコーダーはv¡�
せず (iJ%へUまず)、	�ペンがi%�の��へ
¨Qし、
'の��	�をv�します。

�¹�パートロー・レコーダCTD P/N 5Ú�'
12-00464-xxを9!する`>
xx= ÷Êの`> (ê: 12-00464-08)

(がオフになるとレコーダーはd$し、	��
ペンの\�は、チャートのn+	��jで$まり
ます。(オフから�i¦´�にv�(が
ると、レコーダーは、DataCORDER から(が
オフになっていた�の	�データを��し、チャー
トに	�します。その;、レコーダーは
'の��
	�をv�します。

オプションの DataCORDER バッテリー パックを
��し、30 ´�の(オフの�に	�ができない
ほどバッテリー��がYFしていた<X、
DataCORDER による	�がない��は、	�ペン
が��チャート リングのFへ¨Qします。

�i¦´�(がらないと、レコーダーはv¡�
せず (iJ%へUまず)、	�ペンがi%�の��へ
¨Qし、
'の��	�をv�します。

6.23.1 レコーダーをUVする

a. ユニットの(を�ります。

b. レコーダのüを�けます(1、�H* 6-25）
を£t).

c. レコーダのFににあるコネクタの�を�さえてプ
ラグをÒき�ります(�H6)。

d. 4)の�りbけねじを-し (�H8)、レコーダを�
り-します。

e. �	と#の
�でkしいレコーダーを�り
bけます。
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1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

 
1. レコーダのü
2. チャート��えボタン
3. レコーダボックス
4. ペン\
5. アーム

  6. コネクター
  7. Y&ボタン(F�にあります)
  8. �bけネジ_＃10-24 x 7/16

インチ�
  9. つまみを�さえてFさい
10. チャート�Aナット

$ 6-25 �¹パートローb�レコーダー

6.23.2 レコーダー!b��をゼロ@_する

�¹�パートロー・レコーダCTD 5Ú�'
12-00464-xxの`>、
xx= ùÊの`> (ê: 12-00464-03)

�

ACTDを��: �zh� 09-00128-00 (F),
�zh� 09-00128-01 (C).

a.レコーダーのFにある“[Y&]”ボタン( 7、�H
* 6-25)を�します。ペン\をチャートリングのn
¸�まで¨Qし、それから -29�C (-20�F)に¨
Qし、d$します。

b.ペン\ (�H4) がチャートリングの-29�C (-20�F)に
ある<X、レコーダーはY&¬です。
�  c.にU
んでください。ペン\が-29�C (-20�F)のR�にな
い<Xは、アームのF�にある�)のネジをÍ
めて、ペン\が -29�C (-20�F)にくるように
Qで
�iしてください。�iがMfしたらネジをEめ
ます。

c. Y&ボタンを�すと、ペンは&しい��R�に¨
Qします。

�¹�パートロー・レコーダCTD
5Ú�'12-00464-xxの`>、
xx= ÷Êの`> (ê: 12-00464-08)

�

ACTD �zh� 09-00128-00 (F)、
�zh� 09-00128-01 (C)。

a.レコーダーのFにある“[Y&]”ボタン( 7、�H
* 6-25)を�します。ペン\をチャートリングのn
¸�まで¨Qし、それから 0�C (32�F)に¨Qし、
d$します。

b.ペン\ (�H4)がチャートリングの0�C (32�F)にあ
る<X、レコーダーはY&¬です。
� c.にUん
でください。ペン\が0�C (32�F)のR�にない<
Xは、アームのF�にある 2 )のネジをÍめて、
ペン\が 0�C (32�F)にくるように
Qで�iし
てください。�iがMfしたらネジをEめます。

c. Y&ボタンを�すと、ペンは&しい��R�に¨
Qします。
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6.24 úû5Gの34


�ユニットはo¯/0
�で、
'の��>®に
あるÊl~kから��されていますが、このため、
/0にH�などが�#すると、�x]がÊlするこ
とがあります。
�ユニットをÊlのUみやすいw
�の��から��するため、またo¯/0がはげた
りH�した<X、ワイヤー ブラシ、ºやすりなどを
��してx]をuoさせ、きれいにします。きれい
にしたら、すぐに/0を/り·�させます。&しい
/0の;Qについては、�zリストを£tしてF
さい。

6.25 �³インターフェース モジュールの�りRけ


8インターフェ
ース モジュール

CB1

$ 6-26 �³インターフェースの�りRけ

><o'%に、コミュニケーション・インターフェ
ース・モジュール（CIM）を�えたユニットには=
�な$=が!�されています。ユニットにo'%�
�されていない<Xには、!��$=キット  (Carrier 
Transicold �zh�76-00685-00)の!�が=�です。
!�の���はキットに�まれています。:の��
でモジュールを!�します:

�7

W<にはmユニット・サーキット・ブレーカ
ーCB1にXYするK
があります。ユニット
の�'がオフで、�'プラグが�りJされて
いる@を:;してからW<をHoして^
さい。

a. CB1 は(システムに")されています。�
��*を£tしてください。ユニットの(を=
ずオフにし、(プラグも=ず�り-して
ください。

b. コントロール ボックスを�け (* 6-26 £t)、
Y�シールドを�り-します。��シー
ルドを�けます。

c. ><からb]の$=をË�する<Xは、サーキッ
ト・ブレーカーbのサーキット・ブレーカー・
パネルをコントロール・ボックスから�り-して
Fさい。ワイヤ・ハーネスでýねられていた$=
CB21/CIA3, CB22/CIA5 およびCB23/CIA7 を;
<してFさい。$=の�の��c�¸�を�り
�いてFさい。

d. ��ブレーカーのパネルをéの<cに�します。

e. kしいCIMをユニットに�りbけます。

f. �)の$= CB21/CIA3, CB22/CIA5 とCB23/CIA7
を")CIA のCIM に�bけます。

g. コネクタ CIA と CIBを;<して、=�に�じて
プラグをÒき、モジュールに�bけます。

h. Y�シールドをéの<cに�します。

� 6-4 üýボルトÈめRけトルク

ボルト
uþ ネジ5 トルク Nm

jÉ#�

#4
#6
#8
#10
1/4
5/16
3/8
7/16
1/2
9/16
5/8
3/4

40
32
32
24
20
18
16
14
13
12
11
10

5.2 in-lbs
9.6 in-lbs
20 in-lbs
23 in-lbs
75 in-lbs
11 ft-lbs
20 ft-lbs
31 ft-lbs
43 ft-lbs
57 ft-lbs
92 ft-lbs

124 ft-lbs

0.6
1.1
2.0
2.5
8.4
15
28
42
59
78
127
171

wjÉ#� (ロックナットV)

1/4
5/16
3/8
7/16
1/2
9/16
5/8
3/4

20
18
16
14
13
12
11
10

82.5 in-lbs
145.2 in-lbs
22.0 ft-lbs
34.1 ft-lbs
47.3 ft-lbs
62.7 ft-lbs
101.2 ft-lbs
136.4 ft-lbs

9.3
16.4
23
47
65
86
139
188
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� 6-5 R-134a b� - =]チャート

b� � 

F C “/hg cm/hg kg/cm2 バール

-40 -40 14.6 49.4 37.08 0.49

-35 -37 12.3 41.6 31.25 0.42

-30 -34 9.7 32.8 24.64 0.33

-25 -32 6.7 22.7 17.00 0.23

-20 -29 3.5 11.9 8.89 0.12

-18 -28 2.1 7.1 5.33 0.07

-16 -27 0.6 2.0 1.52 0.02

b� =]

F C psig kPa kg/cm2 バール

-14 -26 0.4 1.1 0.03 0.03

-12 -24 1.2 8.3 0.08 0.08

-10 -23 2.0 13.8 0.14 0.14

-8 -22 2.9 20.0 0.20 0.20

-6 -21 3.7 25.5 0.26 0.26

-4 -20 4.6 31.7 0.32 0.32

-2 -19 5.6 36.6 0.39 0.39

0 -18 6.5 44.8 0.46 0.45

2 -17 7.6 52.4 0.53 0.52

4 -16 8.6 59.3 0.60 0.59

6 -14 9.7 66.9 0.68 0.67

8 -13 10.8 74.5 0.76 0.74

10 -12 12.0 82.7 0.84 0.83

12 -11 13.2 91.0 0.93 0.91

14 -10 14.5 100.0 1.02 1.00

16 -9 15.8 108.9 1.11 1.09

18 -8 17.1 117.9 1.20 1.18

20 -7 18.5 127.6 1.30 1.28

22 -6 19.9 137.2 1.40 1.37

24 -4 21.4 147.6 1.50 1.48

26 -3 22.9 157.9 1.61 1.58

b� =]

F C psig kPa kg/cm2 バール

28 -2 24.5 168.9 1.72 1.69

30 -1 26.1 180.0 1.84 1.80

32 0 27.8 191.7 1.95 1.92

34 1 29.6 204.1 2.08 2.04

36 2 31.3 215.8 2.20 2.16

38 3 33.2 228.9 2.33 2.29

40 4 35.1 242.0 2.47 2.42

45 7 40.1 276.5 2.82 2.76

50 10 45.5 313.7 3.20 3.14

55 13 51.2 353.0 3.60 3.53

60 16 57.4 395.8 4.04 3.96

65 18 64.1 441.0 4.51 4.42

70 21 71.1 490.2 5.00 4.90

75 24 78.7 542.6 5.53 5.43

80 27 86.7 597.8 6.10 5.98

85 29 95.3 657.1 6.70 6.57

90 32 104.3 719.1 7.33 7.19

95 35 114.0 786.0 8.01 7.86

100 38 124.2 856.4 8.73 8.56

105 41 135.0 930.8 9.49 9.31

110 43 146.4 1009 10.29 10.09

115 46 158.4 1092 11.14 10.92

120 49 171.2 1180 12.04 11.80

125 52 184.6 1273 12.98 12.73

130 54 198.7 1370 13.97 13.70

135 57 213.6 1473 15.02 14.73

140 60 229.2 1580 16.11 15.80

145 63 245.6 1693 17.27 16.93

150 66 262.9 1813 18.48 18.13

155 68 281.1 1938 19.76 19.37
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� 7 �

��#�$

7.1 はじめに

)1には、���*および$=*を	*しています。	*されている*は:のとおりです:

* 7-1 は、��
�ユニットの��** 7-2�の��です。

* 7-2 は、��
�ユニットのP)��*です。

* 7-3 は、��E��システム、eAutoFresh 、�	バイパス´-のオプションの��があるユニット
の��** 7-4�のの��です。

* 7-4 は、��E��システム、eAutoFresh 、�	バイパス´-のオプションの��があるユニ
ットのP)��*です。

* 7-5 は、eAutoFresh および／あるいは�	バイパスの��されたユニット* 7-6の��*�の
��です。

* 7-6 は、eAutoFresh および／あるいは�	バイパスを��したユニット�のP)��*です。

* 7-7 は、* 7-4 and * 7-6をþ�し、����E��センサー(VPS)の�=*および$=*となります。

* 7-8 は、* 7-4 and * 7-6をþ�し、F���E��センサー(VPS)の�=*および$=*となります。

�
´Fのオプション´-のものも$=*に�まれる<Xがあります。

* 7-9 は、3"(�)ファン・モーターを��した��
�ユニット�の$=*です。

* 7-10 は、2"(�)ファン・モーターおよび／あるいはオプションの 5+1 ヒーター$�を��したユ
ニット�の$=*です。

* 7-11 は、eAutoFreshおよび／あるいは�	バイパス・オプションを��したユニット�の$=*です。
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AMBS -���センサー (C-21)

C コントローラー(J-19)

CB1 ��ブレーカ - 460V (F-1)

CF (�)ファン"�) (M-11、P-6)

HR ���"�) (M-7、P-1)

CI 
8インターフェース・モジュール
（オプション）(A-3)

CM (�)ファン・モーター (H-10) T-6

CP ���モーター (T-1)

CPDS #���センサー (B-21)

CS 0センサー (J-2)

DHBL デフロスト・ヒーター（WF）(R-5)

DHBR デフロスト・ヒーター（¼F）(T-4)

DHML デフロスト・ヒーター（W¬）(R-4)

DHMR デフロスト・ヒーター（¼¬）(T-4)

DHTL デフロスト・ヒーター（W�）(R-4）

DHTL デフロスト・ヒーター（¼�）(T-5)

DPT ~o���) (J-21)

DTS デフロスト��センサー (C-21)

DUV デジタル・アンローダ�(E-22)

EEV � ��(P-15)

EF エバポレータ・ファン"�)(�M)
(N-8, M-12)

EM エバポレータ・ファン モーター
（D-15、F-12、T-7、T-10）

EPT エバポレータ�'��) (G-21)

ES エバポレータ・ファン"�) 
(YM)(M-11, P-7)

DTS エバポレータ��センサー(D-16, D-21)

ESV エコノマイザー・ソレノイド�(K-9)

F ヒューズ(C-6, D-6, D-18, E-18)

FLA フル・ロード・アンペア

HPS ��スイッチ(G-7)

��

�' 	


HR ヒーター"�) (P-4、M-13)

HS ��2�センサー (F-21)

HTT ヒーターd$サーモスタット (G-13)

ICF インタロゲータ"�)（H）(T-21)

ICF インタロゲータ"�)（;）(T-22)

IP ����) (E-12、H-10、H-12)

PA ユニットR""�)(L-1, M-6)

PB ユニットR""�)(L-3, M-3)

PR プローブ・レセプタクル [USDA] 
(E-21、L-22、M-22)

RM リモート・モニタリング・レセプタクル 
（オプション）
(L-6, M-6, L-11, M-11, L-14, M-14)

RRS }'み��レコーダ・センサ(C-21)

RTS }'み����センサ ー (B-21)

SPT サクション�'��)(G-21)

SRS |oし��	�センサ ー (K-21)

ST ��/d$スイッチ(G-4, G-5)

STS |oし��センサ ー (A-21)

TC コントローラ・リレー（
�）(H-7)

TCP コントローラ・リレー
（���R"シークエンシング(K-6, K-7)

TV コントローラ・リレー 
（�Mエバポレータファン）(K-12)

TH コントローラ・リレー 
（ヒーティング）(K-13)

TN コントローラー リレー
（(�)ファン） (K-10)

TP テスト ポイント
(F-8, F-9, H-7, J-10, J-12, M-15)

TQ コントローラ・リレー（g��）
（オプション）(E-9)

TR トランス (H-3)

TS コントローラ・リレー
（エコノマイザー・ソレノイド）�(E-9)

TV コントローラ・リレー
（YMエバポレータ ファン（J-11）

WCR ウェッティング067(H-10)

WP ��スイッチ(D-10)

$ 7-1 �ê（��ユニットWÇ）
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62-11271 Rev Aの*にPづいています

$ 7-2 #�$（��ユニットWÇ）



7−4T-340

�' 	


AMBS -���センサー (C-21)
C コントローラー(J-19)
CB1 サーキットブレーカ - （460V）(H-1)
CB2 オプションサーキットブレーカ

（DVM ）(オプション)(C-1)CB2ªしの<X
は��ブロック

CF (�)ファン"�) (M-7、M-8、P-1)
CH ���"�) (M-7、M-8、P-1)
CI 
8インターフェース・モジュール

（オプション）(A-3)
CL 
�f（オプション）(M-11)
CM (�)ファン モーター(H-10、T-7、T-9)
CP ���モーター (T-1)
CPDS #���センサー (B-21)
CR チャート(��)レコーダー

(オプション)(A-15)
CS 0センサー (L-2)
DCH ドレン・カップ・ヒーター(オプション)(T-6)
DHBL デフロスト・ヒーター （WF ）(R-5)
DHBR デフロスト・ヒーター（¼F）(T-4、T-5)
DHML デフロスト・ヒーター（W¬）(R-4、R-5)
DHMR デフロスト・ヒーター（¼¬）(T-4、R-5)
DHTL デフロスト・ヒーター（オプション）(T-6)
DHTL デフロスト・ヒーター（W�）（R-4）
DHTL デフロスト・ヒーター（¼�）(T-5)
DL デフロストf（オプション）(L-6)
DPT ~o�'トランスデューサ(K-21)
DTS デフロスト��センサー (C-21)
DUV デジタル・アンローダ�(E-22)
DVM デュアル・ボルテージ・

モジュール （オプション）(D-1)
DVR デュアル・ボルテージ・

レセプタクル（オプション）(E-2)
EEV � ��(R-14)
EF エバポレータ・ファン"�)(�M) 

(N-11, M-12)
EM エバポレータ・ファン モーター

(D-12, H-12, T-10, T-13)
EPT エバポレータ�'��)(F-21)
ES エバポレータ・ファン"�)(YM) 

(M-11, P-10)
ETS エバポレータ��センサー

(サクション) (D-20)
ESV エコノマイザー・ソレノイド�(K-9)
F ヒューズ(C-6, D-6, D-18, E-18)
FCR ヒューズ、TRANSFRESH(H-5)
FLA フル・ロード・アンペア

FT ヒューズ、TRANSFRESH(H-5)

�ê

�' 	


HPS ��スイッチ(G-7)
HR ヒーター"�) (P-4, P-5, M-13)
HS ��センサー（オプション）(F-21)
HTT ヒーターd$サーモスタット (G-13)
ICF インタロゲータ"�)（H）(T-21)
ICF インタロゲータ"�)（;）(T-22)
IP ����) (E-12、H-10、H-12)
IRL インレンジf（オプション）(L-14)
LIV g��ソレノイド�（オプション）(K-9)
PA ユニットR""�)(L-7, M-7, N-1)
PB ユニットR""�)(L-7, M-7, N-2)
PR プローブ・レセプタクル[USDA]

(E-22, L-22, M-22)
RM リモート・モニタリング・レセプタクル 

（オプション）
(L-6, M-6, L-11, M-11, L-14, M-14)

RRS }'み��レコーダ・センサ(C-21)
RTS }'み����センサー (B-21)
SPT サクション�'��)(J-21)
SRS |oし��	�センサー (K-21)
ST ��/d$スイッチ(K-4, K-5)
STS |oし��センサー(A-21)
TC コントローラ・リレー（
�）(H-8)
TCC TRANSFRESH
8コネ

クター (オプション)(D-5)
TCP コントローラ・リレー

（���R"シークエンシング(K-6, K-7)
TV コントローラ・リレー 

（�Mエバポレータファン）(K-12)
TFC TRANSFRESHコントローラー(F6)
TH コントローラ・リレー 

（ヒーティング）(K-13)
TI インレンジリレー(F-14)
TL コントローラ・リレー（
�f）（K-11）
TN コントローラー リレー

（(�)ファン） (K-10)
TP テスト・ポイント

(F-8, F-9, F-10, H-7, J-10, J-12, M-15)
TQ コントローラ・リレー（g��）

（オプション）(E-9)
TR トランス（M-3）
トラ
ンス オート トランス230/460

（オプション）(D-2)
TRC TRANSFRESH（;）コネクター

（オプション）(E-5)
TS コントローラ・リレー

（エコノマイザー・ソレノイド）�(E-9)
TV コントローラ・リレー

（YMエバポレータ ファン（J-11）
WCR ウェッティング067

（オプション）(H-10)
WP ��'��)（オプション）(D-10)

$ 7-3 �ê－WÇは�ècEなオプションを�みます（V�·H�システム、
eAutoFresh、�.バイパス・オプションはgく）
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VPSについて

は* 7-7を£t

または

または

62-66721および62-11271Rev Aの�*にPづいています

$ 7-4 #�$ - WÇは�ècEなオプションを�みます（V�·H�システム、
eAutoFresh、�.バイパス・オプションをgく）
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�' 	

AF eAutoFreshステップ・モーター

(オプション) (J-18)
AMBS -���センサー(C-22)
BM バイパス・モジュール（オプション）(R-18)
C コントローラー(J-19)
CB1 ��ブレーカ - 460V (F-1)
CB2 オプションサーキットブレーカ

（DVM ）(オプション)(C-1)CB2ª
しの<Xは��ブロック

CF (�)ファン"�) (M-12、P-6)
CH ヒーター"�) (M-10、P-1)
CI 
8インターフェース・モジュール

（オプション）(A-3)
CL 
�f（オプション）(L-11)
CM (�)ファン・モーター(H-13、T-6)
CP ���モーター (T-1)
COS CO2センサー（オプション）(T-12)
CPDS ~o����センサー(B-22)
CR チャート(��)レコーダー

（オプション）(A-18)
CS 0センサー(M-2)
DHBL デフロスト・ヒーター（WF）(R-5)
DHBR デフロスト・ヒーター（¼F）(T-4)
DHML デフロスト・ヒーター（W¬）(R-4)
DHMR デフロスト・ヒーター（¼¬）(T-4)
DHTL デフロスト・ヒーター（W�）(R-4）
DHTL デフロスト・ヒーター（¼�）(T-5)
DL デフロストf（オプション）(L-6)
DPT ~o���) (J-21)
DTS デフロスト��センサー(C-22)
DUV デジタル・アンローダ�(E-22)
DVM デュアル・ボルテージ・

モジュール （オプション）(D-1)
DVR デュアル・ボルテージ・レセプタクル 

（オプション）(E-7)
EB �	バイパス スイッチ(E-7)
EEV � ��(T-14)
EF エバポレータ・ファン"�) (�M) 

(N-8, M-15)
EM エバポレータ・ファン モーター

(D-15, G-15, T-8, T-10)
SPT エバポレータ�'��) (H-23)
ES エバポレータ・ファン"�) (YM) 

(M-14, P-7)
ETS エバポレータ��センサー(サクション) 

(A-23, D-18)
ESV エコノマイザー・ソレノイド�(J-11)
F ヒューズ(D-20, E-20, F-20)
FCR ヒューズ、チャート・レコーダー
FLA フル・ロード・アンペア
FT ヒューズ、TransFRESH

�ê

�' 	


HPS ��スイッチ(F-10)
HR ヒーター"�)(P-4, M-16)
HS ��センサー（オプション）(F-22)
HTT ヒーターd$サーモスタット(F-16)
ICF インタロゲータ・コネクター

（H）（T-22）
ICR インタロゲータ・コネクター（;）(T-23)
IP ����) (E-15, G-13, G-15)
IRL インレンジf(オプション) (L-16)
LIV g��ソレノイド� (オプション)(K-12)
MS モード・スウィッチ(H-9)
PA ユニットR""�)(M-1, M-9)
PB ユニットR""�) (M-10, N-3)
PR USDAプルーブ・レセプタクル 

(K-23, L-23, M-23)
RM リモート・モニタリング・レセプタクル 

（オプション）
(L-6, M-6, L-11, M-11, L-14, M-14)

RTS }'み����センサー (B-22)
RTS }'み����センサー (B-22)
SD ステッパー・モーター・ドライバー

(オプション)(K-18)
SPT サクション�'��)(G-22)
SRS |oし��	�センサー(K-23)
ST ��/d$スイッチ(J-4, J-5)
STS |oし��センサー(A-22)
TC コントローラ・リレー（
�）(H-10)
TCC TRANSFRESH
8コネクター (オプション)

(D-5)
TCP コントローラ・リレー・

���"�　(J-9, J-10)
TE コントローラ・リレー （�M）

エバポレータファン(J-15)
TFC TRANSFRESHコントローラー

（オプション）(F-5)
TH コントローラ・リレー

（ヒーティング）(J-16)
TI インレンジリレー(F-16)
TL コントローラ・リレー（
�f）(J-14)
TN コントローラ・リレー

（(�)ファン）(J-13)
TP テスト・ポイント (F-10, F-11, H-10, 

H-12, H-15, H-16, M-17)
TQ コントローラ・リレー（g��）

（オプション）（E-11）
TR トランス[L-3]
トラ
ンス オート トランス230/460

（オプション）(D-2)
TRC TRANSFRESH（;）コネクター

（オプション）(E-5)
TS コントローラ・リレー

（エコノマイザー・ソレノイド �）(E-11)
TV コントローラ・リレー

（YMエバポレータ・ファン）(J-14)
WCR ウェッティング067(オプション)(H-13)
WP ��'��)(オプション)(E-13)

$ 7-5 �ê（WÇはeAutoFreshおよび�.バイパス・オプションを�む）
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VPSについて

は* 7-7を£t

62-11418 Rev Aの*にPづいています

オプション・ヒーターおよ

び3"���ファン・モータ

ー$�については* 7-4を

£t

$ 7-6 #Y$（WÇはeAutoFreshおよび�.バイパス・オプションを�む）
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(��を£t)

(��を£t)

��: VPS 2は、!�によりL1あるいはT1に")できます。

$ 7-7 #Y$およびXY$（+5V�·H�センサー）(VPS)オプション
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$ 7-8 #Y$およびXY$（^5V�·H�センサー）(VPS)オプション
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$ 7-9 ユニットXY$（3�ファン・モーターRき��ユニットWÇ) 
(シート1／2)
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62－11271 Rev Aの*にPづいています

$ 7-9 ユニットXY$（3�=/=ファン・モーターRき��ユニットWÇ）
(シート2／2)
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$ 7-10 ユニットXY$（2�=/=ファン・モーターおよびオプションのヒーターX<を�むWÇ）
(シート1／2)
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62-66721の*にPづいています

$ 7-10 ユニットXY$（2�=/=ファン・モーターおよびオプションのヒーターX<を�むWÇ）
(シート2／2)
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$ 7-11 ユニットXY$（オプションの eAutoFreshおよび�.バイパス・オプションを�むWÇ）
(シート1／2)
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62-11418 Rev Aの*にPづいています

$ 7-11 ユニットXY$（オプションの eAutoFreshおよび�.バイパス・オプションを�むWÇ）
(シート2／2)
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D
DataCORDER, 3-11, 4-5

DataCORDER アラーム, 3-16

DataCORDER�
コード, 3-36

DataCORDER サンプル・タイプ, 3-14

DataCORDER ソフトウェア, 3-11

DataCORDER の�Q, 3-14

DataCORDER 
8, 3-14

DataCORDERアラーム・コード , 3-38

DataCORDERアラーム!�, 3-14

DataCORDERサーミスター・フォーマット, 3-12

DataCORDERセンサー!�, 3-12

DataCORDERプレ・トリップ・コード, 3-37

DataCORDERプレ・トリップ・データ	�, 3-14

DataCORDERログ��, 3-12

DataCORDER!�ソフトウェア, 3-12

DataCORDER��ソフトウェア, 3-12

DataLINE, 3-15

DataReader, 3-14

DataView, 3-15

E
eAutoFresh ����, 6-11

eAutoFresh プレ・トリップ�� , 4-3

eAutoFresh ��モード, 4-3

eAutoFresh �Q
�, 4-3

eAutoFresh ��, 4-3

I
ISO トリップ・ヘッダー, 3-16

P
P#�プルダウン, 3-4

U
USDA コールド・トリートメント, 3-15

ア
アラーム・コード, 3-24

アラームのトラブルシューティング・シークエンス,
3-23

アラーム�B, 3-24

エ

エコノマイザー・ソレノイド����, 6-15

エコノマイザー ������, 6-14

オ

オートトランス����, 6-18

オプション��, 1-1

キ

キーパッド, 3-2

コ

コントローラー ソフトウェア, 3-3

コントローラー・アラーム, 3-10

コントローラー・アラーム・コード, 3-24

コントローラー・シークエンスおよび
��モード, 3-4

コントローラー����, 6-18

コントローラー��, 3-3

コントローラー�
コード, 3-18



�e-2
T‐340

Ëb(�き)

コントローラー!���コード, 3-17

コントロール ボックス��, 2-6

シ

システム�'$Z, 3-10

セ

センサー、���~o��, 6-26

デ

ディスプレイ モジュール, 3-2

デジタル・アンローダ�����, 6-15

デフロスト・モード（��のシークエンス）, 3-9

デフロスト��, 3-9

ト

トラブルシューティング, 5-1

トリム・ヒート, 3-6

トルク�, 6-28

は
はじめに, 1-1

バッテリーのr�, 6-21

ヒ

ヒーター����, 6-9

ヒート・ロックアウト , 3-4, 3-7

フ

フィルタードライヤー����, 6-9

プレ・トリップテスト・コード, 3-32

プレ･トリップ%!, 3-11, 4-5

フレッシュエアー��Eの��, 4-1

フレッシュエアー��E��, 2-1

プローブ・ チェック
�, 4-7

プローブ%!ロジック, 4-6

ポ
ポンプダウン, 6-2

マ
マイクロプロセッサー・システム��, 3-1

マニホールド ・ゲージ ・セット ����, 6-1

ユ
ユニット・コンフィギュレーションの�!, 1-1

リ
リモート・モニタリング・レセプタクル"), 4-5

&
��ユニット�� , 2-1

+
�� フレッシュエアー��E, 4-2

^
F�フレッシュエア��E, 4-2

Ò
W�X �, 3-10

L
d$の��, 4-5

�

Vモード (エコノミー), 3-7


Vモード (��) , 3-7


Vモード（ヒート・ロック・アウト��）, 3-7


Vモード (プルダウン), 3-7


Vモード
�（��のシークエンス）, 3-8


Vモード��コントロール, 3-7


�システムJ�, 2-7
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�システム����, 6-2


�ユニット�� (H��), 2-1


���, 2-10


+のp,, 6-4


+3れ4%, 6-3

D

(�)コイル ��, 6-6

(�)�'コントロール, 3-10

#

��*, 7-1

=

��)���, 2-3

���, 6-4

���の�り-しとr�, 6-5

���バンプ・スタート, 3-4

���R"シークエンス, 3-4

ú

/0�jの�, 6-28

o

�Qの��, 4-5

)

��および�����, 2-9

 

�[\コントロール, 6-16

�

#oおよび5�, 6-3

#�E��センサー, 4-2

V
��E��センサー����, 6-21

�
����、
]��, 2-10

=
�
��, 1-1

J
�
(�)の"), 4-4

�
(�)��, 2-5

�
(�)�����, 6-7

b
��センサーの��・��, 6-22

��レコーダー（�Q��）, 4-5

��レコーダー����, 6-26

�
��, 4-1

Ì
À�, 6-11

O
#�モード (��), 3-6

#�モード・ヒーティング（��のシークエンス）,
3-6

#�モード
�（��のシークエンス）, 3-5

#�!���（��モード）, 3-4

#�!��（エコノミー・モード）, 3-4

#�!����のコントロール, 3-4

%
����, 3-10

 
�
(�)��, 2-4
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��)ファンはの��, 3-10

��)ファン����, 6-6

��)���, 2-2

��)�9:, 6-11

�
A�のÊl, 6-11

W
!�ソフトウェア, 3-3

D
�Q%��, 4-5

�

8インターフェース モジュール, 3-15


8インターフェース モジュール��, 2-6


8インターフェースの����, 6-28

�
��ソフトウェア, 3-3

��の��モード, 3-10

G
n¶アルミニウム, 6-11

g
��（バルブ・モード）, 3-7

�
� ������, 6-14

� ����, 2-10

�J�, 2-8
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